Variador de frecuencia de la
serie H500
Manual del producto

Antes de instalar o utilizar el producto, lea atentamente el manual de uso
y guardelo adecuadamente para futuras consultas
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Prélogo

Prologo
Resumen de la documentacion

El variador de frecuencia H500 es un variador vectorial de corriente universal de alto
rendimiento, disefiado principalmente para controlar y regular la velocidad y par de motores
asincronos trifasicos de CA. Es aplicable en sectores como textil, papel, trefilado, maquina
herramienta, embalaje, alimentacién, asi como en equipos de produccion automatizada como
ventiladores, bombas y otros.

Este manual describe el cableado, puesta en marcha, solucion de fallos y otros aspectos
relacionados con el producto. Para informacion completa sobre codigos de funcion y codigos de
error, consulte el manual de parametros de la serie HS00 y otros manuales de la serie.

Sobre la obtencion del manual

Para obtener la version electronica en formato PDF, puede utilizar los siguientes métodos:
e Escanee el codigo QR en el producto con su teléfono mévil para acceder al manual
correspondiente.

e Solicitelo directamente a su gerente comercial o distribuidor autorizado.

Declaracion de garantia

En condiciones de uso normal, se ofrece servicio de garantia por fallos o dafios durante el
periodo de garantia (consulte el pedido para el plazo exacto). Fuera de este periodo, se aplicaran
costes de reparacion.

Dentro del periodo de garantia, se cobraran costes de reparacion en los siguientes casos de dafio:
e Dailos causados por no seguir las instrucciones de uso especificadas en el manual.

e Dailos derivados de incendios, inundaciones o fluctuaciones andmalas de voltaje.

e Dailos ocasionados por utilizar el producto para funciones no previstas.

e Dailos en el producto causados por uso fuera de los limites especificados.

e Dailos secundarios en el producto ocasionados por fuerza mayor (desastres naturales,
terremotos, rayos).

Los cargos por servicios relacionados se calcularan segun los estandares unificados del
fabricante. En caso de contrato previo, se priorizaran sus términos.

Para detalles sobre la garantia, consulte la «Tarjeta de Garantia del Producto».



1. Informacién del producto

1. Informacién del producto
1.1. Posicionamiento y caracteristicas del producto

Este producto es un variador de frecuencia vectorial de corriente de alto rendimiento y uso
general, diseflado principalmente para controlar y regular la velocidad y el par de motores
asincronos trifasicos de CA y motores sincronos trifasicos de CA. Incorpora tecnologia vectorial
de corriente de alto rendimiento y destaca por su excelente desempefio, funciones avanzadas,
operacion intuitiva y disefio premium.

Figura 1-1: Vista exterior del producto

Esta serie presenta las siguientes caracteristicas:

e Puede accionar motores asincronos trifasicos de CA y motores sincronos de imanes
permanentes trifasicos de CA.

® Mejora el rendimiento de accionamiento, permitiendo que los motores asincronos alcancen un
par de 0,25 Hz/150% sin encoder, simplificando el control y la operacion.

® Resuelve con facilidad los desafios técnicos y de rendimiento en equipos de industrias como
cables, maquinas herramienta, productos metalicos, petroquimica, gas natural, equipos de
elevacion, pasta y papel, textil, tintura, ceramica, entre otros.

e Algoritmo avanzado de control para maquinas sincronas, facilitando su operacion,
especialmente en aplicaciones de alta velocidad, con mayor estabilidad.

e Cuenta con una amplia gama de accesorios funcionales, incluyendo tarjeta PG, tarjeta de
comunicacion, tarjeta de expansion E/S, soportes opcionales, etc.



1. Informacidn del producto

1.2. Placa de identificacion y modelo

Modelo: H500G18R5P22T4BLDS

Entrada: AC 3PH 380V~480V 42/51A 50/60Hz
Salida: AC 3PH 0V~480V 37/45A 0~599Hz 18.5/22KW
VERSION DE HARDWARE:1.0.01

VERSION DE SOFTWARE: 1.01

SN: G18R5P22T4BLDS25B000001

H500 GI8R5P22 T4 B L D S

A

ie del producto
Serie H500

Tipoy potencia del producto

G: Tipo de carga pesada
18: Indica que la potencia del motor adecuado es 18,5kW
P: Tipo de carga ligera

22:Indica que la potencia del motor adecuado es 22kW

A

A

A

Funcién de seguridad
Vacio: Ninguna
S: Con funcién STO

Configuracién del teclado

Ver nota 1a continuacién
Reactor

Vacio: Ver nota 2 a continuacién

L: Con reactor de corriente continua, aplicable a modelos con estructura de
tamafio SIZES
A: Con reactor de corriente alterna de salida, aplicable a modelos con

estructura de tamario SIZELO~SIZEL2
% a0 SEEI0SIC Rl

+Con
tamafio SIZE13

Unidad de frenado

Nivel de tensién (tensién nominal)
T4: Trifsico 380V~480VAC, 50/60Hz

Vacio: Ninguna
B: Unidad de frenado integrada

Nota 1:

Vacio: HLEDOONNKA300 (LED, estandar, con potenciémetro)
D: Sin teclado

E: HLEDOONNNA300 (LED, sin teclado, con potenciémetro)
F: HLEDOONNBA300 (LED, con teclado, sin potenciémetro)
G: HLEDOONNNA300 (LED, chino-inglés)

H: HLCDOONNNA300 (LCD, grande)

I: HLCDO2NNNA300 (LCD, grande, chino-inglés)

J: HLCDOINNNA300 (LCD, con KTC, grande)

K: HLCDO2IRNA300 (LCD, grande, con KTC, chino-inglés)

M: HLCDO2NNBN300 (LCD, con teclado, chino-inglés)

N: HLCDOINNBN300 (LCD, con teclado, grande)

P: HLCD02IRBA300 (LCD, con KTC, con teclado, chino-inglés)
Q: HLCDOLIRNA300 (LCD, con KTC, grande)

Nota 2:

® Para 380V ~ 480V, los modelos SIZE1 ~ SIZE4 no admiten el
emparejamiento con un convertidor de frecuencia, y el modelo
SIZES admite el emparejamiento con un convertidor de
frecuencia. Los modelos SIZE6 y superiores pueden configurarse
con un reactor.

® Para 380V ~ 480V, los modelos SIZE1 ~ SIZE4 no estén equipados
con una unidad de frenado, y los modelos SIZE5 ~ SIZE8 estan
equipados con una unidad de frenado.

Diagrama de la placa de identificacion



2. Estructura del producto

2. Estructura del producto
2.1. Modelo del ?roducto, dimensiones y potencia

La relacion entre el modelo

1 producto y su volumen se detalla en la siguiente tabla.

Tabla de correspondencia entre modelo del producto, volumen y potencia

Volumen, Modelo del producto
modelo de 8
estructura Trifdsico 380V~480V Rango de potencia (kW)
externa
H500GOR4POR75T4B
H500GOR75P1R1T4B
H500G1R1PIR5T4B
SIZEI 0.4-3.0kW
H500G1R5P2R2T4B
H500G2R2P3R0T4B
H500G3R0P4R0T4B
SIZE2 H500G4ROP5R5T4B 4.0-5.5KW
H500G5R5P7R5T4B
H500G7R5P011T4B
SIZE3 7.5-11kW
H500G11P15T4B
SIZE4 H500G15P18R5T4B 15kW
SIZES H500G18R5P22T4(B)(L) 1822w
H500G22P30T4(B)(L)
H500G30P37T4(B)L
SIZE6 30-37kW
H500G37P45T4(B)L
H500G45P55T4(B)L
SIZE7 45-55kW
H500G55P65T4(B)L
H500G65P75T4BL
H500G75P90T4(B)L
SIZE8 65-110kW
H500G90P110T4(B)L
H500G110P132T4(B)L
H500G132P160T4L
SIZE9 132-160kW
H500G160P185T4L

Nota: Los modelos entre paréntesis indican accesorios opcionales.




2. Estructura del producto

2.2. Dimensiones totales
Modelos SIZE1-SIZE6

wW
} = dx4 D

o | &=

Diagrama de dimensiones externas y de montaje para modelos SIZE1~SIZE6

Dimensiones externas y agujeros de montaje para modelos SIZE1-SIZE6

Estructura ér%rtrli])e ros de montaje Dimensiones externas (mm) E)lsazllngit}gr_g:
externa de montaje Peso (kg)
A B H w D dx4

SIZE1 119 194 205 130 160 05 \

SIZE2 119 194 205 130 170 o5 \

SIZE3 144 244 254 155 181.5 05.5 \

SIZE4 182 275 285 192 181.5 05.5 \

SIZE5 198 338 350 210 210 05.5 \

SIZE6 240 395 410 260 248 o7 \




2. Estructura del producto

Modelos SIZE7-SIZE9

e -
"

I

b

- AL

Diagrama de dimensiones externas y de montaje para modelos SIZE7~SIZE9

Dimensiones externas y de agujeros de montaje para modelos SIZE7-SIZE9

Estructura algl';l;‘]ems de montaje Dimensiones externas (mm) }:())lsa?g?.lgr:r_gse

externa de montaje Peso (kg)
A B H A D dx4

SIZE7 240 520 540 300 277 29 \

SIZE8 270 560 580 340 314.5 210 \

SIZE9 300 890 915 400 323.5 @10 \




3. Configuracion del sistema

3. Configuracion del sistema
3.1. Diagrama de conexion del sistema

Cuando el variador de frecuencia controla un motor para formar un sistema de control, es_
necesario instalar diversos componentes eléctricos en los lados de entrada y salida del variador
para garantizar la seguridad y estabilidad del sistema. La configuracion del sistema del producto

se muestra en la siguiente figura.

Fuente de ali i % e
trifésica de CA N/ .
®

]
........ B
Tarjeta de expansién de funciones
Disyuntor
Teclado de operacién externo
Fusible
Contacto magnético
PERSTBR* - UV WPE
4,
Reactor de entrada 1
Unidad de frenado
Filtro EMC i
e EMC Reactor de entrada
i)
BRP(+) + -

Motor adecuado

) Resistencia de frenado. .
Diagrama de configuracion del sistema



3. Configuracion del sistema

Instrucciones de uso de los componentes eléctricos periféricos

Nombre del Ubicacion de ., o
. . Descripcion de la funcion
componente instalacion
Se instala entre la fuente de alimentacion y el lado de entrada del
variador de frecuencia.
Disyuntor de cortocircuito: Corta la alimentacion en caso de
sobrecorriente en los dispositivos aguas abajo, evitando accidentes.
. Lado de entrada del R ) - .
Disyuntor variador Interruptor diferencial de proteccion contra fugas: El variador de
frecuencia puede generar corrientes de fuga de alta frecuencia
durante su funcionamiento. Para prevenir accidentes por
electrocucion e incendios eléctricos, seleccione e instale un
interruptor diferencial adecuado seguin las condiciones del sitio.
Fusible Lado de entrada del P}'eviepg acciden.tes causados por coﬁocircuitos y protege los
variador dispositivos semiconductores posteriores.
Para las operaciones de encendido/apagado del variador de
Contactor Lado de entrada del frecuencia, evite realizar conexiones y desconexiones frecuentes

variador

mediante el contactor (con un intervalo minimo de una hora) o
arranques directos.

Reactor de entrada

Lado de entrada del
variador

Elimina eficazmente los armonicos de alta frecuencia en el lado de
entrada y mejora el factor de potencia de la alimentacion.

Filtro EMC

Lado de entrada del
variador

Reduce las interferencias conductivas y radiativas del variador hacia
el exterior.

Los modelos con la letra B en el nombre ya incluyen resistencia de

Resistencia de Lado de salida del frenado o unidad de frenado integrada.
frenado variador Durante la desaceleracion del motor, la energia regenerativa se disipa
a través de la resistencia de frenado.
Para modelos sin la letra B en el nombre, seleccione la unidad de
Unidad de frenado Lad_o de salida del frenado recomendada por nuestra empresa. ) _ -
variador Durante la desaceleracion del motor, la energia regenerativa se disipa
a través de la resistencia de frenado.
Los modelos con la letra A en el nombre incluyen reactancia de
Reactancia de Lado de salida del salida CA integrada. Otras reactancias externas son adecuadas para
salida CA variador modelos con estructura de tamafio SIZE10-SIZE12.
Protege el aislamiento del motor y prolonga su vida util.
Anillos Lado de salida del Reducir las interferencias externas y disminuir la corriente en los
magnéticos, variador rodamientos.
broches o . . L . ~
o Cable de senal Mejorar la resistencia a interferencias de la sefal.
magneticos
Motor \I:::_ji: d(iJer salida del Seleccione un motor compatible segiin las recomendaciones.

Teclado externo

Conectar la placa
de control del
variador de
frecuencia mediante
el puerto del
teclado externo.

Teclado LED externo o teclado LCD externo, para facilitar la
operacion local del variador de frecuencia.

Nota: Para la seleccion de dispositivos eléctricos periféricos, consulte el 'Capitulo 4 Accesorios Opcionales'




3. Configuracion del sistema

3.2. Diagrama de conexiones eléctricas

Modelos SIZE1~SIZE6

Resistencia
de frenado
disyuntor Contacto fusible - i BR
[iE) g, ZEOVREN v — [0 R = u
v (M)
A
i
|
[ R— i
EEEEE e !
+24V 0 ~X
~ HpG)
[ P2 —
oP Puerto de —
B expansién PG H = /
SR,

CN1 RJ45
E Interfaz de teclado externo

Entradadepulsonormal | oo 1 1 .5
DI1-Di4

—o————— L% Salida analégica 1:0 - lOVIO 20mA,
Entrada de pulso de alta seleccién por dip switch

velocidad HDI1-HDI2

Salida analégica 1:0- 10V/0- 20mA,
seleccion por dip switch

1~5kQ

Cuando es salida de pulso de alta velocidad,

GND J [ la frecuencia maxima es de 100kHz;
V o 11\J — cuando es salida de colector abierto,
X i 3 est4 limitada por el cédigo de

AI2: 0-10V/0 - 20mA, modo de vol!aje por i COM funcién P2.1.10 "Funcién del terminal HDO'
defecto. En modo de corriente, se puede i
seleccionar la impedandia de entrada de i
250 ohmios o 500 ohmios mediante dip wps
switch; al mismo tiempo, se puede ! —T1B
seleccionar el modo de deteccion de izt — | —=
temperatura del motor mediante di expansiénde | 1
swltch compauble con PT100, PT1 funciones | TIC
Kin i

T1A

Salida de relé:
ON — 250VAC més de 10mA y menos de 3A;
——® RS485+ —_— | ,@ 30VDC més de 10mAy menos de 3A
T2C
= RS485- OFF o lvﬁ‘
o) T2A

Diagrama de cableado del sistema estandar



3. Configuracion del sistema

3.2.1. Switches DIP

Descripcion del switch DIP S1-1

Estado del switch

DIP Descripcién de la funcién

S1-1

OFF Modo de tension AIl, CC OV~10V

ON Modo de corriente All, 0mA~20mA, impedancia de entrada 500Q

Descripcion de los switches DIP S1-2 y S1-3

Estado del switch DIP

Si2 SI3 Descripcion de la funcion

OFF OFF Modo de tension AI2, CC 0V~10V

Modo de temperatura AI2.

El tipo de sensor de temperatura se configura mediante el codigo de
funcion P5.1.04:

OFF ON 0: Sin sensor de temperatura (canal AI2 como entrada analogica)

1: PT100, -25°C~+200°C

2: PT1000, -25°C~+200°C

3: KTY84-130, -40°C~+260°C

ON OFF Modo de corriente AI2, 0mA~20mA, impedancia de entrada 500Q

3.2.2. Tornillo de conexion a tierra COM/GND

Cuando el variador de frecuencia estd correctamente conectado a tierra, se reduce el nivel de
interferencia en los cables de baja tension externos y se minimiza el 1mpacto de las
interferencias introducidas por los cables externos en la placa de control. Conexion
predeterminada.

Por otro lado, cuando la conexion a tierra en campo es deficiente u otros factores causan un alto
voltaje de interferencia en la carcasa del variador, las interferencias se introduciran en el sistema
de control, pudiendo afectar las sefiales de los terminales del variador. En casos graves, esto
puede provocar fallos en comunicaciones, muestreo de corriente, seflales del codificador,
entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales, e incluso afectar a otros d1spos1t1vos
externos conectados a los terminales de la placa de control del variador.

-10-




4. Accesorios opcionales

4. Accesorios opcionales

4.1. Lista de accesorios opcionales suministrados por
nuestra empresa

Consulte la siguiente tabla {para accesorios opcionales suministrados por nuestra empresa. Para

el uso detallado, consulte e

manual de instrucciones del accesorio correspondiente. Si necesita

los siguientes accesorios opcionales, especifiquelo al realizar el pedido.

Modelos

Nombre Modelo oG bl Descripcion
Compon . Para frenado, seleccion segun el
ente de gxlile?‘?lg de frenado / / variador de frecuencia
frenado correspondiente
Accesori Soporte de Para montaje empotrado, seleccion
os de montaje / / seglin el variador de frecuencia
montaje empotrado correspondiente
Teclado externo HLCDOIN | Serie completa
LCD NNB500 H500
Teclado externo HLEDOON | Serie completa
LED (sin perilla) NNB500 H500
Teclado Teclado externo HLEDOON | Serie completa
operativo | LED (con perilla) NKBS500 H500
externo Para mejorar el factor de potencia de
la red eléctrica o mejorar la salida del
Sr‘;‘;;g;r/gjigﬁ de / / variador de frecuencia, seleccion
seglin el variador de frecuencia
_ correspondiente
HEEPGI1 Sesr(l)% completa Entrada diferencial ABZ
Serie completa | Entrada diferencial ABZ, con salida
HEEPGID H500 de division de frecuencia
HEEPG2 | PEiie completd | Epada diferencial ABZ/UVW
Serie completa | Entrada de colector abierto (maximo
HEEPG3A | f500 100 kHz)
Serie completa | Entrada de colector abierto (maximo
_ HEEPG3B | Hs00 200 kHz)
E:rjeta HEEPG4 Eg(l)% completa Codificador resolver
expansio Serie completa | Codificador resolver, con salida de
n de'f ’ HEEPGA4D H500 divisién de frecuencia
(c)(r) tica HEEPG5 Sesr(l)% completa Tarjeta de codificador absoluto RS485
. Tarjeta de codificador absoluto
HEEPG5D Elesr(l)% completa RS485, con salida de division de
frecuencia
Compatible con entrada diferencial /
HEEPG6C Serie completa | de colector abierto / push-pull, con
H500 salida de division de frecuencia de
colector
. Compatible con entrada diferencial /
HEEPG6D a?(l]% completa de colector abierto / push-pull, con
salida de frecuencia diferencial
Serie H500 4 canales DI+1 canal AI+ 1 canal DO
Tarjeta de HEEIO1 (15KWy y 1 canal salida de
expansion de E/S modelos relé+CAN+RSRS485 (15KW y
superiores) modelos superiores)
Tarjeta de Serie completa
Tari expansion I/O HEEIO2 H500 3 rutas DI
de [ Tarjeta de HEEIO3 | SOFie completa |3 ryiaq DI+1 salida de relé+RS485
:Z ansio |_cxpansion VO H500
Tarjeta de Serie completa ; .
?un?:ionc expansién 1O HEEIO4 H500 3 rutas DI+1 ruta DO +1 salida de relé
Tarjeta de Serie completa
S expansion 1/O HEEIOSA H500 4 rutas DI+2 rutas DO+RS485
Tarjeta de Serie completa
expansién 1O HEEIOS5B H500 4 rutas DI+2 rutas DO
- . 1 ruta AI (admite entrada de tension
;F;U:Iﬁzigi 1O HEEIO6 a?(l]% completa diferencial y entrada de resistencia de
P deteccion de temperatura)

-11-




4. Accesorios opcionales

Tarjeta de Serie completa | 1 ruta Al (admite entrada-10V
expansion 1/O HEEIO7 | {500 DC~10V DC)
Tarjeta de R - .
PRy Serie completa | Tarjeta de comunicacion RS485
comunicacion HEE485 H500 (MODBUS-RTU)
RS485
Tarjeta de H
comunicacion HEECAN Eg(l)% completa Tarjeta de comunicacion CAN
CAN
CANopen Tarjeta HEECAN Serie completa - o
de comunicacion OPEN H500 Tarjeta de comunicacion CANopen
Tarjeta de Seri 1 . s
comunicacién HEEDP eric completa | Tarjeta de comunicacion
PROFIBUS-DP H500 PROFIBUS-DP
Tarjeta de .
comunicacion HEEPN a%%% completa Tarjeta de comunicacion PROFINET
PROFINET
Tarjeta de .
comunicacion HEEECAT aesr(l)eo completa Tarjeta de comunicacion EtherCAT
EtherCAT
Tarjeta d . . o
c g:i]leugi caeci on HEETCP Elesr(l)% completa %g)eta de comunicacion MODBUS
MODBUS TCP )
ggmiﬂfgéii%% HEE4G Eg(l)% completa | 4 Tarjeta de comunicacion
Cable
: . Cable DP9 doble macho para conectar
complementario / Serie completa la tarjeta HEEDP con la estacion
para tarjeta de H500 maestra PROFIBUS
expansion DP
Cable de red
Caltie complementario
complem | Para tarjetas de / Serie completa | Cable de red directo de categoria Se o
it a1]r3i ® expansion H500 superior
PROFINET,
EtherCAT, TCP
Antena
complementaria Serie completa .
para tarjeta de / H500 Conjunto de antenas 4G

expansion 4G

4.2. Componente de frenado

4.2.1.1. Seleccion del valor de resistencia de la resistencia de frenado
Durante el frenado, la energia regenerativa del motor se consume casi en su totalidad en la
resistencia de frenado. El valor de resistencia se puede calcular mediante la férmula:
UxU/R=Pb:

U — Tensioén de frenado del sistema en estado estable (el valor de U varia segun el sistema; la
tension de frenado predeterminada para esta serie de variadores de frecuencia es 760 V);
Pb—Potencia de frenado.

4.2.1.2. Seleccion de la potencia de la resistencia de frenado

Tedricamente, la potencia de la resistencia de frenado debe coincidir con la potencia de frenado,
pero considerando el derating K. Puede calcularse mediante la formula:

KxPr=PbxD,

K—valor aproximado del 50%,

Pr—Potencia de la resistencia de frenado,

D—Frecuencia de frenado, es decir, la proporcion que representa el proceso de regeneracion en
todo el ciclo de trabajo

De las dos ecuaciones anteriores se deduce:

KxPr=PbxD= UxU/RxD; Pr=(UxUxD)/(RxK),

El usuario puede calcular la potencia de la resistencia de frenado mediante esta formula.

El valor K es el coeficiente de derating de la resistencia de frenado. Un valor K bajo garantiza
que la resistencia no se sobrecaliente. En condiciones de buena disipacion térmica, el usuario
puede aumentar ligeramente el valor K, pero no debe superar el 50%, ya que existe riesgo de
incendio por sobrecalentamiento de la resistencia.

La Frecuencia de frenado D debe determinarse segtn la aplicacion real del usuario. «Frecuencia
de frenado en aplicaciones comunes» indica valores tipicos para escenarios frecuentes:
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4. Accesorios opcionales

Frecuencia de frenado en aplicaciones comunes

Aplicaciones Desbobinado y . Carga de frenado Escenarios
Ascensor . Centrifuga ?

comunes rebobinado ocasional generales

Valor de

frecuencia de 20 ~30% 20 ~30% 50~60% 5% 10%

frenado

4.2.1.3. Modelo de unidad de frenado

Descripcion

Los valores de resistencia de frenado en la tabla corresponden a modelos tipo G (sobrecarga pesada) con tasa de
utilizacion de frenado (ED) del 10% y tiempo maximo de frenado tinico de 10s.

Tabla de seleccion de componentes de frenado
Valor de Potencia de resistencia
Modelo de variador de frecuencia | Modelo de unidad de frenado resistencia de de frenado
frenado () (W)

H500GOR4POR75T4B Integrado 600 160
H500GOR75P1R1T4B Integrado 600 160
H500G1R1P1R5T4B Integrado 600 160
HS500G1R5P2R2T4B Integrado 400 250
H500G2R2P3R0T4B Integrado 250 400
H500G3ROP4R0T4B Integrado 150 600
H500G4ROPSR5T4B Integrado 150 600
H500G5R5P7R5T4B Integrado 100 1000
HS500G7R5P011T4B Integrado 75 1200
H500G11P15T4B Integrado 50 2000
H500G15P18R5T4B Integrado 40 2500

Integrado pgrmite cllm% 0A

corriente maxima de
H500G18R5P22T4(B)(L) Equipamiento externo 30 4000

CDI-BR-50

Integrado permite cllm% A

corriente maxima de
H500G22P30T4(B)(L) Equipamiento externo 30 4000

CDI-BR-50

Integrado permite (1jma7 A

corriente maxima de
H500G30P37T4(B)L Equipamiento externo 20 6000

CDI-BR-50
H500G37P45T4(B)L CDI-BR-100 16 9000
H500G45P55T4(B)L CDI-BR-100 13.6 9000
H500G55P75T4(B)L CDI-BR-100 20/2 12000
H500G75P90T4(B)L CDI-BR-200 13.6/2 18000
H500G90P110T4(B)L CDI-BR-200 20/3 18000
H500G110P132T4(B)L CDI-BR-200 20/3 18000

® [ os datos de la tabla anterior son orientativos. El usuario puede seleccionar diferentes valores
de resistencia y potencia segun la situacion real (pero el valor de resistencia nunca debe ser
inferior al valor minimo de la resistencia de frenado en la tabla, mientras que la potencia puede
ser mayor). La seleccion de la resistencia de frenado debe determinarse seglin la potencia
generada por el motor en el sistema de aplicacion real, y esté relacionada con la inercia del
sistema, el tiempo de deceleracion, la energia de la carga potencial, etc., requiriendo que el
usuario realice la seleccion segun las condiciones practicas.
e Cuanto mayor sea la inercia del sistema, mas corto sea el tiempo de deceleracion requerido y
mas frecuente sea el frenado, mayor debera ser la potencia y menor el valor de resistencia
seleccionado para la resistencia de frenado.
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4. Accesorios opcionales

4.3. Teclado operativo externo
Nuestra empresa ofrece tres modelos de teclados operativos externos como opcionales, cuyos
detalles especificos se indican a continuacion.

Teclado operativo externo

Modelo Descripcion Apariencia

Panel de operacion LCD (opcional) que
admite copia y descarga de parametros. Los
HLCDOINN | usuarios pueden modificar facilmente
NB500 parametros mediante este panel, que ofrece
visualizacion en chino para una operacion
mas intuitiva y sencilla. Como se muestra en
la imagen del producto.

(Con perilla) Panel de operacion LED
(opcional) que permite visualizar y modificar

HLEDOONN . -
parametros. Los usuarios pueden consultar y
KB500 . . . .
ajustar facilmente parametros a través de este
panel. El producto se muestra en la imagen.
(Sin perilla) Panel de operacion LED
HLEDOONN (op?lonal) que permite visualizar y modificar
NB500 parametros. Los usuarios pueden consultar y

ajustar facilmente parametros a través de este
panel. El producto se muestra en la imagen.

148.5

173

Diagrama dimensional del teclado externo H500
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5. Datos técnicos

5. Datos técnicos
5.1. Parametros eléctricos

Descripcion

En la siguiente tabla, las condiciones de medicion de la potencia nominal del variador de frecuencia son las
siguientes:

o Trifasico 380V~480V: la potencia nominal del variador de frecuencia se determina bajo la condicién de entrada
de 440V AC.

o Trifasico 200V~240V: la potencia nominal del variador de frecuencia se determina bajo la condicion de entrada
de 220V AC.

® Monofésico 200V~240V: la potencia nominal del variador de frecuencia se determina bajo la condicion de
entrada de 220V AC.

Trifasico 380V~480V
Parametros eléctricos (Trifasico 380V~480V) (SIZE1)
Item Especificacion
ol 5t o o [om [on [ow (o
Estructura externa SIZE1
ggstggi;a (kW) (Carga | 4 0.75 1.1 15 22 3.0
Potencia (kW) (Carga
ligera) 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0
Corriente de salida
nominal (A) 1.6 3 3.5 4.5 6 7.5
Salida Tension de salida_ Trifasico O~ tension de entrada
ggigggma de salida 599Hz (se puede modificar mediante parametros)
Frecuencia de 0.5kHz~16.0kHz (ajusta automaticamente la frecuencia de portadora
portadora segun la caracteristica de la carga)
Capacidad de Carga pesada: 150% de corriente nominal durante 60 s; Carga ligera:
sobrecarga 120% de corriente nominal durante 60 s
Corriente de entrada
Comente d¢ 22 | 44 | 50 | 60 | 75 | 95
Tension y frecuencia .
nominales CA: Trifasico 380~480 V, 50/60 Hz
Rango de fluctuacion seq
Entrada de tension permitido -15%~10%, rango real permitido: CA 323 V~528 V
Rango de fluctuacion
de frqc;(ljencia +5%, rango real permitido: 47,5 Hz~63 Hz
permitido
Capacidad de la fuente
de alimentacion (kVA) | 2 2.8 4.1 5 6.7 9.5
Disefo de o
disipacio %1;{3/?)1 de ventilacion B B R 9 9 9
n térmica
Nivel de
sobretensi | OVCIII
on
Grado de contaminacion PD2
TP20 (tipo abierto, el grado de proteccion IP aplica a producto IEC)
Grado de proteccion Typel @ipo cerrado, el nivel de proteccion Typel se aplica a productos
UL)

Parametros eléctricos (Trifasico 380V~480V) (SIZE2-SIZE4)

Item Especificacion
. G4RO G5R5 G7R5 G11 Gl5

Modelo: H500 P5R5 P7R5 P11 P15 P18
Estructura externa SIZE2 SIZE3 SIZE4

Potencia (kW) (Carga

pesada) 4.0 5.5 7.5 11 15

Potencia (kW) (Carga

ligera) 55 7.5 11 15 18
Salida Corriente de salida

nominal (A) 9.5 13 17 25 32

Tension de salida_ Trifasico O~ tension de entrada

ggiﬂggma de salida 599Hz (se puede modificar mediante parametros)
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5. Datos técnicos

Frecuencia de 0.5kHz~16.0kHz (ajusta automaticamente la frecuencia de portadora
portadora segun la caracteristica de la carga)

Capacidad de Carga pesada: 150% de corriente nominal durante 60 s; Carga ligera:
sobrgcarga 120% de corriente nominal durante 60 s

Corriente de entrada 11 | 155 | 20.5 26 35

nominal (A)

Tension y frecuencia S
nominales CA: Trifasico 380~480 V, 50/60 Hz

Entrada gg‘t‘egrfsgfnf};éﬁ;‘fgé%n -15%~10%, rango real permitido: CA 323 V~528 V

Rango de fluctuacion

de frecuencia permitido +5%, rango real permitido: 47,5 Hz~63 Hz

Capacidad de la fuente
de alimentacién (kVA) 12 17.5 22.8 33.4 42.8

Disefo de S
disipacid (ngl‘\i/f)l de ventilacion | 5 24 30 40 4
n térmica
Nivel de
sobretens | OVCIII
ion
Grado de
contamin PD2
acion
Grrc;atgg c(ii?) IP20 (tipo abierto, el grado de proteccion IP aplica a producto IEC)
g Typel (tipo cerrado, el nivel de proteccion Typel se aplica a productos UL)
Parametros eléctricos (Trifasico 380V~480V) (SIZES, SIZE6)
Item Especificacion
. GI18R5 G22 G30 G37
Modelo: H500 P22 | P30 P37 P45
Estructura externa SIZES SIZE6
Potencia (kW) (Carga
pesada) 18.5 22 30 37
Potencia (kW) (Carga
ligera) 22 30 37 45
Corriente de salida
nominal (A) (Carga 37 45 60 75
Salida pesada)
Tension de salida_ Trifasico O~ tension de entrada
gg;il;;gc‘a de salida 599Hz (se puede modificar mediante parametros)
Frecuencia de 0.5kHz~16.0kHz (ajusta automaticamente la frecuencia de portadora
portadora seglin la caracteristica de la carga)
Capacidad de Carga pesada: 150% de corriente nominal durante 60 s; Carga ligera:
sobrecarga 120% de corriente nominal durante 60 s
Corriente de entrada
nominal (A) (Carga 38.5 46.5 62 76
pesada)
Tension y frecuencia TR
nominales . CA: Trifasico 380~480 V, 50/60 Hz
Entrada | R7E0 e TUCWACION 1 150,~10%, rango real permitido: CA 323 V~528 V
Rango de fluctuacion
de frecuencia +5%, rango real permitido: 47,5 Hz~63 Hz
permitido
Capacidad de la fuente
de alimentacion (kVA) | 33 39 2 63
Disefo de o
disipacid (ngg,?)l de ventilacion | 55 57 118 118
n térmica
Nivel de
sobretensi | OVCIII
on
Grado de
contamin PD2
acion
Grrc;atgg c(ii?) TP20 (tipo abierto, el grado de proteccion IP aplica a producto IEC)
g Typel (?ipo cerrado, el nivel de proteccion Typel se aplica a productos UL)
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Parametros eléctricos (Tri.fésico 380V~480V) (SIZE7-SIZE9)

Item Especificacion
. G45P [ G55P [ G65P | G75P | G90P [ GII0 [ G132 [ G160

lats s LD 55 65 75 | 90 | 110 | PI132 | P160 | PI85
Estructura externa SIZE7 SIZE8 SIZE9

Potencia (kW) (Carga

pesada) 45 55 65 75 90 110 132 160

Potencia (kW) (Carga

ligera) 55 65 75 90 110 132 160 185

Corriente de salida

nominal (A) (Carga 90 110 130 152 176 210 253 300
Salida ~ (-Pesada) — .

Tension de salida_ Trifasico O~ tension de entrada

Frecuencia de salida 599Hz (se puede modificar mediante parametros

maxima

Frecuencia de 0.5kHz~16.0kHz (ajusta automaticamente la frecuencia de portadora

portadora segun la caracteristica de la carga)

Capacidad de Carga pesada: 150% de corriente nominal durante 60 s; Carga ligera:

sobrecarga 110% de corriente nominal durante 60 s

Corriente de entrada

nominal (A) (Carga 92 113 134 157 180 214 256 305

pesada)

Tension y frecuencia S

nominales ' CA: Trifasico 380~480V, 50/60 Hz
Entrada | Sang0 de fluctuacion 150, 1005 rango real permitido: CA 323 V~528 V

de tension permitido

Rango de fluctuacion

de frecuencia +5%, rango real permitido: 47,5 Hz~63 Hz
permitjdo
Capacidad de la fuente | ¢, 97 110 | 127 [150 | 180 | 220 | 263

de alimentacién (kVA)

Disefio de i
disipacio | () 4 Ve 11202 1222 | 2186 | 2186 | 2872 | 3542 | 547 | 627
n térmica

Nivel de

sobretensi | OVCIII

on

Grado de

contamin PD2

acion

G:(?gg c??) 1P20 (tipo abierto, el grado de proteccion IP aplica a producto IEC)

g Typel @ipo cerrado, el nivel de proteccion Typel se aplica a productos UL)

5.2. Especificaciones técnicas

Tabla de especificaciones técnicas 1

Item Especificaciones técnicas

Tipos de motor accionables Motor de induccion Nzil)smcrono (IM), Motor sincrono de imanes

permanentes (PMS

Control vectorial en lazo abierto (SVC), Control vectorial en lazo cerrado

M¢étodos de control (FVQ), Control V/F
Supresion de sobretension, supresion de sobrecorriente, funcionamiento
Motor sin parada durante interrupciones momentaneas, supresion de
asincron | Funciones oscilaciones, aumento de par, compensacion de deslizamiento, seleccion
0 admitidas de diferentes curvas VF, separacion VF, frenado de corriente continua,
VF PWM aleatorio, desaceleracion répida sobreexcitada, control por caida de
Ren tension, autoaprendizaje de parametros, seguimiento de velocidad, etc.
dimi Funci Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, control de par,
ento cllmc.tggles funcionamiento sin parada £1rante interrupciones momentaneas,
de admitidas autoaprendizaje de parametros, etc.
Sglnt Admite Codificador de comunicaciones, codificador ABZ (diferencial, colector,

codificadores push-pull), codificador de resolucion

Motor Par de arranque 0Hz/180% (FVC)

asincron | Respuesta al

escalon de par Respuesta al escalon de par dentro de 2 ms

o

FvC Precision de
velocidad 0.02%
constante

Fluctuacion de
velocidad 0.05%

Precision del Precision del control de par £2%

-17 -




5. Datos técnicos

control de par

Relacion de

debilitamiento Debilitamiento de campo de 5 veces
de campo
Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, frenado de corriente
Funciones continua, control de par, funcionamiento sin parada durante interrupcion
admitidas momentanea, autoaprendizaje de parametros, seguimiento de velocidad,
etc.
Rango de
regulacion de 1:250 (SVC)
velocidad

Motor Par de arranque | 0.25Hz/150% (SVC)

asincron | Respuesta al

escalén de par Respuesta al escalon de par dentro de 2 ms

0
svC Precision del

o 5 -
control de par Precision del control de par £3% por encima de 5 Hz

Precision de

velocidad 0.05%

constante

Relacion de

debilitamiento Debilitamiento de campo de 5 veces
de campo

Tabla de especificaciones técnicas 2

Item Especificaciones técnicas

Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, control de par,

Eclllrr;cii?(?aess funcionamiento sin parada durante interrupciones momenténeas,
autoaprendizaje de parametros, etc.
Admite Codificador de comunicaciones, codificador ABZ (diferencial, colector,
codificadores push-pull), codificador de tipo resolver
Par de arranque | O0Hz/180% (FVC)
g?r?ctf;no gisaﬁgiséi %lar Respuesta al escalon de par dentro de 2 ms
FVC Precision de
velocidad 0,02% en condiciones de que el motor y el codificador no tengan defectos
constante
Ren séllxgsilgacaon de 0,05% en condiciones de que el motor y el codificador no tengan defectos
ggg Eggf;(s)llogedg;r Precision del control de par +2%
de Control maestro-esclavo, supresion de sobretension, frenado de corriente
cont Funciones continua, control de par, funcionamiento sin parada durante interrupcion
rol admitidas momentanea, autoaprendizaje de pardmetros, seguimiento de velocidad,
ete.
Rango de
regulacion de 1:100 (SVC)
Motor velocidad

sincrono | Par de arranque [ 0.5Hz/150% (SVC)
svC Respuesta al

escalén de par Respuesta al escalon de par dentro de 2 ms

Precision del

control de par Precision del control de par +3% por encima de 5 Hz

Precision de
velocidad 0.05%
constante

Tabla de especificaciones técnicas 3

Item Especificaciones técnicas

Control de arranque/parada del motor, incluye DI/DO, DI/DO virtuales,
DI/DO de tarjetas de expansion externas, soporta cambio entre 4 grupos
de parametros del motor y parametros de control, permite programacion

Canal de comandos
libre para definir comand}c,)s de arranque/parada

Resolucin de Configuracion digital: 0,01 Hz

i)lgéc grrf:g:grama de Configuracion analogica: Frecuencia maxima x 0,1%
Canal — — — ——
s o Curvas de acelerac19p/desace1erac1<_m, cambio dinamico de multiples
basi consien . tiempos de aceleracion/desaceleracion, curvas en S de )
cas a g Consigna de aceleracion/desaceleracion, consigna PID externa, entradas analogicas (2

velocidad/par vias, soporta 0-10V/0~20mA), consigna de velocidad/par por
comunicacion, consigna por pulsos (HDI1/HDI2), consigna multinivel,
permite programacion libre para definir consigna de velocidad/par

, s Soporta 7 métodos de comunicacion: Modbus (Modbus-RTU,
Métodos de comunicacion | Njodbus-TCP), Profibus-DP, CAN, CANopen, Profinet, EtherCAT.
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4G-LTE

Restricciones de salida

Soporta limitacion de par, limitacion de potencia, limitacion de corriente,
limitacion de par maximo, limitacion de velocidad, salto de frecuencia

Control Hibernacion, configuracion libre de fuentes de consigna y
de PID retroalimentacién, conmutacion de parametros PID de 2 etapas, deteccion
proceso de pérdida de retroalimentacion, configuracion libre de restricciones de
S salida, configuracion libre de inicializacion

Proteccion del motor del variador de frecuencia, incluye sobrevoltaje,
Proteccién sobrecorriente, sobrecarga, sobrecalentamiento del motor (PT100,

PT1000, KTY84- 130), proteccion contra pérdida de carga, reinicio
automatico por fallo remlclo automatico, etc.

Tabla de especificaciones técnicas 4

Item

Especificaciones técnicas

Func
ione

pers
onali
zada

Programacion libre

Permite la programacion libre. Soporta conversion de bits, conversion de
palabras simples/dobles, operaciones logicas (AND, OR, NOT, XOR,
XNOR),

operaciones aritméticas (suma/resta/multiplicacion/division en punto fijo
y flotante, valor absoluto, comparaciéon numérica), interruptor selector,
filtrado libre, retardo ldgico en activacion/desactivacion, curva
multipunto, valores constantes

Autocomprobacion

Comprobacion del variador de frecuencia y del motor. Soporta
cortocircuito en IGBT, cortocircuito a tierra, autocomprobacion de falta de
fase, autocomprobacion de cortocircuito entre fases

Potente software de fondo

El software de fondo DIx.DriveStudio soporta operaciones de
carga/descarga de parametros del variador y funciones de osciloscopio.
Permite depuracion remota y diagnostico de fallos. El osciloscopio
supervisa el estado interno Xel variador de frecuencia.

Mar
cha

Comando de marcha

Referencia del panel de operacion, referencia de los terminales de control
y referencia del puerto de comunicacion serie (se puede cambiar mediante
multiples métodos).

Comando de frecuencia

14 tipos de comandos de frecuencia: referencia digital, referencia
analogica de voltaje, referencia analogica de corriente, referencia de pulso
y referencia del puerto serie (se puede cambiar mediante multiples
métodos).

Comando de frecuencia
auxiliar

14 tigos de comandos de frecuencia auxiliar. Permite realizar de forma
flexible el ajuste fino de la frecuencia auxiliar y la sintesis de frecuencia.

Terminales de entrada

Estandar:

4 terminales DI, 2 terminales HDI

2 terminales Al. AI1/AI2 admiten entrada en modo de voltaje de 0V~10V
y entrada en modo de corriente de 0~20mA. Ademas, AI2 admite entrada
en n))odo de temperatura (la funcion se cambia mediante un interruptor
DIP).

Terminales de salida

Estandar:

2 terminales AO, soportan salida de corriente de 0~20mA o salida de
voltaje de 0~10V

2 terminales de salida de relé

1 HDO (configurable como salida de pulsos de alta velocidad o funcion
DO estandar)

Visu
aliza
cion
y

tecla

Oper
acio

Visualizacion del panel de
operacion LED

Visualizacion y modificacion de parametros, indicacion de estados del
variador (rotacion directa/inversa/paro; control por
panel/terminales/comunicacion; control de velocidad/par, etc.)

Visualizacion mediante
panel de operacion externo
LCD o LED

Accesorio opcional, indicaciones operativas en chino/inglés/ruso (solo
LCD), y modificacion de parametros

Copia de parametros

Permite carga rapida y descar%a de pardmetros mediante panel LCD
mtegrado 0 accesorio de panel de operacidn externo

Bloqueo de teclas y
seleccion de funciones

mplementa bloqueo parcial de teclas y define el alcance funcional de
tec as especificas para prevenir operacion incorrecta

Ento

Lugar de instalacion

Interior, sin exposicion directa a la luz solar, y libre de polvo, gases
corrosivos, gases inflamables, niebla de aceite, vapor de agua,
salplcaduras de agua o sales

Altitud

Hasta 1000m sin necesidad de derating. Por encima de 1000m, aplicar 1%
de derating por cada 100m de incremento. Altitud maxima de uso: 3000m.
Si supera los 3000m, contacte con el fabricante

(Nota: La altitud maxima para variadores de estructura SIZE1 es 2000m.
Si supera los 2000m, contacte con el fabricante)

Temperatura ambiente

De -10°C a +50°C. Cuando la temperatura ambiente esté entre 40°C y
50°C, se requiere aplicar derating; por cada incremento de 1°C en la
temperatura ambiente, se aplica un derating del 1,5%.

Humedad Menos del 95% HR, sin condensacion.
Vibracion Menos de 5,9 m/s? (0,6g)

Temperatura de — -

almacenamiento 20°C~+65°C
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6. Cableado

6. Conexion

6.1. Diagrama de conexiones eléctricas

Modelos SIZE1~SIZE6

Resistencia
de frenado
disyuntor Contacto fusible - i BR
[iE) oV C 1R u —
1 \
' N\
R B v >

@)
= I
I /
S H—t
JP2
Lﬂop
| ——| expansién PG L L
S
_ n DL =(
T —} \|
[ =
[ &2 F
_ 1) LD i\ CNL RJ45
| e
P gt 1‘] Interfaz de teclado externo
! L
[
Entrada de pulso normal P TN S DI3
DI1-DI4 o 1’ 7
i =
o =
s - — X
! | /
P L i8] ={ N ;) W
% Salida analégica 1:0 - 10V/0 20mA,
Entrada de pulso de alta Vol 2 P GN D | seleccién por dip switch
velocidad HDI1-HDI2 (- )¢ = (AM)
° v \, -
Vol U oV -
v/ BCOM
. S84 54&1 = Salida analgica 1:0 - 10v/0-20mA,
. Pequefiobusbar de tierra GND seleccién por dip switch
L
1~5 kQ oSt
u
HDO Cuando es salida de pulso de alta velocidad,
, [ T la frecuencia maxima es de 100kHz;
L/ e cuando es salida de colector abierto,
i s esta limitada por el cédigo de
AI2: 0-10V/0 - 20mA, modo devol!a]e por i COM funcién P2.1.10 "Funcién del terminal HDO'
defecto. En modo dé corriente, se puede i
seleccionar la impedancia de entrada de i
250 ohmios 0 500 ohmios mediante dip s
switch; al mismo tiempo, se puede ; —T1B
seleccionar el modo de deteccién de te:faz el = '
(empﬁratura delbrlnotor FTeiid(a)nng (il expansiénde | 110
switch, compatible con inciones I
Py P [ Q_I_?—(
T1A
salida de relé:
L 250VAC mas de 10mA y menos de 3A;
— & Rs4gs+ ON

@ RS485- OFF

0

®

Diagrama de cable:

ado del sistema estandar
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6. Cableado

6.2. Conexion de cables del circuito principal
6.2.1.1. Diagrama dimensional de terminales del circuito principal
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Diagrama de distribucion y dlmensiones de termmales del circuito principal para modelo SIZE3

v\c,p
&
K

[}

128.8

[

RIs|[T[erI+ -|U|VIW

@_@ @
Q_ O _ 0 .
N\ =] —— [— =100,/

Diagrama de distribucion y dimensiones de terminales del circuito principal para modelo SIZE4
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Diagrama de distribucion y dimensiones de terminales del circuito principal para modelo SIZE6

Diagrama de distribucion y dimensiones de los terminales del circuito principal para el modelo SIZE7
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Diagrama de distribucion y dimensiones de los terminales del circuito principal para el modelo SIZE9

6.2.1.2. Instrucciones de conexion de terminales del circuito principal

La siguiente seccion describe los requisitos de conexion de los terminales del circuito principal.
Para prevenir accidentes por cortocircuitos, conecte siempre fusibles en el lado de entrada.
Alimentacion de entrada R, S, T

e [a conexion del lado de entrada del equipo no requiere secuencia de fases especifica.

e [ as especificaciones e instalacion del cableado externo del circuito principal deben cumplir
con las regulaciones locales y los requisitos de la Norma IEC correspondiente.

e Para el cableado del circuito principal, seleccione cable de cobre del tamafio correspondiente
segun los valores recomendados para la seleccion de cables.

Barra de corriente continua (+), (—), BR

o Inmediatamente después de un corte de energia, los terminales (+) y (—) de la barra de
corriente continua mantienen tension residual. Espere y confirme que hayan transcurrido 10
minutos desde el corte antes de realizar operaciones de cableado; ge lo contrario, existe riesgo
de descarga eléctrica.

o Al utilizar componentes de frenado externos para modelos de 90kW o superiores, asegurese
de no invertir la polaridad (+) y (—). Una conexidn incorrecta provocara dafios en el equipo y
los componentes de frenado, e incluso podria causar un incendio.

o [ a longitud del cableado de la unidad de frenado no debe superar los 10m. Utilice cables
trenzados o dos conductores paralelos firmemente unidos.

e Nunca conecte la resistencia de frenado directamente a la barra de corriente continua. Esto
podria causar dafios en el equipo o provocar un incendio.
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6. Cableado

Lado de salida U, V, W
e El cableado del circuito principal externo debe cumplir con la normativa local y los requisitos
de la Norma IEC correspondiente.
® Para el cableado del circuito principal, seleccione cable de cobre con las dimensiones
adecuadas.
e No conecte condensadores ni supresores de sobretensiones en el lado de salida, ya que
podrian causar activaciones frecuentes de proteccion o dafios en el equipo.

® Con longitudes excesivas del cable del motor, la capacitancia distribuida puede generar
resonancia eléctrica, provocando deterioro del aislamiento del motor o corrientes de fuga
clevadas que activan la proteccion contra sobrecorriente del dispositivo. ® Cuando la longitud
del cable del motor supere los 100 m, instale un reactor de salida de CA cerca del equipo.
Terminal de tierra (PE)

6.3. Conexion de cables del circuito de control
6.3.1.1. Explicacion de los terminales del circuito de control

oc[JP2

191

) |d|d|H
OFF.
253

PPPOOPDDP DD

sesesssss

®0®

JP5

P4 |

«/S1
L N
18y
ON U
[ =
OFF !
S2 S3 sS4

|485+ 10V | All DI1 DI2 DI3 DI4 HDI1 HDI2

485- GND | Al2 AO1 AO2 HDO COM OP |24V

T1A | T1B | T1C

T2A | T2B | T2C

Diagrama de distribucion de los terminales del circuito de control

Explicacion de funciones de los terminales del circuito de control

Simbolo
(g:(?rtfa del : 21?11:111?11:1 del Descripcion de la funcion
terminal
Fuente de Proporciona voltaje de alimentacion CC de 10V hacia el exterior,
10V-GND | alimentacion generalmente utilizado como fuente de trabajo para potenciometros
externos.
externa de 10V Corriente de salida maxima: 10 mA.
tFeugg Fuente de Proporciona voltaje de alimentacion CC de 24V hacia el exterior,
alime | 24V-COM | alimentacion generalmente utilizado como fuente de trabajo para terminales de
ntaci externa de 24V entrada/salida digital o terminales externos de bajo voltaje.
6n Corriente de salida maxima: 200 mA [Nota 1].
Terminal de entrada | Configuracion de fabrica: conectado a 24V por defecto.
oP de fuente de Al usar fuente externa para accionar terminales de entrada digital,
alimentacion OP debe desconectarse del terminal de 24V y cortocircuitarse con la
externa fuente externa.
Entra Admite simultaneamente entrada de voltaje y entrada de corriente,
a Terminal de entrada siendo la entrada de voltaje la configuracion predeterminada.
analé All-GND analgica 1 Soporta 0V~10V/0mA~20mA, resolucion de 12 bits, precision de
gica g correccion del 1%.

Impedancia de entrada: 22KQ en modo de voltaje, 500Q en modo
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de corriente [Nota 2].

Terminal de entrada

Admite simultaneamente entrada de voltaje, corriente y
temperatura, siendo la entrada de voltaje fa configuracion
predeterminada.

AI2-GND analégica 2 Como entrada de voltaje/corriente soporta 0V~10V/0mA~20mA,
g resolucion de 12 bits, precision de correccion del 1%.
Impedancia de entrada: 22KQ en modo de voltaje, 500Q en modo
de corriente [Nota 2].
DI1-OP Entrada digital 1
DI2-OP Entrada digital 2 Aislamiento por optoacoplador, compatible con entrada bipolar.
fraca 1g1 a Impedancia é)e entrada: 1.88KQ
Entra | P13-OP Entrada digital 3 Rango de tension de entrada: 9V~30V
da DI4-OP Entrada digital 4
digit HDI1-OP Entrada de pulsos Ademas de las caracteristicas de DI1~DI4, también puede funcionar
al de alta velocidad 1 como canal de entrada de pulsos de alta velocidad.
Impedancia de entrada: 2.35KQ
HDI2-OP Entrada de pulsos Frecuencia de entrada méaxima: 100kHz
de alta velocidad 2 Rango de tension de operacion: 15V~30V
. AO1-GN : - La salida de tension o corriente se selecciona mediante el
aSahd D Salida analégica | interruptor DIP en la placa de control; por defecto es salida de
i tension.
;?fio SOZ'GN Salida analdgica 2 Rango de tension de salida: 0V~10V
Rango de corriente de salida: 0~20mA
Salida aislada por optoacoplador.
Salid Rango de tension de salida: 0 Va24 V
: Rango de corriente de salida: 0 mA a 50 mA
3i it &DO'CO sﬂlal%%gi%lggos de La salida de pulsos de alta velocidad esta limitada por el codigo de
alg funcion P2.1.10 «Funcién de terminal HDO»: cuando opera como
salida de pulsos de alta velocidad, la frecuencia maxima alcanza
100 kHz; también puede funcionar como salida de colector abierto.
TI/A Terminal comun T1
Terminal
T1/B normalmente
abierto T1
Terminal
Relé e gggn;g{l)nﬁn te Capacidad de conduccién de contactos:
Salid - - 250VAC, 3A, COS¢=0.5
a T2/A Terminal comtn T2 30VDC, 3A
Terminal
T2/B normalmente
abierto T2
Terminal
T2/C normalmente
cerrado T2
P2 Interfaz de tarjeta Admite codificadores diferenciales, push-pull, de colector,
de expansion PG rotatorios, de comunicacion, etc.
;réterf ig;%gasz eara Terminales de 26 pines, interfaz para tarjetas de expansion
auxil |7 P6 exf) ansion de (incluidas tarjetas de E/S, tarjeta de comunicacion y otras
iar funciones opcionales).
CNI1 Interfaz para Conecta un teclado externo, compatible con teclados LED externos
teclado externo y teclados LCD.
S1
[ e Para S1, consulte 'Explicacion del interruptor de configuracion
S1 [ e S1-1'y 'Explicacién de los interruptores de configuracion S1-2 y
Z [~ S1-3' [Nota 3].
I 1| © U
nterr
uptor ON
es de . . L
confi Resistencia de adaptacion RS485.
urac | 52 — ON: Resistencia de adaptacion conectada
igc')n OFF OFF: Resistencia de adaptacion desconectada
(DIP 52
) U Seleccion de modo corriente/voltaje para AO1.
S3 I: Modo de salida de corriente
U: Modo de salida de voltaje
S4 | Seleccion de modo corriente/voltaje para AO2.

-25-




6. Cableado

I: Modo de salida de corriente
U: Modo de salida de voltaje

Descripcion del switch DIP S1-1

Estado del switch

DIP Descripcién de la funcion

S1-1

OFF Modo de tension All, CC 0OV~10V

ON Modo de corriente AIl, OmA~20mA, impedancia de entrada 500Q
Descripcion de los switches DIP S1-2 y S1-3

Estado del switch DIP L., .,

Sl Si3 Descripcion de la funcion

OFF OFF Modo de tension A12, CC 0V~10V

Modo de temperatura AI2.

El tipo de sensor de temperatura se configura mediante el codigo de
funciéon P5.1.04:

OFF ON 0: Sin sensor de temperatura (canal AI2 como entrada analogica)

1: PT100, -25°C~+200°C

2: PT1000, -25°C~+200°C

3: KTY84-130, -40°C~+260°C

ON OFF Modo de corriente AI2, OmA~20mA, impedancia de entrada 500

Descripcion

e [Nota 1]: Cuando la temperatura ambiente exceda de 23°C, se debe aplicar derating. Por cada incremento de 1°C
en la temperatura ambiente, la corriente de salida se reduce en 1.8mA. A 40°C de temperatura ambiente, la
corriente de salida maxima es de 170mA. Cuando el usuario realice un cortocircuito entre OP y 24V, también debe
considerarse la corriente del terminal de entrada digital.

o [Nota 2]: Si el usuario emplea una impedancia de 500Q, debe garantizar que la tension maxima de salida de la
fuente de sefial no sea inferior a 10V para asegurar que la Al pueda medir una corriente de 20mA.

o [Nota 3]: S1-1 es el interruptor de All y se utiliza individualmente; S1-2 y S1-3 son interruptores de AI2 que
funcionan en configuracion combinada.

6.3.1.2. Conexién de terminales de entrada digital (DI)
® Método de conexion tipo sumidero (Sink)
|

A

Usar la fuente de alimentacién externa
P24Vy desconectar OP

Usar la fuente de alimentacién interna

P24Vy cortocircuitar OP P24V P24V

Fuentede
alimentacion 1L
externa PR

10V~307—

10SI9AUL [2P 013U0D 3P BIR|d
10SJ9AU] 9P 03U0 9P BIRld

|

OUIB)X® JOpej0IIUO)
oul)Xe JOPEe|0JU0D

h
I
I
I
I
|
|
|
|
|
|
]
]
]
I
I
|
|
|
|
I
]
]
]

coM i

Meétodo de conexiodn tipo sumidero (Sink)

Utilizar la fuente de alimentacion interna de 24V del variador es el método de conexion mas
comun: se debe puentear el terminal OP con el de 24V, y conectar el terminal COM del variador
al OV del controlador externo.

Si se utiliza una fuente externa de 24V, debe retirarse el puente entre +24V y OP, conectar el
polo positivo de la fuente externa al terminal OP, haciendo que la corriente fluya desde el puerto
DI, pase por los contactos del controlador externo y retorne al 0V de la tension externa.

Con este esquema de conexion, los terminales DI de diferentes variadores no pueden conectarse
en paralelo, ya que podria provocar un funcionamiento incorrecto de las entradas digitales.

-26-




6. Cableado

o Método de conexidn tipo fuente (Source)

Alusar la fuente de alimentaciéninterna, _ _ _ _ _ _ _ _ Alusar la fuente de alimentacién  _ _ _ _ _ _ _ _
es necesario desconectar P24VyOP | 1 externa P24, desconectar OP |

Fuente de
alimentacién
externa

IOV 0r—

OuIBIX? J0pE|0IU0)

J0SI2AUL 3P |013U0 3P BR]d
©OUI2)X? 10PE|OIUOD

10SJ3AUL 3P 103U0D 3P BIR)d

Meétodo de conexion tipo fuente (Source)
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

7. Puesta en marcha y prueba

7.1. Instrucciones del panel operativo LED integrado
7.1.1. Descripcién de componentes

El panel de operacion LED integrado puede mostrar el estado de funcionamiento, informacion
de fallos, realizar ajustes de parametros, etc. El panel de operacion se muestra en Ta siguiente
figura.
® ®
@
@
® ®
9
1 a9
12 D
Esquema de componentes del panel de operacion integrado
Descripcion de la estructura del panel de operacion integrado
o Nombre del s
N. componente Descripcion
. Muestra: estado de giro directo/inverso, local/remoto, marcha a impulsos,
1 Indicador de estado sintonizacion, advertencia/fallo, ﬁmcmnamlento parada
Muestra la siguiente informacion:
) Area de visualizacion Informacion de prueba de teclado, sintonizacion y otras indicaciones
secundaria Monitorizacion global de fallos actuales y del sistema
Numero de estacion, estado de motor y STO
Area de visualizacion . 1 .
3 principal Muestra los parametros del codigo de funcion
Area de visualizacion . : o .
4 de unidades Muestra las unidades correspondientes al valor del codigo de funcion
Estado operativo del ) o ) .
5 area de visualizacion Tluminado indica que se pueden realizar operaciones
secundaria
Estado operativo en el ) o . )
6 area de visualizacion Tluminado indica que se pueden realizar operaciones
principal
7 gg ?g g:uwsuahzacwn Muestra modo basico, modo de usuario y modo de verificacion
8 Tecla MODE Cambiar modo de visualizacion, cancelar modificacion de datos
9 Perilla del teclado Ajuste de frecuencia, modificacion de datos, modificacion de codigo de funcion
10 Tecla JOG Tecla multifuncion (controlada por el codigo de funcion P0.1.35)
11 Tecla RUN En modo de control local, se utiliza para equipo de arranque
12 Tecla UP Ifuncremento de frecuencia, incremento de datos, incremento de codigo de
ncion
En método de configuracion de parametros: lectura y almacenamiento de
13 Tecla ENTER parametros de configuracion
14 Tecla LOC Tecla multifuncion (controlada por el codigo de funcion P0.1.35)
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

Durante el funcionamiento del equipo, se puede utilizar para detener el equipo.
15 Tecla STOP En caso de fallo, sirve para reinicio de falllc))
Tecla de : . :
. Al monitorear, cambia los datos mostrados; al seleccionar/configurar
16 gzlsrg(l;zaamlento ala parametros, mueve la posicion de modificacion de datos en movimiento.
17 Interfaz USB Conexion a PC mediante cable USB para intercambio de datos

7.1.2. Informacion de teclas

Descripcion de teclas

Tecla Nombre Descripcion
MOPE Tecla MODE | Cambiar modo de visualizacion. Cancelar modificacion de datos
ENTER Tecla En método de configuracion de parametros: lectura y almacenamiento de
2 ENTER parametros de configuracion
b————=7
JOG Tecla JOG Tecla multifuncién (controlada por el codigo de funcion P0.1.35)
3
Loc Tecla LOC Tecla multifuncion (controlada por el codigo de funcion P0.1.35)
4
-
RUN Tecla RUN En modo de control local, se utiliza para equipo de arranque
5
-
TOP Durante el funcionamiento del equipo, se puede utilizar para detener el
= ? Tecla STOP equipo. En caso de fallo, sirve para reinicio de fallo.
Tecla de | En monitoreo: incremento de frecuencia; en configuracion: incremento
incremento de datos e incremento de codigo de funcion
Tecla de . . .
desplazamien | Al monitorear, cambia los datos mostrados; al seleccionar/configurar
to a la | parametros, mueve la posicion de modificacion de datos en movimiento.
derecha
Perilla ~ del | Ajuste de frecuencia, modificacion de datos, modificacion de cédigo de
teclado funcion

7.1 .3. Indicador de estado

Indicador de estado

N.° Nombre del componente Descripcion

FWD iluminado: velocidad objetivo positiva

FWD parpadeante: direccion objetivo cambiando a
FWD Estado de rotacion sentido positivo
REV directa/inversa REV iluminado: velocidad objetivo negativa

REV parpadeante: direccion objetivo cambiando a
sentido mverso

LOC

Estado local/remoto

[luminacién constante: control local
Parpadeo indica control remoto )
Apagado constante indica control por terminales

JOG

impulsos

Estado de marcha a

Encendido indica operacién de marcha a impulsos

TUNE

Estado de sintonizacion

Encendido indica sintonizacion en curso

Estado de alarma

Encendido constante indica averia del equipo
Apagado constante indica equipo sin averias

(>]e,

Estado

Funcionamiento/Parada

oConstantemente apagadoo Constantemente
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encendido, indica parada

Q

Encendido constante Apagado constante,
indica que esta en funcionamiento

-

O

Encendido constante Parpadeo, indica que
esta en parada por desaceleracion

v

Parpadeo Encendido constante, indica que
esta en modo de espera

°Constantemente apagadooApa ado constante,
indica que la inversion de giro esta prohibida

Encendido constante Encendido permanente:
indica frenado de corriente continua en curso

Parpadeo Parpadeo: indica detencion por
frenado de corriente continua en curso

Modo de control de S encendido permanentemente: sistema operando en

S A modo de control de velocidad
velocidad S S parpadeando: seguimiento de velocidad en curso
p Modo de control de P encendido permanentemente: sistema operando en
posicion P modo de control de posicion
T encendido permanentemente: sistema operando en
T Modo de control de par T modo de control de par
Encendido permanente: area de visualizacion
SLAVE Modo esclavo secundaria muestra direccion esclava
Encendido permanente: area de visualizacion
MOTOR Modo motor secundaria muestra nimero de motor
. Encendido permanente: valor negativo. Apagado
- Estado de simbolo permanente: valor positivo
kW h min s r/min Unidad del valor principal corresponde a luz

Hz V. A %

Estado de unidad permanentemente encendida

Estado de modo El area de visualizacion principal estd en modo basico

El area de visualizacion principal esta en modo de

Estado de modo usuario

@ | 3 |[o

El area de visualizacion principal esta en modo de

Estado de modo verificacion

7.2. Proceso basico de puesta en marcha

Asegurese de verificar los siguientes elementos antes de conectar la alimentacion.

Puntos a confirmar antes de conectar la alimentacion

Item

Contenido

Verificacion de
conexion del circuito
principal

Confirme que la tension de alimentacidn es correcta (380 V. CA ~ 480 V CA, 50/60 Hz).

Confirme que los terminales de entrada de alimentacion estan correctamente conectados
a los terminales de entrada (R/S/T) del variador de frecuencia.

Confirme que los terminales del motor estan correctamente conectados a los terminales
de salida (U/V/W) del variador de frecuencia.

Confirme que el variador de frecuencia y el motor estan correctamente conectados a
tierra.

Confirme que la seccion transversal de los cables del circuito principal cumple los
requisitos.

Confirme que se ha aplicado tubo termorretractil a las férulas de cobre del circuito
principal y a los nucleos de los cables, cubriendo completamente los conductores.

Confirmar los cables de salida del motor. Si superan los 50 metros, es necesario reducir
la frecuencia portadora (P0.6.06).

Verificacion de
conexion del circuito
de control

Confirmar que los terminales del circuito de control y otros dispositivos de control estan
conectados de forma segura.

Confirmar que los cables de sefal del circuito de control son de par trenzado
apantallado.

Confirmar que las conexiones de la tarjeta opcional son correctas.

Confirmar que los cables del circuito de control y los cables de potencia del circuito
principal tienen recorridos separados.

Confirmar que todos los terminales del circuito de control del variador de frecuencia
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estan en estado OFF (variador en parada).
Verificacion de carga Confirmar que el motor esta en vacio, sin conexion al sistema mecanico.
Verificacion de la Al utilizar resistencia de frenado y unidad de frenado, confirmar que el cableado es
resistencia de frenado correcto y que el valor de resistencia es adecuado.

¥

Inspeccidn antes de encender

(Opcional) Configurar parametros MFVC
(PL.1.15~P1.1.31)

v

.

Encender

Configurar tiempo de aceleracién/desaceleracién
(P0.2.00) / (P0.2.01)

v

v

Inicializacién de parémetros (P0.1.37)

(Opcional) Establecer modo de arranque
(P0.5.00)

v

'

Verificar la versién del software (P0.0.04)

(Opcional) Establecer frecuencia de arranque
(P0.5.01) / (P0.5.02)

v

'

Configurar parametros del motor
(P1.0.00) / (P1.0.05)

(Opcional) Establecer curva S (P0.2.18 ~ P0.2.20)

'

v

Configurar pardmetros de cédigo de reserva
(P2.6.00) / (P2.6.01) / (P2.6.06)

Configurar pardmetros de parada
(P0.5.03 ~ P0.5.06)

.

'

Configurar modo de control (P0.1.05)

(Opcional) Configuracién Al
(P5.4.17) / (P5.4.18)

v

.

Autoaprendizaje de pardmetros del motor (P1.0.17)

(Opcional) Configuracién AO
(P2.3.00) / (P2.3.01)

v

v

Configurar fuente de comandos (P0.1.06)

(Opcional) Configuracién DI
(P2.0.01~P2.0.08)

b

v

Seleccionar fuente de frecuencia (P0.1.08)

(Opcional) Configuracién DO
(P2.1.00) / (P2.1.10)

'

.

(Opcional) Configurar parametros V/f
(P1.1.00 ~ P1.1.14)

(Opcional) Configurar instruccién de
miltiples velocidades (P3.0.00 ~ P3.0.04)

.

'

(Opcional) Configurar parametros MSVC
(P1.1.15~ P1.1.29)

(Opcional) Configurar salida de relé
(P2.1.01) / (P2.1.02)

.

'

(Opcional) Configurar parametros MFVC
(P1.1.15~ P1.1.31)

Arranque

v

v

(Opcional) Configurar parametros PMSVC
(P1.1.15~ P1.1.29)

Parada

Procedimiento de puesta en marcha
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Tabla de procedimientos basicos de puesta en marcha

N.° Paso Parametros relacionados
1 Verificacion previa a la alimentacion Ninguno

2 Alimentacion Ninguno

3 Inicializacion de pardmetros P0.1.37

4 Verificar version de software P0.0.04

5 Configurar parametros del motor P1.0.00, P1.0.05
6 Configurar parametros del codificador P2.6.00, P2.6.01, P2.6.06
7 Configurar modo de control P0.1.05

8 Autoaprendizaje de parametros del motor P1.0.17

9 Configurar fuente de comandos P0.1.06

10 Seleccionar fuente de frecuencia P0.1.08

1 dE:(t:aell);:::;étrilempos de aceleracion y P0.2.00, P0.2.01
12 Configurar parametros de parada P0.5.03~P0.5.06
13 (Opcional) Configurar parametros V/f P1.1.00~P1.1.14
14 (Opcional) Establecer parametros de AMSVC P1.1.15~P1.1.29
15 (Opcional) Establecer parametros de AMFVC P1.1.15~P1.1.31
16 (Opcional) Establecer parametros de PMSVC P1.1.15~P1.1.29
17 (Opcional) Establecer parametros de PMFVC P1.1.15~P1.1.31
18 (Opcional) Establecer método de arranque P0.5.00

19 (Opcional) Establecer frecuencia de arranque P0.5.01, P0.5.02
20 (Opcional) Establecer curva S P0.2.18~P0.2.20
21 (Opcional) Configuracion de Al P5.4.17, P5.4.18
22 (Opcional) Configuracion de AO P2.3.00, P2.3.01
23 (Opcional) Configuracion de DI P2.0.01~P2.0.08
24 (Opcional) Configuracion de DO P2.1.00, P2.1.10
25 S]gllzgi(()ir;lgsEstablecer comandos de multiples P3.0.03<P3.0.34
26 (Opcional) Configurar salida de relé P2.1.01, P2.1.02
27 Arranque Ninguno
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

7.2.1. Procedimiento de depuracion del modo de control VF

| Instalar y realizar la conexién |

!

| Cumplir las medidas de seguridad, |

conectar la alimentacién y confirmar el estado de visualizacién

)

| Inicializacién de parametros (P0.1.37) |

!

| Configurar el modo de control como control V/f (P0.1.05 = 0) |

!

| Configurar los pardmetros bésicos del motor segtin la placa del motor |

(P1.0.00 ~ P1.0.05)

No Si
¢Se pued lacargapara
realizar el autoaprendizaje?

No

¢Se han obtenido p:
precisos del motor?

Configurar segiin los parametros Realizar la identificacién en reposo Realizar la identificacién completa
del motor (P1.0.06 ~ P1.0.10) (PLO.IT=1) (PLO.IT=2

¥

Seg(in el tipo de carga, configurar una curva V/f razonable

:

Establecer la seleccién de la fuente de comandos de operacién
(P0.1.06) y la seleccién de la fuente de frecuencia (P0.1.08) /
(P0.1.09) / (P0.1.10). Segtin las diferentes selecciones de la
fuente de comandos y la fuente de frecuencia, realizar la
configuracién de las funciones de entrada correspondientes
para la configuracién de las funciones de control del proceso de
arranquey parada y la configuracion de las funciones
relacionadas con la salida de sefial

'

Prueba de funcionamiento a vacio,}confirmar que el funcionamiento,
la direccidn de rotacion, etc. son normales

Diagrama de flujo de depuracion del modo de control AMFVC
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

7.2.2. Procedimiento de depuracion del modo de control AM SVC

y FVC
=)

‘ Instalar y realizar la conexién ‘

!

‘ Cumplir las medidas de seguridad, ‘

conectar la alimentacién y confirmar el estado de visualizacién

'

‘ Inicializacién de parametros (P0.1.37) ‘

'

‘ Set the control mode to SVC control (P0.1.05 =1) ‘

'

‘ Configurar los pardmetros basicos del motor segtin la placa del motor ‘

(P1.0.00 ~ P1.0.05)

No Si

pued oplar la carga para
realizar el autoaprendizaje?

No
¢Se han obtenido pardmetros
precisos del motor?

Configurar segiin los pardmetros Realizar la identificacién en reposo Realizar la identificacién completa
del motor (P1.0.06 ~ P1.0.10) de laméquina asincrona de lamaquina asincrona
(PL.O.I7=1) (P1.0.17=2)
Y

Establecer la seleccién de la fuente de comandos de operacién
(P0.1.06) y la seleccién de la fuente de frecuencia (P0.1.08) /
(P0.1.09) / (P0.1.10). Seguin las diferentes selecciones de la
fuente de comandos y la fuente de frecuencia, realizar la
configuracidn de las funciones de entrada correspondientes
para la configuracién de las funciones de control del proceso de
arranquey paraday la configuracién de las funciones
relacionadas con la salida de sefial

!

Prueba de funcionamiento a vacfo,,confirmar que el funcionamiento,
la direccién de rotacidn, etc. son normales

Fin

Diagrama de flujo de depuracion del modo de control AMSVC
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

‘ Instalar y realizar la conexién ‘

'

Cumplir las medidas de seguridad,
conectar la alimentacién y confirmar el estado de visualizacién

!

‘ Inicializacién de parametros (P0.1.37) ‘

'

‘ Set the control mode to FVC control (P0.1.05 = 2) |

!

Configurar los pardmetros basicos del motor segtin la placa del motor
(P1.0.00 ~ P1.0.05)

.

Configurar parametros del codificador (P2.6.00) / (P2.6.01) / (P2.6.06)

No Si
7Se pued la carga para
realizar el autoaprendizaje?

No

¢Se han obtenido p.
precisos del motor?

Configurar segln los Realizar la identificacién en reposo Realizar la identificacién completa
parametros del motor de la mquina asincrona de la mdquina asincrona
(P1.0.06 ~ P1.0.10) / (P2.6.02) / (P2.6.08) (PLO.17=1) (PL0.17=2)

Y

Establecer la seleccién de la fuente de comandos de operacién
(P0.1.06) y la seleccién de la fuente de frecuencia (P0.1.08) /
(P0.1.09) / (P0.1.10). Segtin las diferentes selecciones de la
fuente de comandos y la fuente de frecuencia, realizar la
configuracién de las funciones de entrada correspondientes
para la configuracién de las funciones de control del proceso de
arranque y parada y la configuracién de las funciones
relacionadas con la salida de sefial

'

Prueba de funcionamiento a vacio,}confirmar que el funcionamiento,
la direccidn de rotacion, etc. son normales

Diagrama de flujo de puesta a punto del modo de control AMFVC
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7.2.3. Proceso de puesta a punto del modo de control PM SVC'y

FVC
()

‘ Instalar y realizar la conexién ‘

'

‘ Cumplir las medidas de seguridad, ‘

conectar la alimentacién y confirmar el estado de visualizacién

!

‘ Inicializacién de parametros (P0.1.37) ‘

'

‘ Set the control mode to FVC control (P0.1.05 = 2) |

!

‘ Configurar los pardmetros basicos del motor segtin la placa del motor
(

P1.0.00 ~ P1.0.05)

.

Configurar parametros del codificador (P2.6.00) / (P2.6.01) / (P2.6.06)

No Si
:Se puede oplar la carga para
realizar el autoaprendizaje?

No

¢Se han obtenido p:
precisos del motor?

Configurar segln los Realizar la identificacién Realizar la identificacién
parametros del motor de laméquina sincrona con carga de la maquina sincrona a vacio
(P1.0.11~ P1.0.14) / (P2.6.02) / (P2.6.08) (PL0.17=11) (P1.0.17=12)

Y

Establecer la seleccién de la fuente de comandos de operacién
(P0.1.06) y la seleccién de la fuente de frecuencia (P0.1.08) /
(P0.1.09) / (P0.1.10). Seguin las diferentes selecciones de la
fuente de comandosy la fuente de frecuencia, realizar la
configuracién de las funciones de entrada correspondientes
para la configuracién de las funciones de control del proceso de
arranquey paraday la configuracién de las funciones
relacionadas con la salida de sefial

'

Prueba de funcionamiento a vacio,}confirmar que el funcionamiento,
la direccidn de rotacion, etc. son normales

Diagrama de flujo de puesta a punto del modo de control PMSVC
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7. Puesta a punto y puesta en marcha

‘ Instalar y realizar la conexién ‘

'

‘ Cumplir las medidas de seguridad, ‘

conectar la alimentacién y confirmar el estado de visualizacién

!

‘ Inicializacién de pardmetros (P0.1.37) ‘

'

‘ Set the control mode to FVC control (P0.1.05 = 2) |

!

‘ Configurar los pardmetros basicos del motor segtin la placa del motor ‘

(P1.0.00 ~ P1.0.05)

.

Configurar parametros del codificador (P2.6.00) / (P2.6.01) / (P2.6.06)

No Si

e pued la carga para
realizar el autoaprendizaje?

No

¢Se han obtenido p:
precisos del motor?

Configurar seg(in los Realizar la identificacién Realizar la identificacién
pardmetros del motor de laméquina sincrona con carga de laméquina sincrona a vacio
(PL0.11~ P1.0.14) / (P2.6.02) / (P2.6.08) (PLO.17=11) (P1.0.17=12)

Y

Establecer la seleccién de la fuente de comandos de operacién
(P0.1.06) y la seleccién de la fuente de frecuencia (P0.1.08) /
(P0.1.09) / (P0.1.10). Seguin las diferentes selecciones de la
fuente de comandosy la fuente de frecuencia, realizar la
configuracién de las funciones de entrada correspondientes
para la configuracién de las funciones de control del proceso de
arranquey parada y la configuracién de las funciones
relacionadas con la salida de sefial

'

Prueba de funcionamiento a vacio,}confirmar que el funcionamiento,
la direccion de rotacion, etc. son normales

Diagrama de flujo de puesta a punto del modo de control PMFVC
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8. Tarjetas de expansion

8. Tarjeta de expansion
8.1. Tarjeta PG

Descripcion general

g : I ’ e
HEEPG1D HEEPG2 HEEPG3A HEEPG3B HEEPG4 HEEPG4D HEEPG5 HEEPG5D HEEPG6C HEEPG6D
Diagrama esquematico del estilo de Tarjeta PG

Las Tarjetas PG compatibles con H500 se muestran en la siguiente tabla

o of
HEEPG1

N.° Modelo Funciones principales

1 HEEPGI1 Entrada diferencial ABZ

2 HEEPGI1D Entrada diferencial ABZ, con salida de division de frecuencia

3 HEEPG2 Entrada diferencial ABZ/UVW

4 HEEPG3A Entrada de colector abierto (maximo 100 kHz)

5 HEEPG3B Entrada de colector abierto (maximo 200 kHz)

6 HEEPG4 Codificador resolver
Codificador de tipo resolver con salida de division de frecuencia

7 HEEPG4D (modelos de 5.5KW y superiores)

8 HEEPGS5 Tarjeta de codificador absoluto RS485

9 HEEPGSD Tarjeta d'e codificador absoluto RS485, con salida de division de
frecuencia
Compatible con entrada diferencial / de colector abierto /

10 HEEPG6C push-pull, con salida de divisién de frecuencia de colector

1 HEEPG6D Compatible con eptrada dlferenm.al / .de colgctor abierto /
push-pull, con salida de frecuencia diferencial

8.2. Tarjeta de expansion E/S

Descripcion general

HEEIO1 HEEIO2 HEEIO3 HEEIO4 HEEIO5A  HEEIO5B  HEEIO6 HEEIO7
Diagrama esquematico del estilo de Tarjeta PG
Las tarjetas de E/S compatibles con H500 se muestran en la siguiente tabla

N.° Modelo Funciones principales
4 entradas digitales (DI) + 1 entrada analogica (AI) + 1 salida

1 HEEIO1 digital (DO) + 1 salida de relé + CAN + RS485 (aplicable para
modelos de 15KW y superiores)

2 HEEIO2 3 entradas digitales (DI)

3 HEEIO3 3 entradas digitales (DI) + 1 relé + RS485

4 HEEIO4 1?eleéltradas digitales (DI) + 1 salida digital (DO) + 1 salida de

5 HEEIO5A 4 entradas digitales (DI) + 2 salidas digitales (DO) + RS485

6 HEEIO5B 4 entradas DI + 2 salidas DO

7 HEEIO6 1 entrada Al (soporta entrada de tension diferencial y entrada
de resistencia de deteccion de temperatura)

8 HEEIO7 1 entrada Al (soporta entrada de -10V DC a 10V DC)
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8. Tarjetas de expansion

8.3. Tarjeta de expansion de comunicacién

Descripcion general

HEECAN HEECANOPEN HEEDP HEEECAT HEETCP HEEPN HEE485
Diagrama de la tarjeta de expansion de comunicacion

Las tarjetas de expansion de comunicacion compatibles con el H500 se muestran en la siguiente
tabla

Nombre Modelo Protocolo de comunicacion
Tarjeta de expansion de g A NOPEN CANopen

comunicacion CANopen

Tarjeta de expansion de

comunicacion PROFIBUS HEEDP PROFIBUS

Tarjeta de expansion de

comunicacion PROFINET HEEPN PROFINET

Tarjeta de expansion de

comunicacion EtherCAT HEEECAT EtherCAT

Tarjeta'de expansion de HEE4G LTE

comunicacion 4G

Tarjeta de expansionde | ypprep Protocolo esclavo MOBDUS-TCP
comunicacién TCP

Tarjeta de expansion de | pypp Ay Protocolo CAN2.0B
comunicacion CAN

Tarjeta de expansion de ypp 405 Esclavo MODBUS-RTU
comunicacion RS485
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9.1 Apéndice 1: Comunicacidén RS485 estandar integrada

9. Apéndice
9.1. Apéndice 1: Comunicacién 485 estandar del equipo

9.1.1. Terminales RS485 de serie y topologia de red

9.1.1.1. Descripcion de los terminales RS485 de serie
La placa de control del variador de frecuencia serie HS00 incorpora terminales de comunicacion
RS-485 de fabrica, como se muestra en la siguiente figura

485+‘ IOV‘ All ‘ DI1 ‘ D12 ‘ DI3 ’ DI4 ‘HDII HDI2 T1A ‘ TiB \ TicC

[ 0 I A

485-‘GND‘ Al2 ‘Aol ‘AOZ ‘ HDO‘COM‘ oP ’24V T2A ‘ T2B ‘ T2C

OEEERORE0] [(2EHE

Diagrama de configuracion de terminales HS00

Simbolo del terminal Definicion de terminales
485+ Polo positivo de la sefial 485
485- Polo negativo de la sefial 485

9.1.1.2. Topologia de red RS485

La estructura de conexion del bus RS485 se muestra en la siguiente figura. Se recomienda
utilizar cable de par trenzado blindado para el bus 485, conectando 485+ y 485- mediante par
trenzado; Conecte resistencias de terminacion de 120Q solo en ambos extremos del bus para
prevenir reflexiones de sefial; todas las tierras de referencia de sefial 485 de los nodos deben
interconectarse; Maximo de 247 nodos conectables, con distancia de ramal por nodo inferior a 3
metros.

Dispositivo en serie

RS485+ RS485- RS485+ RS485- RS485+ RS485-

R 9 RO

Resistencia terminal
de 120'ohmios

| RS485+

RS485- Resistencia terminal de 120 ohmios

ositivo
le puerta

oy

Topologia de conexion semiduplex para bus RS485
Método de conexién multinodo
Cuando el niimero de nodos es elevado, el bus 485 debe configurarse obligatoriamente en
topologia de cadena margarita. Si se requiere conexion mediante ramales, la longitud de la
derivacion entre el bus y el nodo debe minimizarse; se recomienda no superar 3m y se prohibe
terminantemente la conexion en estrella. A continuacion se muestra el diagrama de estructuras
de bus comunes.

—

RS485 Bus

seadina Sandna S e <EEIER

Estacién
principal 1 5 3 N

Topologia de cadena margarita
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9.1 Apéndice 1: Comunicacién RS485 estandar integrada

recomendado [ RS485 Bus
| . l
‘ 3m Bm ‘ ‘ ¥ mu;
T 4
- o, St S, o
principal 1 2 Ll

Conexion mediante ramales

Valor
Pardmetros |Nombre del pardmetro gredetermina Rango de configuracion
o
000 corresponde a direccion de
P0.1.40 Direccion local 1 broadcast
001~247
Digito unidades: Tasa de baudios
DBUS
0:1200
1:2400
. . L 2:4800
P2.8.00 Tasa de baudios estandar de comunicacion 3 3:9600
4:19200
5:38400
6:57600
7:115200
0: Sin paridad (8-N-2)
P2.8.01 Formato de datos estandar de comunicacion 0 é g;ﬁggg ?rir g?"_(%—l(g—l)
3: Sin paridad (8-N-1)
Retardo de respuesta de comunicacion estandar —
P2.8.03 del equipo 2 Oms~20ms
Tiempo de espera de comunicacion estandar del _
P2.8.04 equipo 5.0 0.1s~60.0s
P2.8.05 Formato de transmision de datos de 1 0: Modo ASCII (reservado)
o comunicacion estandar del equipo 1: Modo RTU
P2.8.06 Respuesta de datos en comunicacion MODBUS 0 0: Responder
e estandar del equipo 1: No responder
0: Nobhlabigtadé) I d
X . 1: Habilitado (fallo no se puede
P2.8.07 Método de tratamiento de errores de 0 reiniciar automa'ticamenteg

comunicacion estandar del equipo

2: Habilitado (fallo se puede
reiniciar automaticamente)

9.1.2. Parametros estindar RS485

Nota [1]:

Retardo de respuesta: cuando el variador de frecuencia recibe datos, después de un retardo del
tiempo establecido por el codigo de funcion P2.8.03, el variador comienza a responder con

datos.

Tiempo de espera de comunicacion: al habilitar el método de tratamiento de errores P2.8.07, si
el intervalo entre tramas de datos recibidas por el variador supera el tiempo configurado en el
codigo de funcion P2.8.04, el variador alerta con fallo Err47, considerando comunicacion

anOmala.
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9.1 Apéndice 1: Comunicacidén RS485 estandar integrada

9.1.3. Explicacién del formato de comunicacion MODBUS
estandar

9.1.3.1. Ejemplo de trama

Formato de cadena de comando de escritura de la estacion maestra

Nombre del carcter - Divecciondela | Comandode, | RirecqiOfclon | CoMgnidode | verificacién CRC
Tongitud del cardcter 1By te 1By te 2By te 2By te 2By te
Ejemplo 01H 06H 9300H 0000H A48FEH
Formato de cadena de respuesta a comando de escritura de la estacidon esclava
Nombredel aricer | Ditescifndela | - Comandode, |  Dieccipdel, | contgnidode | verifcacion oR
Longitud del cardcter 1Byte 1Byte 2Byte 2By te 2By te
Ejemplo 01H 06H 9300H 0000H A48FEH
Formato de cadena de comando de lectura de la estacién maestra
AR | Dl | G | Mol | 0SS | semsidnm
Longitud del carécter 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2By te
Ejemplo 01H 03H 0000H 0003H 05CBH
Formato de cadena de respuesta a comando de lectura de la estacion esclava
Nonihredel caricter g{ﬁ%ﬁzﬁ;& Clg(r:'tlgl"lad (?Sdl-? ge“’%ftg; f;le dato: 1 f;1e dat(;;z rde dat(;;S Veri ion CRC
Longitud del caracter 1Byte 1By te 1By te 2By te 2Byte 2Byte 2Byte
Ejemplo 01H 03H 06H 0000H 0000H 000CH 2170H
Formato de cadena de error en respuesta a comando de escritura de la estacion esclava
Nombre del cardcter gﬁﬁ%ﬁﬁiﬂ?@ Co(&g]gede&%ntcmn Egg;‘;ggm s Verificacién CRC
Longitud del cardcter 1By te 1By te 1By te 2By te
Ejemplo 01lH 86H 06H C262H
Formato de cadena de error en respuesta a comando de lectura de la estacion esclava
Nombre del cardcter| Direceidndela c‘iﬂ'{?a?ﬁﬂsi‘%é;{%i"’" Epgdocmands, | verificacion cre
Longitud del cardcter 1By te 1By te 1By te 2By te
Ejemplo O1H 83H 02H COF1H

9.1.4. Otras configuraciones de la interfaz RS485 estandar del
equipo

9.1.4.1. Definicion de direcciones de parametros del protocolo de
comunicacion

Codigos de funcién especificos para acceso por comunicacion en variadores de frecuencia de la
serie H. Los atributos de lectura/escritura son los siguientes:

Pardmetros de | 5 00 p0.1-P0.9, P2-PS, P9.3.00-P9.3.49 Leible y
codigo de escribible

funcion Grupo P0.0, grupo P8, grupo P9.0, grupos P9.3.50-P9.3.99 Solo lectura

9.1.4.2. Explicacion de direcciones de lectura/escritura para parametros de
codigo de funcion

Utilice el grupo y nivel del pardmetro del cddigo de funcion para formar la parte alta de la
direccion de parametro, y eF umero de serie para formar la parte baja de la direccion de
parametro.

Dado que la vida 1til de la EEPROM es limitada, no se debe realizar un almacenamiento
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9.1 Apéndice 1: Comunicacién RS485 estandar integrada

frecuente en la EEPROM durante el proceso de comunicacion. Por lo tanto, algunos codigos de
funciéon durante la comunicacion no requieren almacenamiento en la EEPROM; basta con
modificar el valor en la RAM.
Si es necesario escribir en la EEPROM, tome la parte alta de la direccion del parametro como
numero hexadecimal y convierta la parte baja de decimal a hexadecimal. Luego combine la
direccion alta y la baja en un numero hexadecimal de 4 digitos.

Por ejemplo: P2.1.12 escrito en la direccion EEPROM tiene la parte alta como 21 hexadecimal.
La parte baja es 12 decimal, convertido a hexadecimal es 0CH. Por tanto, la direccion se

expresa como 210CH.

Si no es necesario escribir en la EEPROM, los grupos Px.0-Px.5 (x:0-9) pueden escribirse en la
RAM mediante la direccion de parametro mas 0AOOH. Por ejemplo, la direccién de parametro
para escribir P2.1.12 en RAM es 2BOCH. No se admite escritura en RAM para los grupos

Px.6-Px.9.

Ejemplo: La direccion para P2.1.12 sin escritura en EEPROM es
La direccion alta es 21 hexadecimal, al sumar 0AOOH resulta 2BH. La direccion baja es 12
decimal, convertido a hexadecimal es 0CH. Por lo tanto, la direccion se representa como

2BOCH.

9.1.5. Tabla de definicion de codigos de funcion dedicados para
comunicacion RS485 estandar y ejemplos

9.1.5.1. Tabla de definicion de cédigos de funcién

Definic CligiiEn Direccion del L .
iy de 2 Descripcion funcional
10n o parametro
funcion
0001H Funcionamiento en sentido directo
0002H Funcionamiento en sentido inverso
9300H (direccién de 0003H Funcionamiento a pulsos en sentido directo
parametro 0004H Funcionamiento a pulsos en sentido inverso
correspondiente
P9.3.00) 0005H Parada libre
0006H Parada por desaceleracion
0007H Reinicio tras fallo
930,1H (direccion de Orden de frecuencia (como porcentaje de la frecuencia
Sg;f:sl;gg diente maxima, no almacenado) (00.00~100.00 representa
0/~ 0,
P9.3.01) 00.00%~100.00%)
Coman Terminal de salida multifuncion HDO
dos BITO (Cuando el terminal HDO se utiliza como
para el 06H DO, es decir, P2.1.10=1 salida DO de colector
variado abierto)
rde . . BIT1 Terminal de salida multifuncion T1
frecuen 9302H (direccion de - - - —
cia parimetro BIT2 Terminal de salida multifuncion T2
correspondiente BIT3 Terminal de salida multifuncién DOI (tarjeta
P9.3.02) de expansion)
Terminal de salida multifuncion DO2 (tarjeta
BIT4 -,
de expansion)

Para que la sefial del terminal de salida multifuncion sea
efectiva, establezca su bit correspondiente en 1, luego
convierta este niimero binario a hexadecimal y envielo a la
direccion 9302H

9303H (direccion de

parametro Direccion de salida AO1
correspondiente (00.0~100.0 representa 00.0 %~100.0 %)
P9.3.03)

9304H (direccion de
pardmetro

Direccion de salida AO2
(00.0~100.0 representa 00.0 %~100.0 %)
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Definic Chiige Direccion del Y .
ion de 5 i — Descripcion funcional
funcién
correspondiente
P9.3.04)
. ., Direccion de salida HDO (cuando el terminal HDO se
93 O,SH (direccion de utiliza como salida de pulso PULSE, es decir, P2.1.10=0
parametro . salida de pulso PULSE)
;‘;rgefg’“d‘eme (0000H~7FFFH representa 0,00 %~ 100,00 %, 00,0~
3.05) 100,0 representa 00,0 %~100,0 %)
93 0,6H (direccion del Fuente de frecuencia maxima (porcentaje de la frecuencia
gg::;;gg diente maxima, no almacenado) (00,00~100,00 representa
P9.3.06) 00,00 %~100,00 %)
930,7 H (direccion del Fuente de par maxima (porcentaje del valor limite de par, no
Sg‘na;‘;;gr‘l’ fiente almacenado) (00,00~100,00 representa 00,00 %~
P9.3.07) 100,00 %)
93 0,8H (direccion del Valor configurado de tension separada VF (porcentaje de la
parametro dient tension nominal del motor, no almacenado) (00,00~100,00
f,‘;r.ge.(s)%‘;“ rente representa 00,00 %~100,00 %)
93 O,AH (direccién de Valor establecido PID (porcentaje dentro del rango de
parametro dient retroalimentacion fijado por PID, no almacenado) (00.00~
f,‘;rgei%‘;“ rente 100.00 representa 00.00%~100.00%)
930,8 H (direccién de Valor de retroalimentacion PID (porcentaje dentro del rango
parametro di de retroalimentacion fijado por PID, no almacenado)
;‘;“;Sl‘;‘)’n rente (00.00~100.00 representa 00.00%~100.00%)
Supervi 0001H Funcionamiento en sentido directo
‘sjleoln 0002H Funcionamiento en sentido inverso
estado 9332H (direccion de
operati parametro
vo del 03H correspondiente
variado P9.3.50) 0003H Parada
rde
frecuen
cia
00 Sin fallos
01 Sobrecorriente a velocidad constante
02 Sobrecorriente durante aceleracion
03 Sobrecorriente durante desaceleracion
04 Sobretension a velocidad constante
Supervi 05 Sobretension durante la aceleracion
sidn de 06 Sobretension durante la desaceleracion
fallos 9333H (direccion de 07 /
del 03H parametro 08 Bajo voltaje
variado correspondiente 09 Sobrecarga del variador de frecuencia
rde P9.3.51) 10 Sobrecarga del motor
ﬁjecuen 11 Falta de fase en la entrada
cia 12 Falta de fase en la salida
13 Fallo externo
14 Fallo en la comunicacion de la tarjeta de
expansion
15 Temperatura del IGBT demasiado alta
16 Fallo de hardware del variador de frecuencia
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Definic Loz Direccion del L .
ion de 5 i — Descripcion funcional
funcion

17 Fallo de cortocircuito a tierra detectado
durante el arranque

18 Error en la identificacion del motor

19 Caida de carga del motor

20 Pérdida de retroalimentacion PID

21 Fallo definido por el usuario 1

22 Fallo definido por el usuario 2

23 Tiempo acumulado de encendido alcanzado

24 Tiempo acumulado de funcionamiento
alcanzado

25 Fallo del codificador

26 Excepcion en lectura/escritura de pardmetros

27 Sobrecarga térmica del motor

28 Desviacion excesiva de velocidad

29 Sobrerrevoluciones del motor

30 Error en posicion inicial

31 Fallo en deteccion de corriente

32 /

33 /

34 Tiempo de espera por limite rapido de
corriente agotado

35 Fallo en control multipuerto de motor

36 /

37 /

38 Cortocircuito en salida

39 Cortocircuito en transistor de frenado

40 Resistencia de amortiguamiento

41 Fallo en hardware del relé

0 Error 16gico en identificacion de posicion de
polos del motor sincrono

43 Error en conmutacion de frecuencia de trabajo

44 Fallo en identificacion del motor

45 Fallo por sobrepar motor

46 Fallo de proteccion por bloqueo de rotor

47 Excepcion en la comunicacion 485 del equipo

48 Excepcion en la comunicacion por puerto de
red

49 Excepcion en la comunicacién Type-C

9.1.5.2. Caso

Ejemplo 1 Arranque en sentido directo del variador de frecuencia n°1
Host envia trama de datos

[ADR [ CMD [ ADRESS [ DATA [ CRC

[oid [06H [93H [ 00H [00H [01d [6AH | 0AH
Esclavo responde con paquete de datos

[CADR [ CMD [ ADRESS [ DATA [ CRC

[ 0IH [ 06H [ 93H [ 00H [ 00H [ 0IH | 6AH [ 0AH

Ejemplo 2 Asignacion de frecuencia al variador n°1 (sin almacenamiento)
Valor de frecuencia a asignar al variador 1#: 100,00% de la frecuencia maxima
Meétodo: Eliminar el punto decimal de 100,00 — 10000D=2710H

Host envia trama de datos

[ADR [ CMD [ ADRESS [ DATA [ CRC
[01H ["06H 930 [ ol | 27H [ 10H | EFH___ | 720
Esclavo responde con trama de datos

ADR [ CMD [ ADRESS [ DATA [ CRC
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01H [ 06H [ 93H [ 01H [ 27H [ 10H [ EFH [ 72H

Ejemplo 3 Consulta de frecuencia de funcionamiento del variador n°1

Consultar la “frecuencia de salida” del variador de frecuencia 1# en estado de funcionamiento.

Meétodo: el pardmetro del codigo de funcion para frecuencia de salida es P9.0.00, convertido a

direccion 9000H.

Si la “frecuencia de salida” del variador de frecuencia 1# es 50.00Hz. 5000 decimales = 1388H
Host envia trama de datos

ADR [ CMD [ ADRESS [ DATA [ CRC

01 030 [90H [ o00oH [ O00H [ OIH | AOH | OAM

Esclavo responde con trama de datos

ADR | CMD | Byte Count | DATA CRC

[
0TH [ 030 [02H [ 130 [8H | B5H | 120
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9.2. Apéndice 2: Tabla de parametros
9.2.1. 10.2.1 PO Funciones basicas
9.2.1.1. P0.0 Informacion del variador (solo lectura)

glédigo de
neion y o Valor Método de [Pagina
dDelreccmn I;Iu?lréligf del cédigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
e nado on iente
ion
Lectura/es
?&8606)0) Reservado 0~0 0 critura "P0.0.00"
libre
Digito unitario:
0: Control V/F
P0.0.01 Visualizacion del 1: Control vectorial SVC en lazo abierto Solo
(0);0001) modo de control 2: Control vectorial FVC en lazo cerrado 0 lectura "P0.0.01"
actual del motor Decena:
0: Motor asincrono
1: Motor sincrono
P0.0.02  [Modelo de variador de Solo B "
(0x0002) [frecuencia 1~3637 Modelo lectura P0.0.02
P0.0.03 1: Tipo G (Carga pesada) . Solo " "
(0x0003) Modelo GP 2: Tipo P (Carga lkl)gera) Fabricante lectura P0.0.03
P0.0.04  [Numero de version del Solo B "
(0x0004) |[software 0.01~255.99 0.01 lectura P0.0.04
P0.0.05  |[Numero de programa Solo " "
(0x0005) |no estandar 0.00~255.99 0.00 lectura P0.0.05
P0.0.06 [Potencia nominal del Solo B "
(0x0006) [|variador de frecuencia 0.1~2000.0(kW) Modelo lectura P0.0.06
P0.0.07  [Tension nominal del Solo i "
(0x0007) |variador de frecuencia 1~2000(V) Modelo lectura P0.0.07
P0.0.08 [Corriente nominal del Solo B "
(0x0008) |[variador de frecuencia 0.01~655.35(A) Modelo lectura P0.0.08
Tiempo de
P0.0.09 + . Solo
funcionamiento 0~65535(h) 0 "P0.0.09"
(0x0009) acumulado lectura
P0.0.10  [Tiempo de encendido Solo i "
(0x000A) [acumulado 0~65535(h) 0 lectura P0.0.10
P0.0.11  [Consumo de energia Solo i "
(0x000B) |acumulado 0~65535(kwh) 0 lectura P0.0.11
P0.0.12  [Temperatura del Solo i "
(0x000C) |médulo 0~999(°C) 0 lectura | 'F0-0-12
P0.0.13  [Valor de recuperacion Solo B "
(0x000D) |de macro mas reciente 0~1000 0 lectura P0.0.13
P0.0.14 Solo " "
(0x000F) Reservado 0~999 500 lectura P0.0.14
P0.0.15 Solo B "
(0x000F) Reservado 0~999 500 lectura P0.0.15
Corriente nominal del
P0.0.16 : ~ Solo
variador de frecuencia [0.01~655.35(A) 9.50 "P0.0.16"
(0x0010) después de la derating lectura
9.2.1.2. P0.1 Parametros basicos
Codigo de
funcion y Valor  [Método de [Pagi
g R gina
Direccion [Nombre del codigo de g 1icacion del valor configurado redetermi [modificaci |correspond
de funcion 19 su P P
fesrmmEe nado on iente
ion
P0.1.00  [Seleccién de idioma |- %gl‘g; N Lecturales | @ o0
(0x0100) LCD 2: Ruso libre -
Digito de las unidades:
Seleccion d 0: Mostrar solo el grupo basico
eleccion de 1: Mostrar todos los niveles del {
P0.1.01  |visualizacion del Digit%sdr:liag dcéiegsaglve es del mend 111 ]C“gf[:&ru;a/es "P0.1.01"
(0x0101) |grupo de pardmetros  |0: No mostrar grupo P0.9 libre o
funcionales 1: Mostrar grupo P0.9
Digito de las centenas:
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glédigo de
oSy as Valor Método de [P4gina
dDelreccmn yu%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci correspond
comunicac nado on iente
i6n
0: No mostrar grupos P1.2~P1.9
1: Mostrar grupos P1.2~P1.9
Digito de millar:
0: No mostrar grupo P9.1~P9.2
1: Mostrar grupo P9.1~P9.2
Digito de decena de millar:
0: No mostrar grupo P2.9
1: Mostrar grupo P2.9 (con uso simultaneo de
doble tarjeta PG)
Parametros|
P0.1.02  |[Tipo de variador de  |1: Tipo G (Carga pesada) . Pty "
(0x0102) |frecuencia 2: Tipo P (Carga l?gera) Fabricante 1S*estr1ng1do F0.1.02
0: Modificable
P0.1.03  [Proteccion de codigo |1: No modificable o I(;reifltl;x;a/es "P0.1.03"
(0x0103) |de funcion 2: Permite modificacion de parametros libre o
restringidos
P0.1.04 0: Modo basico (prefijo 'P") Parametros
(0);0'10 4) Modo de visualizacion|l: Modo usuario (prefijo 'U") 0 restringido |"P0.1.04"
2: Modo verificacién (prefijo 'C") s
VI lSolo
. 0: Control V, ectura
5&(1)'10055) ]\g?;(’g%ger ﬁontrol 1: Control vectorial en lazo abierto 0 durante el ["P0.1.05"
P 2: Control vectorial en lazo cerrado funcionam
iento
0: Control mediante teclado Lectura/es
5&(1)'10066) gglgfgé?gng‘:niggtlgndo 1: Control por terminales 0 critura "P0.1.06"
2: Control por comunicacion libre
Digito de unidades: Seleccion de fuente de
frecuencia vinculada al panel de operacion
0: Sin vinculacion
1: Asignacion mediante teclado
2: Referencia por terminal externo All
3: Entrada asignada al terminal externo AI2
4: Entrada asignada al terminal externo AI3
5: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
6: Asignacion por terminales de comando de
multiples escalones
7: Asignacion mediante PLC simplificado
8: Setpoint de control PID
9: Referencia por comunicacion
A: Resultado de operacion 1
B: Resultado de operacién 2
C: Resultado de operacion 3
D: Resultado de operacion 4
[Decena: Seleccion de fuente de frecuencia Solo
P0.1.07 'Vinculacion de fuente [vinculada al comando de terminales lectura
(0);0'107) de frecuencia con 0: Sin vinculacion H.000 durante el ["P0.1.07"
comando de operacion|1: Asignacion mediante teclado funcionam
2: Referencia por terminal externo All iento

3: Entrada asignada al terminal externo AI2
4: Entrada asignada al terminal externo AI3
5: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)

6: Asignacion por terminales de comando de
multiples escalones

7: Asignacion mediante PLC simplificado
8: Setpoint de control PID

9: Referencia por comunicacion

A: Resultado de operacion 1

B: Resultado de operacion 2

C: Resultado de operacion 3

D: Resultado de operacion 4

Centena: Seleccion de fuente de frecuencia
vinculada a la comunicacion

0: Sin vinculacion

1: Asignacion mediante teclado

2: Referencia por terminal externo All
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
3: Entrada asignada al terminal externo AI2
4: Entrada asignada al terminal externo AI3
5: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
6: Asignacion por terminales de comando de
multiples escalones
7: Asignacion mediante PLC simplificado
8: Setpoint de control PID
9: Referencia por comunicacion
/A: Resultado de operacion 1
B: Resultado de operacion 2
C: Resultado de operacion 3
ID: Resultado de operacion 4
0: Fuente de frecuencia A
1: Fuente de frecuencia B
2: Frecuencia A+B
3: Frecuencia A-B
P0.1.08  [Seleccion de fuente de|4: Maximo de A,B 0 lgreiglgru;a/es "P0.1.08"
(0x0108) |frecuencia 5: Minimo de A,B libre T
6: Fuente de frecuencia de respaldo 1
7: Fuente de frecuencia de respaldo 2
8: El terminal cambia entre las 8 opciones
anteriores
0: Asignacion mediante teclado (no se
memoriza en caso de corte de energia)
1: Asignacion mediante teclado (memoria en
fallo de alimentacion)
2: Referencia por terminal externo All
3: Entrada asignada al terminal externo AI2
4: En?ada asi%nadalal terminal externc)) AI3 1Solo
Iy 5: Referencia de pulso PULS (P2.0.12 ectura
?&(1)'10099) ?rzlfggrﬁ?a‘f fuente de 6: Asignacion por terminales de comando de |1 durante el |"P0.1.09"
multiples escalones funcionam
7: Asignacion mediante PLC simplificado iento
8: Setpoint de control PID
9: Referencia por comunicacion
10: Resultado de operacién 1
11: Resultado de operacion 2
12: Resultado de operacion 3
13: Resultado de operacion 4
lSolo
PO.1.10  [Seleccion de fuente de getura | "
(0x010A) |frecuencia B Igual que P0.1.09 0 ;ciuurll"g?(;e]aerln P0.1.10
iento
P0.1.11 Seleccion de rango de |0: Relativo a la frecuencia maxima 0 Lq::tura/es "PO.1.11"
(0x010B) [fuente de frecuencia B|1: Relativo a la fuente de frecuencia A lci%rléra e
P0.1.12 Valor de ajuste de Lectura/es
(0);0'1 0C) fuente de frecuencia B|0~150(%) 100 critura "P0.1.12"
en superposicion libre
Polarizacion de Lectura/es
(ox010D) [frecuencia B en 0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 critura |"PO.1.13"
i}lr{em&)sglon i }ibre -
alor de frecuencia ectura/es
f&(l)fg‘E) asignada mediante  [0.00~P0.1.16(Hz) 5000 [oritura  |"PO.1.14"
teclado libre
0: Direccion predeterminada
P0.1.15  |Direccion de 1: Inversion de direccion o Lreift;ua/es "P0.1.15"
(0x010F) [funcionamiento 2: Determinado por terminal de entrada fibrg a e
multifuncion
Solo
PO.1.16 i lectura o1 16"
(0x0110) Frecuencia maxima  |5.00~320.00(Hz) 50.00 ?ﬁgﬁtﬁ;& P0.1.16
iento
.. |0: Referencia digital Solo
5&(1)'11171) fnliiigﬁ ade frecuencia 1: Referencia por terminal externo AIl 0 lectura "P0.1.17"
2: Entrada asignada al terminal externo AI2 durante el

-49-




9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
comun - nado on iente
i6n
3: Asignacion por terminales de comando de funcionam
multiples escalones iento
4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
5: Referencia por comunicacion
6: Nodo de operacién 1
7: Nodo de operacion 2
8: Nodo de operacion 3
9: Nodo de operacion 4
PO.1.18 Configuracion digital Lectura/es
(0);0'112) de frecuencia méaxima [P0.1.20~P0.1.16(Hz) 50.00 critura "P0.1.18"
[para motor 1 libre
Lectura/es
P0.1.19 ~ [Desvio de frecuencia : " "
Lectura/es
?&(1)12&) Frecuencia minima  0.00~P7.9.37(Hz) 0.00 i{r]')itura "P0.1.20"
ibre
Lectura/es
5&(1)'12115) Frecuencia de salto 1 {0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 critura "P0.1.21"
libre
Lectura/es
F(?);(1)'12126) Frecuencia de salto 2 {0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 critura "P0.1.22"
libre
- Lectura/es
(On0Tiy) [haagh de frecuencia o 0o-po.1.16(Hz) 000 feriura  |"P0.123"
ibre
. - |0: Sin saltos en frecuencia de funcionamiento Lectura/es
F(?x(l)lzf%) (dgafl&g C(ig nf;?giﬁg{,a 1: Con saltos en frecuencia de critura "P0.1.24"
°__|funcionamiento libre
Solo
lectura
P0.1.25  [Resolucion de 1:0.1
: 2 durante el ["P0.1.25"
(0x0119) |frecuencia 2:0.01 funcionam
iento
0: Operar a frecuencia minima .
1: Detener Lectura/es
P0.1.26  [Modo de operacion en . : " "
2: 1 t P0.1.2
(0x011A) [frecuencia minima 3. gg era;e?av elocidad cero 0 i:irl';rgra 0.1.26
4: Frenado de corriente continua
Solo
Base de accion para . . . . lectura
?&(1).1217B) frecuencia asignada (1): Ef_:gﬁgﬁg: gsi ﬁrxlralglaonamwnto 1 durante el |"P0.1.27"
con perilla/up/down ) g funcionam
iento
Seleccion de memoria . . Lectura/es
P0.1.28 0: Sin memoria : " "
(0x011C) al parar con 1 Con memoria 1 critura P0.1.28
perilla/up/down libre
e . Lectura/es
P0.1.29  |Habilitacion de 0: Permitido : " "
(0x011D) |control inverso 1: Prohibido 0 lci%}_gra P0.1.29
. Lectura/es
P0.1.30  [Tiempo muerto de : " "
(0XO11E) avanc?e/ret:rloceso 0.0~3000.0(s) 0.0 lcirl;iléra F0.1.30
Seleccion de . - Lectura/es
P0.1.31 p p 0: Funcionamiento : " "
(0x011F) g}gﬁ;?;:;memo al 1: Sin funcionamiento 0 ﬁlglt_gra P0.1.31
Unidad: Seleccion de motor mediante codigo
de funcion
1: Motor 1
2: Motor 2
3: Motor 3 E:%lt%ra
P0.1.32 i 4: Motor 4 i "
(0x0120) Seleccion de motor Decena: Fuente de seleccion de motor .01 %‘ggﬁfl aer; P0.1.32
0: Seleccion por codigo de funcion iento

(determinado por el valor de la unidad)
1: Seleccion por terminal DI (determinado
por el terminal DI)
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Seleccion del modo d FMO
eleccion del modo de,. ; ectura
F&éf;]) control de (1): Sgﬁgg% gg vziomdad 0 durante el ["P0.1.33"
velocidad/par : P funcionam
iento
Solo
PO.1.34 ) 0: Funcionamiento durante la operacion lectura
(0);0'1 22) Control del ventilador |1: Funcionamiento continuo 0 durante el |"P0.1.34"
2: Control seglin temperatura funcionam
iento
Unidad: Tecla JOG
0: Invalido
1: Marcha a impulsos en sentido directo
2: Marcha a impulsos en sentido inverso
3: Conmutacion sentido directo/inverso
451: 1(:Jom'glutaci(_'m local/remc_)(tjo ) Solo
. iz . : Funcionamiento en sentido inverso
po.1,35  [Asignacion mediante fgre 1 4o Gisminucion lectura " "
tecla multifuncion del . 41 durante el |"P0.1.35
(0x0123) teclado ODecenal.dTecla LOC funcionam
: Invalido :
1: Marcha a impulsos en sentido directo lento
2: Marcha a impulsos en sentido inverso
3: Conmutacion sentido directo/inverso
4: Conmutacion local/remoto
5: Funcionamiento en sentido inverso
6: Tecla de disminucion
P0.1.36  [Funcion de parada con|0: Valido solo en modo operacion por teclado 1 ngtura/es "P0.1.36"
(0x0124) [tecla STOP del teclado|1: Valido en cualquier modo i:irgrgra e
0: Sin operacion
1: Borrar informacion registrada
9: Restaurar pardmetros de fabrica, excepto
grupo de parametros del motor, grupo de
calibracion y grupo de contrasefna
19: Restaurar parametros de fabrica,
excluyendo parametros del motor y grupo de
contrasefias
20: Restaurar parametros de fabrica,
excluyendo grupo de contrasefias Solo
30: Copia de seguridad de parametros lectur
P0.1.37 [Inicializacion de actuales del usuario 0 dec u ta 1 ["po.1.37"
(0x0125) [parametros 60: Restaurar parametros de copia de furllrg?og;m o
seguridad del usuario ignt °
100: Macro de fabrica 1
101: Macro de fabrica 2
102: Macro de fabrica 3
103: Macro de fabrica 4
104: Macro de fabrica 5
105: Macro de fabrica 6
106: Macro de fabrica 7
107: Reservado
108: Macro de fabrica 9
109: Macro de fabrica 10
Solo
P0.1.38 . lectura
N Seleccion de uso 0~20 0 durante el ["P0.1.38"
(0x0126) funcionam
iento
PO.1.39 R . Pardmetros, ;
(0x0127) Contrasefia de usuario [0~65535 0 1Srestrmg1do P0.1.39
D i Lectura/es
P0.1.40 . - 000: Direccion de broadcast ; N "
(0x0128) Direccion local 001~247 1 lci%}_gra P0.1.40
Resolucion de lectura U: Dos decimales (<75KW), un decimal Lectura/es
PO.1.41 e corriente por (?775KW) 0 critura "P0.1.41"
(0x0129) comunicacion 1: Un decimal libre
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Digito de las unidades: Modo lectura
0: Leer direccion B
Configuracion de 1: Leer valor del codigo de funcién mapeado Lectura/es
P0.1.42 comunicacion del a la direccion - H.00 critura "P0.1.42"
(0x012A) rupo de usuarios Digito de las decenas: Modo escritura : libre T
Srup 0: Escribir direccién
1: Escribir valor del codigo de funcioén
mapeado a la direccion
'Voltaje de linea de Parametros
P0.1.43 0:380V/400V ety "
(0x012B) frrlléiiaeﬂi Eire4 red para 1:440V/480V 0 1Srestrmg1do P0.1.43
PO.1.44 Cambios pf)r segundo 100 Lectura/es POL144
0 en terminales 0.01~655.35(Hz . critura "P0.1.44"
(0x0120) |Gp/pOWN ) libre
9.2.1.3. Parametros de aceleracion/deceleracion P0.2
Codigo de
funcion y 7 23
" 2% Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljl%r;ligf del codigo de Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci [correspond
e nado on iente
ion
. - Lectura/es
?&%.206)0) "11”1empo de aceleracion 0.0~6500.0(s) Modelo i{r]')itura "P0.2.00"
ibre
. Lectura/es
(Ox0201) |dmotpo a1 0.0~6500.0(s) Modelo feritura”—~ 'P0.2.01"
101¢
. - Lectura/es
5&(2).20022) glempo de aceleracion 0.0~6500.0(s) Modelo lqr])itura "P0.2.02"
ibre
- Lectura/es
oxaa03) |oempe e 2 0.0~6500.0(5) Modelo feitura —~'P0.2.03"
ibre
. -y Lectura/es
5&(2).20614) glempo de aceleracion 0.0~6500.0(s) Modelo i{lgtura "P0.2.04"
101¢
. Lectura/es
(0305) |ducelimncisns (006500009 Modelo feritra  ("P0.2.05"
ibre
. - Lectura/es
?&%).20066) Ilempo de aceleracion 0.0~6500.0(s) Modelo i{r]')itura "P0.2.06"
ibre
. Lectura/es
(On0207) ldmemRo de, 4 0.0~6500.0(s) Modelo it |"P0.207
101¢
Punto de conmutacion
- Lectura/es
P0.2.08 |de fi del : " "
(0x0208) tigmggu;;ﬁl;l;acién P0.2.09~P0.1.16(Hz) 0.00 critura P0.2.08
1
Punto de conmutacion
1 Lectura/es
P0.2.09 |de frecuencia del - " "
(0X0209) tiempoude aceleracion P0210~P0116(HZ) 0.00 ﬁrg;gra P0.2.09
2
Punto de conmutacion
- Lectura/es
P0.2.10 |de frecuencia del : " "
(0x020A) tiempoude aceleracion 0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 ﬁrg;gra P0.2.10
3
P02.11 R J N Lectura/es P02.11
" eservado 0~65535 critura "P0.2.11"
(0x020B) libre
Punto de conmutacion
h Lectura/es
f(%'zlozc) de frecuencia el 1p) 5 13-p0.1.16(H2) 0.00 critura—"P0.2.12"
10re

deceleracion 1
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Punto de conmutacion
h Lectura/es
F&%QI()}D) ggnf]r eg“(fenc‘a del P0.2.14~P0.1.16(Hz) 0.00 critura ['P0.2.13"
deceleracion 2 libre
Punto de conmutacion
! Lectura/es
(Ox020E) [omecuencia del o 00-po.1.16(1z) 0.00 critura ['P0.2.14"
deceleracion 3 libre
Solo
P02.15 'Unidad de tiempo de 0:s lectura
(OiOIZOF) aceleracion/deceleraci 1'min 0 durante el ["P0.2.15"
on ’ funcionam
iento
Punto decimal del Solo
P0.2.16 tiempo de 0:1 lectura
(0);0'21 0) aceleracion/deceleraci (1:0.1 1 durante el ["P0.2.16"
on (La unidad 2:0.01 funcionam
depende de P0.2.15) iento
. 0: Frecuencia maxima
Frecuencia de : i Solo
P0.2.17 referencia del tiempo %:lForgfIl;enma asignada lectura
0 € . ; ; 0 durante el "P0.2.17"
(0x0211) accleracion/deceleraci i: Slz)rle_:lczuenma nominal del motor funcionam
on 5-60HZ iento
Solo
P0.2.18 Curva de 0: Linea recta lectura
(0);0'21 2) aceleracion/deceleraci |1: Curva S 1 0 durante el ["P0.2.18"
on 2: Curva S 2 funcionam
iento
Solo
P0.2.19 Proporcion del lectura
(0)&0'213) segmento inicial de la [0.0~100.0(%) 30.0 durante el |"P0.2.19"
curva S funcionam
iento
Solo
P0.2.20 Proporcion del lectura
(0x0214) segmento final de la  0.0~100.0(%) 30.0 durante el |"P0.2.20"
curva S funcionam
iento
P02.21 Tiempo de aceleracion Lectura/es
(0);0'215) de identificacion de  |0.0~6500.0(s) Modelo  [critura "P0.2.21"
[parametros libre
Tiempo de Lectura/es
(Ot is) deceleracidnde 9 0-6500.0(5) Modelo feriura|"P0.222"
[parametros 1ore
i : 0: Igual que el motor 1
P0.2.23 ggleccwn del tiempo 1: l%empo de aceleracion/deceleracion 1 Lectura/es
e yp - |2: Tiempo de aceleracion/deceleracion 2 0 critura "P0.2.23"
(0x0217) g;e(ljzliarcnlgg;iez:celeram 3: Tiempo de aceleracion/deceleracion 3 libre
_ i 4: Tiempo de aceleracion/deceleracion 4
0,224 g:leccmn del tiempo Lectura/es
(0x0218) |aceleracion/deceleraci [gual que P0.2.23 0 lci%}_gra .
On del motor 3
0,225 ggleccwn del tiempo Lectura/es ! ]
(0x0219) |aceleracion/deceleraci [gual que P0.2.23 0 lcirl;iléra P0.2325
on del motor 4
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9.2.1.4. Parametros de visualizacion P0.3

Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf sl it [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci [correspond
fesrmmiEe nado on iente
ion
Parametro de
¢ o Lectura/es
P0.3.00 |visualizacion en - " "
(0x0300) [funcionamiento del ~ [7000~9099 9001 critura—"P0.3.00
D1
Parametro de
¢ o Lectura/es
P0.3.01 |visualizacion en - " "
(0x0301) [funcionamiento del 89999099 0000 feritura  1'P0.3.01
LED 2
Parametro de
¢ o e Lectura/es
P0.3.02 |visualizacion en : " "
(0x0302) [funcionamiento del ~ [8999~9099 9002 critura—"P0.3.02
LED 3
Parametro de
¢ o Lectura/es
P0.3.03 |visualizacion en : " "
(0x0303) [funcionamiento del 8999~9099 003 i:irl';;gra P0.3.03
LED 4
Parametro de
¢ ) Lectura/es
P0.3.04 |visualizacion en : " "
(0x0304) [funcionamiento del ~ [8999~9099 9004 critura—|"P0.3.04
LED 5
P0.3.05 Parametro 6 mostrado Lectura/es
(0);0'305) gn LED durante 8999~9099 9005 i{r]')itura "P0.3.05"
uncionamiento ibre
P0.3.06 Parametro 7 mostrado Lectura/es
(0)&0'306) en LED durante 8999~9099 9006 critura "P0.3.06"
funcionamiento libre
Tiempo de
conmutacion
P0.3.07 |automatica para 0.0: Sin conmutacion 0.0 lgreiglgru;a/es "P0.3.07"
(0x0307) |parametros mostrados [0.1s~100.0s . libro -
en LED durante
funcionamiento
. Lectura/es
P0.3.08  [Pardmetro 1 mostrado : " "
(0x0308) |en LED en parada  |7000~9099 9001 critura— ('P0.3.08
. Lectura/es
P0.3.09  |[Pardmetro 2 mostrado - " "
(0x0309) [en LED en parada 8999~9099 004 lci%}_gra P0.3.09
. Lectura/es
P0.3.10  [Parametro 3 mostrado : " "
(0x030A) [en LED en parada 8999~9099 9009 i:irl';;gra P0.3.10
. Lectura/es
P0.3.11 Parametro 4 mostrado : " "
(0x030B) [en LED en parada 8999~9099 8999 filglt_gra P0.3.11
. Lectura/es
P0.3.12  [Parametro 5 mostrado - " "
(0x030C) [en LED en parada 8999~9099 8999 lci%}_gra F£0.3.12
. Lectura/es
P0.3.13  [Parametro 6 mostrado : " "
(0x030D) [en LED en parada 8999~9099 8999 i:irl';;gra P0.3.13
. Lectura/es
P0.3.14  [Parametro 7 mostrado : " "
(0x030E) |en LED en parada 8999~9099 8999 filglt_gra P0.3.14
Tiempo de i
conmutacion LQ ‘o Lectura/es
5&331051:) automatica para 8(1)5 Elrll;g rg)rs'nutacmn 0.0 critura "P0.3.15"
pardmetros mostrados | ) libre
en LED en parada
P03.16 |Pantalla LCD primera Lectura/es
(0);0'3 10) %:iéleq durante 9000~9099 9001 1c%tura "P0.3.16"
ncionamiento ibre
p03.17 |Pantalla LCD segunda Lectura/es
(0);0'31 1) lfineq durante 9000~9099 9000 lc.rbitura "P0.3.17"
uncionamiento ibre
P0.3.18  [Pantalla LCD tercera Lectura/es i "
(0x0312) |linea durante 9000~9099 9002 critura P0.3.18
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
funcionamiento libre
P0.3.19 Pantalla LCD cuarta Lectura/es
(0x0313) linea durante 9000~9099 9003 critura "P0.3.19"
funcionamiento libre
P0.3.20 Pantalla LCD quinta Lectura/es
(0);0'31 4) linea durante 9000~9099 9004 critura "P0.3.20"
funcionamiento libre
P03.21 Pantalla LCD sexta Lectura/es
(0);0'315) linea durante 9000~9099 9007 critura "P0.3.21"
funcionamiento libre
'Visualizacion de la
4 Lectura/es
5&3'32126) finca 7 dela LCD - 19000~9099 9007 leritura  ['P0.3.22"
funcionamiento libre
'Visualizacion de la
4 Lectura/es
2%32137) finea 8 de la LCD l9909~9099 9007 leritura  ['P0.3.23"
funcionamiento libre
'Visualizacion de la
4 Lectura/es
(Ox0318) [dua b HCP - loo0o~9099 0007 feritura  |'P0.3.24"
funcionamiento libre
'Visualizacion de la
4 Lectura/es
(0x0319) [dusa 104 P loo0o~9099 0007  feritura  |"P0.3.25"
funcionamiento libre
P0.3.26 'Visualizacion de la Lectura/es
(0);0'31 A) éinea 1 dle la L(()iD 9000~9099 9001 1qrétura "P0.3.26"
urante la parada ibre
P0.3.27 Visualizacion de la Lectura/es
(0);03“3) gnea 2 dle la L((IiD 9000~9099 9004 lc.rbitura "P0.3.27"
urante la parada ibre
P0.3.28 'Visualizacion de la Lectura/es
(0)&0.31C) gnea 3 dle la L%D 9000~9099 9009 i{r]')itura "P0.3.28"
urante la parada ibre
P0.3.29 'Visualizacion de la Lectura/es
(0);0'311)) éinea 4 dle la L(()iD 9000~9099 9010 1qrétura "P0.3.29"
urante la parada ibre
P0.3.30 Visualizacion de la Lectura/es
(0)&0'31E) linea 5 de la LCD 9000~9099 9004 critura "P0.3.30"
durante la parada libre
P03.31 'Visualizacion de la Lectura/es
(0i031F) gnea 6 dle la L%D 9000~9099 9007 i{r]')itura "P0.3.31"
urante la parada ibre
P0.3.32 'Visualizacion de la Lectura/es
(0);0'320) éinea 7 dle la L(()iD 9000~9099 9008 1qrétura "P0.3.32"
urante la parada ibre
P0.3.33 Visualizacion de la Lectura/es
(0);0'321) gnea 8 dle la L((IiD 9000~9099 9007 lc.rbitura "P0.3.33"
urante la parada ibre
P0.3.34 'Visualizacion de la Lectura/es
(0);0'322) linea 9 de la LCD 9000~9099 9007 critura "P0.3.34"
durante la parada libre
Digito de unidades: seleccion de
visualizacion de la zona 1
0: Visualizacion de estado
1: Visualizacion de direccion de
funcionamiento
- 2: Origen del comando de funcionamiento
P0.3.35 ‘S/fslsgﬁlzzréi%% dela ¢ Visualizacién de RTC Lectura/es
(0);0'323) linea superior de la 4~E: Reservado H.0123 critura "P0.3.35"
LCD P F: Visualizacion de datos de aplicacion de libre

bomba

Decena: Seleccion de visualizacion de area 2
0: Visualizacion de estado

1: Visualizacion de direccion de
funcionamiento

2: Origen del comando de funcionamiento
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9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

Codigo de
funcion y
Direccion
de
comunicac
ion

Nombre del codigo de
funcion

[Explicacion del valor configurado

'Valor
predetermi
nado

Meétodo de
modificaci
on

Pagina
correspond
iente

3: Visualizacion de RTC

4~E: Reservado

F: Visualizacion de datos de aplicacion de
bomba

Centena: Seleccion de visualizacion de area 3
0: Visualizacion de estado

1: Visualizacion de direccion de
funcionamiento

2: Origen del comando de funcionamiento
3: Visualizacion de RTC

4~E: Reservado

F: Visualizacion de datos de aplicacion de
bomba

Millar: Seleccion de visualizacion de area 4
0: Visualizacion de estado

1: Visualizacion de direccion de
funcionamiento

2: Origen del comando de funcionamiento
3: Visualizacion de RTC

4~E: Reservado

F: Visualizacion de datos de aplicacion de
bomba

P0.3.36
(0x0324)

Coeficiente de
visualizacion
personalizado

0.0001~6.5000

1.0000

Lectura/es
critura
libre

"P0.3.36"

P0.3.37
(0x0325)

Palabra de control de
visualizacion
personalizada

Unidad: Punto decimal de visualizacion
personalizado

0: 0 decimales

1: 1 decimal

2: 2 decimales

3: 3 decimales

Decena: Origen del valor de visualizacion
personalizado

0: Determinado por la centena de la palabra
de control de visualizacion personalizada

1: Determinado por el valor establecido de
P0.3.36,

Centena: Seleccion del coeficiente de
visualizacion personalizado

0: El coeficiente de visualizacion
personalizado es P0.3.36

1: Coeficiente de visualizacion personalizado
como resultado de calculo 1

2: Coeficiente de visualizacion personalizado
como resultado de calculo 2

3: Coeficiente de visualizacion personalizado
como resultado de calculo 3

4: Coeficiente de visualizacion personalizado
como resultado de calculo 4

Lectura/es
critura
libre

"P0.3.37"

P0.3.38
(0x0326)

Seleccion de
visualizacion en fila
superior del LED
doIl))le

1: Direccion local
2: Direccion del motor

0: Mostrar codigos de funcion del grupo P9.0
0

Lectura/es
critura
libre

"P0.3.38"

P0.3.39
(0x0327)

'Visualizacion superior
del LED durante
operacion

9000~9099

9002

Lectura/es
critura
libre

"P0.3.39"

P0.3.40
(0x0328)

Visualizacion superior
del LED en parada

9000~9099

9004

Lectura/es
critura
libre

"P0.3.40"

P0.3.41
(0x0329)

Subida/bajada de

codigos de funcion

0~65535

Solo
lectura

"P0.3.41"

-56-




9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

9.2.1.5. P0.4 Operacion en modo pulsador

Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina
dDelreccmn It}lu(r)lrgg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci |correspond
fesrmmiEe nado on iente
ion
P0.4.00 Frecuencia de Lectura/es
(0);0400) funcionamiento en  |0.00~P0.1.16(Hz) 2.00 critura "P0.4.00"
modo pulsador libre
. . Lectura/es
P0.4.01  [Tiempo de aceleracion : " "
(0x0401) |en modo pulsador  |0-0~6500.0(s) 20.0 i:irl';;gra P0.4.01
P0.4.02 Tiempo de Lectura/es
(0);0402) deceleracion en modo [0.0~6500.0(s) 20.0 critura "P0.4.02"
pulsador libre
- 1 Lectura/es
P0.4.03  |Prioridad de modo 0: Invalido - " "
(0x0403) [pulsador 1: Efectiva 0 lciﬁgra P0.4.03
9.2.1.6. P0.5 Parametros de arranque/parada
Codigo de
funcion y V: . ‘o
f - o alor Método de [Pagina
dDelreccmn It}lu(r)lrgg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmEe nado on iente
ion
P0.5.00 0: Arranque directo Lectura/es
(0);0'500) Método de arranque  |1: Arranque por seguimiento de velocidad 0 critura "P0.5.00"
2: Rearranque con frenado libre
. Lectura/es
P0.5.01 Frecuencia de : " "
(0x0501) |arranque 0.00~10.00(Hz) 0.00 lcirl;:gra P0.5.01
Solo
P0.5.02 |Liempo de lectura
(0x0502) mantenimiento de 0.0~100.0(s) 0.0 durante el |"P0.5.02"
frecuencia de arranque funcionam
iento
P0.5.03 Método de parada 0: Parada por deceleracion o lgreiglgru;a/es "P0.5.03"
(0x0503) p 1: Parada libre bre -
'Unidad: Control VF
0: Frecuencia asignada
1: Frecuencia d? realimentacion .
- Decena: Control SVC Lectura/es
?(?ngo(;‘ 4) ?izlcelfgrllgrilad;e arada |9 Frecuencia asignada 110 critura "P0.5.04"
P 1: Frecuencia de realimentacion libre
Centena: Control FVC
0: Frecuencia asignada
1: Frecuencia de realimentacién
P0.5.05 Lectura/es
(0x0505) Frecuencia de parada [0.00~P0.1.16(Hz) 0.50 ﬁrg;gra "P0.5.05"
. Lectura/es
P0.5.06  |Tiempo de retardo en : " "
(0x0506) |parada 0.00~10.00(s) 0.00 filglt_gra P0.5.06
9.2.1.7. P0.6 Frecuencia de portadora y ajuste PWM
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rgg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci correspond
fesrmmise nado on iente
ion
0: No habilitado
1: Modo PWM aleatorio 1 (solo valido para Solo
P0.6.00 VF) lectura
(0)&0.600) Modo PWM aleatorio 2: Modo PWM aleatorio 2 (solo valido para |0 durante el ["P0.6.00"
CPWM) funcionam
3: Modo PWM aleatorio 3 (solo valido para iento

CPWM)
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
4: Modo PWM aleatorio 4 (solo valido para
CPWM)
Unidad: Control VF
0: Sin compensacion
1: Método de compensacion 1
2: Método de compensacion 2
(l))eézfena: Control SVC
: Sin compensacion
P0.6.01 é%ﬁ"gg;gzi%% de 1: Método de compensacion 1 H.032 lgreiglgru;a/es "P0.6.01"
(0x0601) tiempo muerto 2: Método de compensacion 2 : libre e
po mu 3: Método de compensacion 3
Centena: Control FVC
0: Sin compensacion
1: Método de compensacion 1
2: Método de compensacion 2
3: Método de compensacion 3
lSolo
P0.6.02  [Tiempo muerto w o ectura " "
(0x0602) [asignado 100~200(%) 150 durante el P0.6.02
iento
P0.6.03 Frecuencia limite Lectura/es
(0)&0.603) superior de 0.00~15.00(Hz) 12.00 critura "P0.6.03"
conmutacion DPWM libre
Digito de las unidades:
(1): Mogu%acién asincrona 1Solo
. : Modulacioén sincrona ectura
?&8.606‘4) Mg&%?gc?gn PWM Digito de las decenas: 0 durante el ["P0.6.04"
0: Coexistencia de modulacion trifasica y funcionam
bifasica iento
1: Modulacidon completamente trifasica
P0.6.05 |Profundidad de ajuste Lectura/es
(0i0605) del modo PWM 1~10 5 critura "P0.6.05"
aleatorio 1 libre
. Lectura/es
P0.6.06 |Frecuencia de : " "
(0x0606) [portadora 0.5~16.0(kHz) 6.0 filglt_gra P0.6.06
Portadora de baja L
P0.6.07  |velocidad para control coturaes | "
(0x0607) [vectorial SVC en . [0-5~16.0(kHz) 2.0 critura - "P0.6.07
bucle abierto 1ore
Frecuencia de Solo
P0.6.08 conmutacion de lectura
(0x0608) [Portadora de baja 0.00~50.00(Hz) 25.00 durante el |"P0.6.08"
velocidad en control funcionam
vectorial SVC iento
Unidad: Ajuste segun temperatura
0: No
1: Si
Decena: Ajuste por sobrecarga
P0.6.09 [Se ajusta la frecuencia [0: No ! P . 111 Le;iztura/es "P0.6.09"
(0x0609) |de portadora 1: Si i:irgrgra e
Centena: Limitacion de portadora maxima en
baja frecuencia?
0: No
1: Si
i Lectura/es
P0.6.10  |Compensacion de : " "
(0x060A) |deteccion de corriente 0.000~0.100 0.005 ﬁrg;gra P0.6.10
. 1 Lectura/es
P0.6.11 Funcion AVR en 0: Invalido - " "
(0x060B) |control VF 1: Efectiva 1 lci%}_gra P0.6.11
Unidad: Método de muestreo para control VF Solo
0: Muestreo anultipunto lectura
P0.6.12 1: Muestreo de punto unico i "
(0x060C) Modo de muestreo Decena: Método de muestreo para control .01 gﬁgﬁfl aer; P0.6.12
vectorial iento

0: Muestreo multipunto
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glédigo de
Hewny - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi rpodiﬁcaci correspond
. nado on iente
ion
1: Muestreo de punto tnico
. g lSolo
Seleccion de CPU . . ectura
F(?x(é)é](fD) para generacion de (1)1 Sgg ;ifgé}g:?o 0 durante el |"P0.6.13"
ondas ) funcionam
iento
Mlinimo dmugiplo de la lse(élt?lra
P0.6.14  [relacion de frecuencia " "
(0x060E) [portadora/frecuencia 4.0~100.0 8.0 guuﬁ}giaerln P0.6.14
de funcionamiento iento
9.2.1.8. P0.7 Frenado de corriente continua
glédigo de
Hcomy - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\lll%r;ligf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci [correspond
e nado on iente
ion
- Lectura/es
P0.7.00 |Corriente de frenado : " "
(0x0700) |de CC al arranque 0~100(%) 0 i:irl';;gra P0.7.00
lSolo
P0.7.01  [Tiempo de frenado de ectura " "
(0x0701) |CC al arranque 0.0~100.0(s) 0.0 g&gg?&ﬁ;ln P0.7.01
iento
P0.7.02  |Frecuencia de inicio Lectura/es
(0);0'702) de frenado de CC en  |0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 critura "P0.7.02"
parada libre
Solo
P0.7.03 Tiempo de espera de lectura
(0x0703) frenado de CC en 0.0~100.0(s) 0.0 durante el |"P0.7.03"
parada funtcionam
iento
- Lectura/es
P0.7.04 |Corriente de frenado : " "
(0x0704) |de CC en parada  [0~100(%) 0 critura - "P0.7.04
lSolo
P0.7.05  |Tiempo de frenado de ectura " "
(0x0705) |CC en parada 0.0~100.0(s) 0.0 g&lrllrg?;iaerln P0.7.05
iento
P0.7.06 gor(r:icente de frenado N Lectura/es P0.7.06
e e en 0~100(% critura "P0.7.06"
(0x0706) funcionamiento C6) libre
9.2.1.9. P0.8 Seguimiento de velocidad
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rggf sl dgu s [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci correspond
. nado on iente
ion
Solo
P0.8.00 Corriente ded 100 liectura 1 o800
()% seguimiento de 30~200(% urante el |"P0.8.00"
(0x0800) velocidad C8) funcionam
iento
. Lectura/es
P0.8.01  [KP de seguimiento de : " "
(0x0801) |velocida 0~1000 500 filglt_gra P0.8.01
.. Lectura/es
P0.8.02  [KI de seguimiento de : ,. "
(0x0802) |velocidad 0~1000 800 lcirt::gra P0.8.02
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Tiempo de
PN, Lectura/es
P0.8.03  |desmagnetizacion para : " "
(0x0803) [seguimiento de 0.00~10.00(s) 1.00 i:irl';;gra P0.8.03
velocidad
Solo
P0.8.04 Frecuencia minima de lectura
Y seguimiento de 0.00~10.00(Hz 1.50 durante el ["P0.8.04"
(0x0804) velocidad Hz) funcionam
iento
0: Comenzar desde la frecuencia de parada Solo
P0.8.05 Método de (1 5 O(Il_?én)enzar desde frecuencia industrial lectura
(0x0805) \S/Z ggﬁféﬁo de 2: Comenzar desde la frecuencia maxima 2 guuﬁ}gi aerln P0.8.05
3: Orientacion de campo (requiere iento
identificacion de parametros)
- Lectura/es
P0.8.06  [Velocidad de : " "
(0x0806) [seguimiento de rppm  |1~100 20 critura "P0.8.06
9.2.2. Grupo P1: Parametros del motor, control y control
maestro-esclavo
9.2.2.1. P1.0 Parimetros del motor 1
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
. nado on iente
ion
Solo
P1.0.00 0: Motor asincrono ordinario lectura
(0);1000) Tipo del motor 1 1: Motor asincrono para variadores 0 durante el "P1.0.00"
2: Motor sincrono de imanes permanentes funcionam
iento
Solo
. . lectura
P1.0.01  [Potencia nominal del
0.1~2000.0(kW) Modelo |durante el |"P1.0.01"
(0x1001) |motor 1 funcionam
iento
lSolo
P1.0.02  |Frecuencia nominal ectura
0.01~P0.1.16(Hz Modelo |durante el |"P1.0.02"
(0x1002)  [del motor 1 (Hz) durante el
iento
lSolo
P1.0.03  |Tensioén nominal del ectura
1~2000(V Modelo  |durante el |"P1.0.03"
(0x1003) |motor 1 V) qurante ¢l
iento
0.01A~655.35A (Potencia del variador de 1Se%1t% a
P1.0.04 |Corriente nominal del [frecuencia < 75kW) " "
(0x1004) |motor 1 0.1A~6553.5A (Potencia del variador de Modelo ?urapte el "P1.0.04
; uncionam
frecuencia > 75kW) iento
Solo
. . lectura
P1.0.05 [Velocidad nominal del
1~65535(rpm) Modelo  |durante el ["P1.0.05"
(0x1005) |motor 1 p funcionam
iento
0.001Q~65.535Q (Potencia del variador de lsec():lt?lra
P1.0.06 [Resistencia del estator [frecuencia < 75kW) ,. "
(0x1006) (del motor asincrono 1 [0.0001Q~6.5535Q(Potencia del variador de Modelo gurapte el |"P1.0.06
g uncionam
frecuencia >75kW) iento
0.001Q~65.535Q (Potencia del variador de lse(élt?lra
P1.0.07  |[Resistencia del rotor [frecuencia < 75kW) " "
(0x1007) |del motor asincrono 1 {0.0001Q~6.5535Q(Potencia del variador de Modelo gumapte el |"P1.0.07
frecuencia >75kW) ieg{:{;onam
PLOOS - inductancia defugs g0 ocuanciy TSRW) - Modelo [kcura (710,08
0.001mH~65.535mH(Potencia del variador durante el
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn yu%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado pr%dctermi modificaci [correspond
; nado on iente
comunicac
ion
de frecuencia >75kW) funcionam
iento
0.1mH~6553.5mH(Potencia del variador de lse(élt?lra
P1.0.09 [Inductancia mutua del [frecuencia <75kW) ,. "
(0x1009) |motor asincrono 1 0.0lmH~655.35mH(Potencia del variador Modelo guuﬁ}giaerln P1.0.09
de frecuencia >75kW) iento
0.01A~Corriente nominal del ) Solo
P1.0.10  |Corriente en vacio del ?7c>5tlc§}(v130tenc1a del variador de frecuencia Modelo lielfrt:rll'tae ol I'p10.10"
(0x100A) |motor asincrono 1 . . . p s
0.1A~Corriente nominal del motor(Potencia funcionam
del variador de frecuencia >75kW) iento
0.001Q~65.535Q (Potencia del variador de lsec():lt?lra
P1.0.11 Resistencia del estator |frecuencia < 75kW) " "
(0x100B) |(del motor sincrono 1 [0.0001Q~6.5535Q(Potencia del variador de Modelo gﬁgﬁfl;&l PLO.11
frecuencia >75kW) iento
Solo
P1.0.12 Fuerza lectura
(0x100C) contraelectromotriz  0.0~6553.5(V) Modelo |durante el ["P1.0.12"
del motor sincrono 1 funcionam
iento
0.01 mH ~ 655.35 mH (Potencia del variador lse(élt?lra
P1.0.13  [Inductancia del eje D |de frecuencia < 55 kW) . Modelo  |durante el ["P1.0.13"
(0x100D) |del motor sincrono 1 [0.001 mH ~ 65.535 mH (Potencia del funcionam e
variador de frecuencia > 55 kW) iento
0.01 mH ~ 655.35 mH (Potencia del variador lsec();lt?;,ra
P1.0.14  [Inductancia del eje Q |de frecuencia < 55 kW) . Modelo  |durante el |"P1.0.14"
(0x100E) |del motor sincrono 1 [0.001 mH ~ 65.535 mH (Potencia del funcionam e
variador de frecuencia > 55 kW) iento
P1.0.15 Coeficiente KP de Lectura/es
>y sintonizacion del 1~200(% 100 critura "P1.0.15"
(0x100F) motor 1 08 libre
P1.0.16 Coeficiente KI de Lectura/es
ot sintonizacion de 1~200(% critura .0.
(0x1010) i izacion del 100 i "P1.0.16"
motor 1 libre
0: Sin accion
1: Identificacion estatica del motor asincrono Solo
Control de 2: Identificacion completa del motor lectura
P1.0.17 lidentificacion de asi_ncronq B o durante el |"P1.0.17"
(0x1011) |parametros del motor |[11: Identificacion con carga del motor funcionam
1 sincrono iento
12: Identificacion en vacio del motor
sincrono
2.2.2. Pl. v i
9.2.2.2. P1.1 Control vectorial y VF del motor 1
Codigo de
funcion y \ . ‘o
f - o alor Meétodo de [Pagina
dDelreccmn yu%rggf sl dgu s [Explicacion del valor configurado pr%dctermi modificaci [correspond
; nado on iente
comunicac
ion
0: Linf.a recta lSolo
1: Multipunto ectura
Folﬁi%om g/é?(rigo(tlgrcim aVIF 2: Curva V/F cuadratica 1 0 durante el ["P1.1.00"
3: Curva V/F cuadratica 2 funcionam
4: Curva V/F cuadratica 3 iento
" Lectura/es
P1.1.01  |Refuerzo de par Motor[0.0% (Refuerzo de par automatico) - . N
(ox1101) |1 0.1%~30.0% Modelo eritura 'P1.1.01
Solo
P1.1.02 Frecuencia de corte de lectura
(0x1102) ﬁefuerzo de par Motor 0.00~P1.0.02(Hz) 50.00 g&name el |"P1.1.02"
ncionam
iento
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Ganancia de
-~ Lectura/es
(01103 [ioutbensacion e [0.0~200.00%) 0.0 critura ['P1.1.03"
Motor 1 libre
Solo
P1.1.04 |Frecuencia punto 1 lectura
(0x1104) V/F multipunto Motor [0.00~P1.1.06(Hz) 0.00 durante el "P1.1.04"
1 funcionam
iento
1Solo
P1.1.05  [Tension punto 1 V/F . getura | "
(0x1105) |multipunto Motor 1 0.0~100.0(%) 0.0 ?&;z?gg;&l P1.1.05
iento
Solo
P1.1.06 |Frecuencia punto 2 lectura
(0)21106) 'V/F multipunto Motor |P1.1.04~P1.1.08(Hz) 0.00 durante el |"P1.1.06"
1 funcionam
iento
lSolo
P1.1.07  |Tensién punto 2 V/F o eetura " "
(0x1107) |multipunto Motor 1 0.0~100.0(%) 0.0 ?uugg?gi aerln P1.1.07
iento
Solo
P1.1.08 Frecuencia punto 3 lectura
(0i1108) V/F multipunto Motor [P1.1.06~P1.0.02(Hz) 0.00 durante el |"P1.1.08"
1 funcionam
iento
lSolo
P1.1.09  [Tension punto 3 V/F . getura | "
(0x1109) |multipunto Motor 1 0.0~100.0(%) 0.0 g&ggﬁﬁ aerln P1.1.09
iento
P1.1.10 G%nanciq de. VE o Lectura/es P1110
S sobreexcitacion 0~200 critura "P1.1.10"
(0x1104) Motor 1 libre
Solo
P11.11 Modo de supresion de lectura
(0);1'10]3) oscilaciones VF 1~3 3 durante el ["P1.1.11"
Motor 1 funcionam
iento
P1.1.12 géeglr’ﬁ)pgisr:sﬁ'}lf de Lectura/es
(0x110C) |deslizamiento VF del [0-0~10-0(8) 0-5 critura - "P1.1.12"
motor 1 libre
Ganancia de
< Lectura/es
P1.1.13  |compensacion de par : " "
(0x110D) [en linea VF del motor 0~200 150 lcirl;:léra P11.13
1
Coeficiente de
18 Lectura/es
P1.1.14  |[supresion de - " "
(0x110E) |oscilaciones VF del 0~100 20 critura PL1.14
motor 1 libre
Pl1.1.15 |Ganancia proporcional Lectura/es
(0)21'10F) del bucle de velocidad 1~100 30 critura "P1.1.15"
del motor 1 (1) libre
P1.1.16 Tiempo integral del Lectura/es
(0x11 10) bucle de velocidad del [0.01~10.00(s) 0.50 critura "P1.1.16"
motor 1 (1) libre
P1.1.17 Frecuencia de Lectura/es
(0);1 1 1 conmutacion del 0.00~P1.1.20(Hz) 5.00 critura "P1.1.17"
motor 1 (1) libre
Ganancia proporcional(; Lectura/es
F()lpi}'lllgz) del bucle de velocidad 1~100 20 critura "P1.1.18"
del motor 1 (2) libre
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
P1.1.19 Tiempo integral del Lectura/es
(0)&1'113) bucle de velocidad del [0.01~10.00(s) 1.00 critura "P1.1.19"
motor 1 (2) libre
P1.1.20 Frecuencia de Lectura/es
(0x1114) conmutacion del P1.1.17~P0.1.16(Hz) 10.00 critura "P1.1.20"
motor 1 (2) libre
Propiedad integral del 5. v .. Lectura/es
?le%]zlls) bucle de velocidad del (1): glégltligg 0 critura "P1.1.21"
motor 1 ) libre
0: Referencia digital (P1.1.23)
1: Referencia por terminal externo All
2: Entrada asignada al terminal externo A2
3: Asignacion por terminales de comando de
P multiples escalones
P1.1.22 s&leél:ieo;ifjlehr;l;t:n 4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12) Lectura/es
(© il P pal 5: Referencia por comunicacion critura "P1.1.22"
x1116) |control vectorial del 5-MIN(AILAL) libre
motor 1 7 MAX(AILAL)
8: Nodo de operacion 3
9: Nodo de operacion 4
10: Fuente de par de reserva 1
11: Fuente de par de reserva 2
P1.1.23 Referencia del limite Lectura/es
"1 superior de par del 0.0~200.0(% Tipo GP |critura "P1.1.23"
(OxL1I7)  |hotor 1 ) libre
Ganancia de
; ' Lectura/es
P1.1.24  |deslizamiento en : ,. "
(0x1718) |control vectorial del  [20~200(%) 100 critura - 'P1.1.24
motor 1
P1.125 |Proporcion de Lectura/es
(0);1 ] 19) regulacion de 0~60000 2000 critura "P1.1.25"
excitacion del motor 1 libre
P1.1.26 [Integral de regulacion Lectura/es
(0);1 1 A) de excitacion del 0~60000 1300 critura "P1.1.26"
motor | libre
P1.1.27 Proporcion de Lectura/es
(0);1 1 B) regulacion de par del [0~60000 2000 critura "P1.1.27"
motor 1 libre
- Lectura/es
P1.1.28  |Integral de regulacion - " "
(0x111C) |de par del motor 1 0~60000 1300 lci%}_gra P1.128
P1.1.29 Coeficiente de filtrado Lectura/es
(0);1 1 D) de velocidad del 0~1000 100 critura "P1.1.29"
motor | libre
P1.130 |liempo de filtrado del Lectura/es
(0x11 1E) lazo de velocidad 0.000~1.000(s) 0.000 critura "P1.1.30"
FVC del motor 1 libre
Ganancia de
rde Lectura/es
P1.1.31  |sobreexcitacion del 0~100 o critura "P1.1.31"
(0x111F) |control vectorial FVC libre
del motor 1
P1.1.32 N J ) Lectura/es 1132
1 eservado 0~65535 critura "P1.1.32"
(0x1120) libre
Solo
. lectura
P1.1.33  |[KP de ajuste de " "
(0x1121) [angulo del motor 1 1.0~300.0(%) 100.0 gﬁgﬁfl;&l P1.1.33
iento
Habilitacion de limite
P1.1.34  |de potencia de 0 No habilitado o l(;reigﬁ;a/es "P1.1.34"
(0x1122) |[generacion del motor |1: Habilitar libre
1
P1.135 [Limitede pgteincia de Lectura/es
= generacion del motor |0.0~200.0(% 50.0 critura "P1.1.35"
(0x1123) § (%) T
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9.2.2.2.1. Grupo P2: Funciones de terminales y tarjeta opcional
9.2.2.2.2. P2.0 Entrada DI/DHI de terminales externos

Codigo de
funcion y
Direccion
de
comunicac
ion

Nombre del codigo de
funcion

[Explicacion del valor configurado

'Valor
ipredetermi
nado

Método de
modificaci
on

Pagina
correspond
iente

P2.0.00
(0x2000)

Modo de control de
funcionamiento por
terminales externos

2 hilos tipo 1
2 hilos tipo 2
3 hilos tipo 1
3 hilos tipo 2

Solo
lectura
durante el
funcionam
iento

"P2.0.00"

P2.0.01
(0x2001)

Funcion del terminal
DI1

Sin funcién

Giro directo (FWD)

Giro inverso (REV)

Control de funcionamiento a tres hilos
Arranque por impulsos en giro directo
Arranque por impulsos en giro inverso
Terminal UP (Su%ir)

Terminal DOWN (Bajar)

Parada libre

Terminal de instruccion multi-etapa 1
10: Terminal de instruccion multi-etapa 2
11: Terminal de instruccion multi-etapa 3
12: Terminal de instruccion multi-etapa 4
13: Reinicio de fallo (RESET)

14: Pausa de funcionamiento

15: Entrada de fallo externo

16: Terminal de seleccion de tiempo de
aceleracion/deceleracion 1

17: Terminal 2 de seleccion de tiempo de
aceleracion/desaceleracion

18: Terminal 1 de seleccion de fuente de
frecuencia

19: Terminal 2 de seleccion de fuente de
frecuencia

20: Terminal 3 de seleccion de fuente de
frecuencia

21: Terminal 1 de seleccion de comando de
marcha

22: Terminal 2 de seleccion de comando de
marcha

23: Reinicio de ajuste UP/DOWN

24: Inhibicion de aceleracion/desaceleracion
25: Pausa de PID

26: Reinicio de estado de PLC

27: Pausa de frecuencia oscilante

28: Entrada de contador

29: Reinicio de contador

30: Entrada de conteo de longitud

31: Reinicio de longitud

32: Inhibicion de control de par

33: Reservado

34: Frenado de corriente continua inmediato
35: Entrada normalmente cerrada para fallo
externo

36: Habilitacion de modificacion de
frecuencia

37: Inversion de direccion de accion PID
38: Terminal de parada externa 1

39: Terminal de parada externa 2

40: Pausa de integracion PID

41: Conmutacion de parametros PID

42: Alternancia entre control de
velocidad/control de par

43: Parada de emergencia

44: Frenado de corriente continua en
desaceleracion

45: Fallo personalizado 1

46: Fallo personalizado 2

47: Puesta a cero del tiempo de
funcionamiento

ORRAQNNRLDD—Of WH—O

48: Terminal de entrada de temporizador 1

Solo
lectura
durante el
funcionam
iento

"P2.0.01"
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
49: Terminal de entrada de temporizador 2
50: Terminal de reset de temporizador 1
51: Terminal de reset de temporizador 2
52: Entrada de fase A del codificador
53: Entrada de fase B del codificador
54: Reinicio de distancia
55: Puesta a cero del calculo integral
56: Funcion de usuario 1
57: Funcion de usuario 2
58: Funcion de usuario 3
59: Funcién de usuario 4
60: Funcion de usuario 5
61: Funcion de usuario 6
62: Reservado
63: Reservado
64: Terminal de seleccion del motor 1
65: Terminal de seleccion del motor 2
66: Terminal de seleccion del motor 3
67: Terminal de seleccion del motor 4
68: Habilitacion de cambio a frecuencia de
red
69: Habilitacion del modo de incendio 1
70: Habilitacion del modo de incendio 2
71: Deteccion de desconexion en modo
Incendio
Solo
., . lectura
P2.0.02  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 b durante el |"P2.0.02"
(0x2002) [DI2 funcionam
iento
Solo
oy . lectura
P2.0.03  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 o durante el |"P2.0.03"
(0x2003) [DI3 funcionam
iento
lSolo
., : ectura
P2.0.04  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 10 durante el |"P2.0.04"
(0x2004) [DI4 funcionam
iento
lSolo
., : ectura
P2.0.05  [Funcién del terminal Igual que P2.0.01 11 durante el ["P2.0.05"
(0x2005) [DI5 funcionam
iento
Solo
i . lectura
P2.0.06  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 8 durante el ["P2.0.06"
(0x2006) [DI6 funcionam
iento
Solo
., . lectura
P2.0.07  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 0 durante el ["P2.0.07"
(0x2007) [DI7 funcionam
iento
Solo
., . lectura
P2.0.08  [Funcion del terminal Igual que P2.0.01 o durante el |"P2.0.08"
(0x2008) [DI8 funcionam
iento
lSolo
Iy tura
P2.0.09  [Funcion de la entrada [Igual que P2.0.01 ge ,. "
(0x2009) |[HDI1 como DI 0 durante el "P2.0.09
iento
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi modiﬁcaci correspond
comun - nado on iente
idn
Solo
., lectura
P2.0.10  [Funcion de la entrada " "
(0x200A) |HDI2 como DI Igual que P2.0.01 0 gl?;g?gg;rln P2.0.10
iento
- Lectura/es
P2.0.11  [Tiempo de filtrado de : " "
(0x200B) |DI 0.000~1.000(s) 0.010 ﬁrg;gra P2.0.11
- 0: PULSO (HDII) Lectura/es
Fozy;gi)]()ZC) Seleceion de fuente de|j: pULSO (HDI2) 0 critura  ["P2.0.12"
2: Pulso diferencial (HDI1+HDI2) libre
. Lectura/es
P2.0.13  |Entrada minima de : " "
(0x200D) [PULSO 0.00~P2.0.15(kHz) 0.00 lciré:gra P2.0.13
P2.0.14 'Valor asignado a la Lectura/es
Yy entrada minima de -100.0~100.0(% 0.0 critura "P2.0.14"
(0x200E) |pyrs0 ) libre
. Lectura/es
P2.0.15  |Entrada maxima de - " "
(0x200F) |pulso PULSE P2.0.13~100.00(kHz) 50.00 lcirtﬁgra P2.0.15
Asignacion
2 Lectura/es
P2.0.16 |correspondiente a la - " "
(0x2010) |entrada maxima de -100.0~100.0(%) 100.0 ﬁrg;gra P2.0.16
pulso PULSE
. Lectura/es
P2.0.17  [Tiempo de filtrado de - " "
(0x2011) [pulso PULSE 0.00~10.00(s) 0.10 lcirl;:gra P2.0.17
0: Usar como sefal analdgica normal
1: Giro directo (FWD)
2: Giro inverso (REV)
3: Control de funcionamiento a tres hilos
4: Arranque por impulsos en giro directo
5: Arranque por impulsos en giro inverso
6: Terminal UP (Subir)
7: Terminal DOWN (Bajar)
8: Parada libre
9: Terminal de instruccion multi-etapa 1
10: Terminal de instruccion multi-etapa 2
11: Terminal de instruccion multi-etapa 3
12: Terminal de instruccion multi-etapa 4
13: Reinicio de fallo (RESET)
14: Pausa de funcionamiento
15: Entrada de fallo externo
16: Terminal de seleccion de tiempo de
aceleracion/deceleracion 1
17: lTermlrr;la/IiZ de slelecc_:{on de tiempo de Solo
. : aceleracion/desaceleracion
P2.0.18 g‘irlwclon %el terminal 18: Terminal 1 de seleccion de fuente de o liectur? 1 ["P2.0.18"
(0x2012) uando se usa frecuencia urante e .0.
como entrada DI . ) i funcionam
19: Terminal 2 de seleccion de fuente de iento

frecuencia
20: Terminal 3 de seleccion de fuente de
frecuencia

21: Terminal 1 de seleccion de comando de

marcha

22: Terminal 2 de seleccion de comando de

marcha
23: Reinicio de ajuste UP/DOWN

: Pausa de P

: Reinicio de estado de PLC

: Pausa de frecuencia oscilante
: Entrada de contador

: Reinicio de contador

: Entrada de conteo de longitud
: Reinicio de longitud

: Inhibicién de control de par

: Reservado

: Inhibicioén de aceleracion/desaceleracion

: Frenado de corriente continua inmediato
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
35: Entrada normalmente cerrada para fallo
externo
36: Habilitacion de modificacion de
frecuencia
37: Inversion de direccion de accion PID
38: Terminal de parada externa 1
39: Terminal de parada externa 2
40: Pausa de integracion PID
41: Conmutacion de parametros PID
42: Alternancia entre control de
velocidad/control de par
43: Parada de emergencia
44: Frenado de corriente continua en
desaceleracion
45: Fallo personalizado 1
46: Fallo personalizado 2
47: Puesta a cero del tiempo de
funcionamiento
48: Terminal de entrada de temporizador 1
49: Terminal de entrada de temporizador 2
50: Terminal de reset de temporizador 1
51: Terminal de reset de temporizador 2
52: Entrada de fase A del codificador
53: Entrada de fase B del codificador
54: Reinicio de distancia
55: Puesta a cero del calculo integral
56: Funcion de usuario 1
57: Funcion de usuario 2
58: Funcion de usuario 3
59: Funcién de usuario 4
60: Funcion de usuario 5
61: Funcion de usuario 6
62: Reservado
63: Reservado
64: Terminal de seleccion del motor 1
65: Terminal de seleccion del motor 2
66: Terminal de seleccion del motor 3
67: Terminal de seleccion del motor 4
68d: Habilitacion de cambio a frecuencia de
re
69: Habilitacion del modo de incendio 1
70: Habilitacion del modo de incendio 2
71: Deteccion de desconexion en modo
Incendio
Solo
P2.0.19 Funcion del terminal lectura
(0i2013) /AI2 cuando se usa Igual que P2.0.18 0 durante el |"P2.0.19"
como entrada DI funcionam
iento
Solo
P2.0.20 Funcion del terminal lectura
(0i2014) /AI3 cuando se usa Igual que P2.0.18 0 durante el |"P2.0.20"
como entrada DI funcionam
iento
P2.0.21 Retardo de activacion Lectura/es
(0x201 5) cuando All funciona [0.0~3600.0(s) 0.0 critura "P2.0.21"
como entrada DI libre
P2.0.22 Retardo de activacion Lectura/es
(0)&2016) cuando AI2 funciona [0.0~3600.0(s) 0.0 critura "P2.0.22"
como entrada DI libre
P2.0.23 Retardo de activacion Lectura/es
(0x2017) cuando AI3 funciona [0.0~3600.0(s) 0.0 critura "P2.0.23"
como entrada DI libre
Retardo de
P Lectura/es
P2.0.24  |desactivacion cuando : " "
(0x2018) |AIl funciona como 0.0~3600.0(s) 0.0 i{lgtura P2.0.24
entrada DI tore
P2.0.25 [Retardo de Lectura/es i "
(0x2019) |desactivacion cuando 0.0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.25
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
. nado on iente
ion
AI2 funciona como libre
entrada DI
Retardo de
P Lectura/es
P2.0.26 |desactivacion cuando : " "
(0x201A) [AI3 funciona como  |0-0~3600.0(s) 0.0 i:irl';;gra P2.0.26
entrada DI
- Lectura/es
P2.0.27  [Retardo de activacion - " "
(0x201B) |de DI1 0.0~3600.0(s) 0.0 i:ill';;gra P2.0.27
. Lectura/es
P2.0.28  [Retardo de activacion : " "
(0x201C) |de DI2 0.0~3600.0(s) 0.0 ﬁlglt_gra P2.0.28
- Lectura/es
P2.0.29  |Retardo de activacion : ,. "
(0x201D) |de DI3 0.0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.29
- Lectura/es
P2.0.30 [Retardo de activacion - " "
(0x201E) |de D14 0.0~3600.0(s) 0.0 i:ill';;gra P2.0.30
. Lectura/es
P2.0.31 [Retardo de activacion : " "
(0x201F) |de DIS 0.0~3600.0(s) 0.0 ﬁlglt_gra P2.0.31
. Lectura/es
P2.0.32  |Retardo de activacion : ,. "
(0x2020) |de DI6 0.0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.32
- Lectura/es
P2.0.33  [Retardo de activacion - " "
(0x2021) |de DI7 0.0~3600.0(s) 0.0 ﬁlg;lélra P2.0.33
. Lectura/es
P2.0.34  [Retardo de activacion : " "
(0x2022) |de DI8 0.0~3600.0(s) 0.0 ﬁlglt_gra P2.0.34
Retardo de activacion
Lectura/es
P2.0.35 |de HDII cuando - " "
(0x2023) |funciona como 0.0~3600.0(s) 0.0 lcirl;:gra P2.0.35
entrada DI
Retardo de activacion
Lectura/es
P2.0.36 |de HDI2 cuando - " "
(0x2024) |funciona como 0.0~3600.0(s) 0-0 lci%:gra P2.0.36
entrada DI
P2.0.37  |Retardo de 0.0~3600.0 0.0 ;eifﬁru;a/es "P2.0.37"
(0x2025) |desactivacion de D1 [0-0~3600.0(s) : T 0
Lectura/es
P2.0.38  [Retardo de : " "
(0x2026) [desactivacién de D2~ [0-0~3600.0(5) 00 critura - "P2.0.38
Lectura/es
P2.0.39  |Retardo de - " "
(0x2027) |desactivacion de D13 [0-0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.39
Lectura/es
P2.0.40  |Retardo de : ,. i
(0x2028) [desactivacién de DI4 ~[0-0~3600.0(5) 0.0 critura"P2.040
Lectura/es
P2.0.41  [Retardo de : " "
(0x2029) |desactivacion de D15 [0-0~3600.0(s) 0-0 critura"P2.0.41
Lectura/es
P2.0.42  [Retardo de - " "
(0x202A) |desactivacion de D16 [0-0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.42
Lectura/es
P2.0.43  |Retardo de : ,. "
(0x202B) |desactivacién de DI7 [0-0~3600.0(5) 0.0 critura - 'P2.043
Lectura/es
P2.0.44  [Retardo de : " "
(0x202C) |desactivacion de DI§ [0-0~3600.0(s) 0-0 critura - "P2.0.44
Retardo de
0 e Lectura/es
P2.0.45 |desactivacion de : ,. "
(0x202D) [HDII cuando 0.0~3600.0(s) 0.0 ﬁ%ﬁgra P2.0.45
funciona como DI
P2.0.46  [Retardo de Lectura/es |n "
(0x202E) [desactivaciéon de 0.0~3600.0(s) 0.0 critura P2.0.46
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glédigo de
oSy as Valor Método de [P4gina
dDelreccmn I;u%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci correspond
comunicac nado on iente
idn
HDI2 cuando libre
funciona como DI
Unidad: AIl
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo Solo
P2.0.47 |Seleccion de estado  [Decena: A2 lectura
(OiZOZF) activo para Al 0: Activo en nivel alto 0 durante el |"P2.0.47"
funcionando como DI |1: Activo en nivel bajo funcionam
Centena: AI3 iento
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Unidad: DII
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Decena: DI2
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo Solo
P2.0.48 Seleccion de modo  (Centena: DI3 lectura
(0x2030) [activo para terminales |0: Activo en nivel alto 0 durante el |"P2.0.48"
DI 1 1: Activo en nivel bajo funcionam
Millar: D iento
0: ACthO en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Decena de millar: DIS
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Unidad: DI6
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Decena: DI7
0: Activo en nivel alto
) 1: Activo en nivel bajo Solo
P2.0.49 Seleccion de modo  [Centena: DI8 lectura
(0);2031) activo para terminales |0: Activo en nivel alto 0 durante el ["P2.0.49"
DI 2 1: Activo en nivel bajo funcionam
Millar: HDI1 iento
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
Decena de millar: HDI2
0: Activo en nivel alto
1: Activo en nivel bajo
9.2.2.2.3. P2.1 Salida del terminal externo DO/DHO
glédigo de
Hcomy Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\llgéllgf e [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
et nado on iente
i6n
0: Sin funcion
1: Variador de frecuencia en funcionamiento
2: Salida de parada por fallo
3: Salida de deteccion de nivel de frecuencia
FDT1
4: Frecuencia alcanzada
5: Funcionamiento a velocidad cero (sin
salida en parada)
P2.1.00 |Seleccion de funcion 6: Prealarma de sobrecarga del motor Lectura/es
(0);2'1 00) HDO (Terminal HDO |7: Prealarma de sobrecarga del variador de [0 critura "P2.1.00"
usado como DO) frecuencia libre

8: Valor de conteo dado alcanzado

9: Valor de conteo especificado alcanzado
10: Longitud alcanzada

11: Ciclo de PLC completado

12: Tiempo de funcionamiento acumulado
alcanzado

13: Frecuencia limitada

14: Par limitado

-69-



9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

Codigo de
funcion y
Direccion
de
comunicac
ion

Nombre del codigo de
funcion

[Explicacion del valor configurado

'Valor
predetermi
nado

Método de
modificaci
on

Pagina
correspond
iente

15: Preparacion para funcionamiento lista
16:AI1>AI2

17: Frecuencia maxima alcanzada

18: Frecuencia minima alcanzada (sin salida
en parada)

19: Salida de estado de subtension

20: Referencia por comunicacion

21: Entrada AIl inferior al limite minimo
22: Entrada AIl superior al limite maximo
23: Operacion a velocidad cero 2 (salida
incluso en parada)

24: Tiempo acumulado de encendido
alcanzado

25: Salida de deteccion de nivel de frecuencia
FDT2

26: Salida por frecuencia 1 alcanzada

27: Salida por frecuencia 2 alcanzada

28: Salida por corriente 1 alcanzada

29: Salida por corriente 2 alcanzada

30: Salida por temporizador alcanzado

31: Entrada AIl fuera de rango

32: Pérdida de carga en curso

33: Funcionamiento en sentido inverso

34: Estado de corriente cero

35: Temperatura del modulo alcanzada

36: Corriente de salida excede limite

37: Frecuencia minima alcanzada (se activa
incluso en parada)

38: Salida de alarma

39: Etapa de PLC completada

40: Tiempo de operacion actual alcanzado
41: Salida de fallo (no se activa en
subtension)

42: Tiempo del temporizador 1 alcanzado
43: Tiempo del temporizador 2 alcanzado
44: Tiempo del temporizador 1 alcanzado y
tiempo del temporizador 2 no alcanzado
45: Funcion de usuario 1

46: Funcion de usuario 2

47: Funcion de usuario 3

48: Funcion de usuario 4

49: Funcion de usuario 5

50: Rel¢ intermedio de sincronizacion M1
51: Relé intermedio de sincronizacion M2
52: Relé intermedio de sincronizacion M3
53: Relé intermedio de sincronizacion M4
54: Relé intermedio de sincronizacion M5
55: Distancia mayor que cero

56: Valor de distancia establecido 1 alcanzado
57: Valor de distancia establecido 2 alcanzado
58: Resultado de operacion 2 mayor que 0
59: Resultado de operacion 4 mayor que 0
60: Temperatura del motor supera umbral de
prealarma

61: Salida de frecuencia variable durante
conmutacion frecuencia industrial/variable
62: Salida de frecuencia industrial durante
conmutacion frecuencia industrial/variable
63: Salida de par excesivo

64: Salida por rotor bloqueado

65: Indicador de funcionamiento en
hibernacion para suministro de agua

66: Estado de activacion del modo Incendio
67: Fallo de deteccion de rotura de cable en
modo Incendio

P2.1.01
(0x2101)

Seleccion de funcion
del relé T1

Igual que P2.1.00

Lectura/es
critura
libre

"P2.1.01"
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi rpodiﬁcaci correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
- - Lectura/es
P2.1.02  [Seleccion de funcion : " "
(0x2102) |del relé T2 Igual que P2.1.00 2 filglt_gra P2.1.02
P2.1.03 [Seleccion de funcion Lectura/es
(0);2'103) DOI de tarjeta de Igual que P2.1.00 0 critura "P2.1.03"
expansjf'm . libre
P2.1.04 Seleccion de funcion Lectura/es
(0);2'1 04) DO2 de tarjeta de Igual que P2.1.00 0 i{rl')itura "P2.1.04"
expansion ibre
. Lectura/es
P2.1.05 [Retardo efectivo de : " "
(0x2105) |[HDO 0.0~3600.0(s) 0.0 filglt_gra P2.1.05
R Lectura/es
P2.1.06  |Retardo efectivo de : ,. "
(0x2106) [T1 0.0~3600.0(s) 0.0 lcirtﬁléra P2.1.06
X Lectura/es
P2.1.07 [Retardo efectivo de - " "
. Lectura/es
P2.1.08 [Retardo efectivo de : " "
(0x2108) [DO1 0.0~3600.0(s) 0.0 filglt_gra P2.1.08
R Lectura/es
P2.1.09  |Retardo efectivo de : ,. "
(0x2109) |[DO2 0.0~3600.0(s) 0.0 lclrt:}_gra P2.1.09
P2.1.10  [Funcion del terminal [0: Salida de pulso PULSE (HDO) 1 ;ﬁf&‘r‘;"’/ * lopa 110"
(0x210A) [HDO 1: Salida de colector abierto (DO) libre e
. Lectura/es
P2.1.11 Frecuencia maxima de : " "
(0x210B) |[salida HDO 0.01~100.00(kHz) 50.00 filglt_gra P2.1.11
Unidades: DO
0: Logica positiva
1: Logica negativa
Decenas: T1
0: Logica positiva
1: Logica negativa
: Centenas: T2
Estado activo de A " Lectura/es
P2.1.12 lierminales de salida 0: Logica positiva 0 critura "P2.1.12"
(0x210C) multifuncion 1: Logica negativa ) libre
Millares: DO1 de tarjeta de expansion
0: Logica positiva
1: Logica negativa
[Decenas de millar: DO2 de tarjeta de
expansion
0: Logica positiva
1: Logica negativa
0: Frecuencia de funcionamiento
1: Frecuencia asignada
2: Corriente de salida
3: Par de salida (Valor absoluto del par)
4: Potencia de salida
5: Tension de salida
6: Entrada de pulso PULSE
7: Tension All
8: Tension AI2
9: Tension AI3
P2.1.13  |Consigna de salida 10: Valor real de longitud o lgreiglgru;a/es "p2.1.13"
(0x210D) [HDO 11E Valor real de conteo libre o
12: Referencia por comunicacion
13: Velocidad del motor
14: Corriente de salida
15: Tension de bus
16: Par de salida
17: Resultado de operacion 1
18: Resultado de operacion 2
19: Resultado de operacion 3

20:Resultado de operacion 4
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glédigo de

neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi modiﬁcaci correspond
comun - nado on iente
ion

Lectura/es
P2.1.14 : " "
(0x210E) Reservado 0~65535 0 filglt_gra P2.1.14
P2.115  [Retardo invdlido de |1 o 3¢000 00 Lecturales | @ 1sn
(0x210F) [HDO 0~3600.0(s) ) libre a
. Lectura/es
P2.1.16 [Retardo invalido de - " "
s Lectura/es
P2.1.17  [Retardo invalido de : " "
(0x2111) |12 0.0~3600.0(s) 0.0 filglt_gra P2.1.17
. Lectura/es
P2.1.18  [Retardo invalido de : ,. "
(0x2112) |[DO1 0.0~3600.0(s) 0.0 lcirtggra P2.1.18
. Lectura/es
P2.1.19  [Retardo invalido de - " "
(0x2113) |DO2 0.0~3600.0(s) 0.0 i:irl';;gra P2.1.19
9.2.2.2.4. P2.2 Entrada Al
Codigo de
funcion y .

R Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljgéllgf del codigo de Explicacion del valor configurado ipredetermi imodificaci |correspond
e ae nado on iente
ion

[Unidades: Curva seleccionada por AIl

1:Curva 1

2:Curva 2

3:Curva 3

4:Curva 4

5:Curva §

[Decena: Curva seleccionada por AI2

1:Curva 1
P2.2.00  [Seleccion de curva de |2:Curva 2 301 I(;reifltl?;a/es "P2.2.00"
(0x2200) |entrada analogica 3:Curva 3 libre s

4:Curva 4

5:Curva 5

Centena: Curva seleccionada por AI3

1:Curva 1

2:Curva 2

3:Curva 3

4:Curva 4

5:Curva §

Unidades: Resolucion de entrada de All

0:0.01Hz

1:0.02Hz

2:0.05Hz

3:0.10Hz

4:0.20Hz

5:0.50Hz

6:1.00Hz

[Decena: Resolucion de entrada de AI2

0:0.01Hz
P2.2.01 Seleccion de % 8 8%2; Lectura/es

ey resolucion de entrada 0 critura "P2.2.01"
(0x2201) Py 3:0.10Hz p
analogica 4:0 20Hz libre

5:0.50Hz

6:1.00Hz

Centena: Resolucion de entrada de AI3

0:0.01Hz

1:0.02Hz

2:0.05Hz

3:0.10Hz

4:0.20Hz

5:0.50Hz

6:1.00Hz
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Unidad: ATl
0: Corresponde a la entrada minima dada
1:0.0%
P2.2.02 Seleccion de curva [Decena: AI2 Lectura/es
(0);2'202) inferior al valor 0: Corresponde a la entrada minima dada 0 critura "P2.2.02"
minimo dado 1:0.0% libre
Centena: AI3
0: Corresponde a la entrada minima dada
1:0.0%
- Lectura/es
f&%g"&) Tiempo de filtrado de g 510 9q(s) 0.10 critura—|'P2.2.03"
ibre
. Lectura/es
502)5.20614) Xllezmpo de filtrado de 0.00~10.00(s) .10 lc.%tm’a VP29 04"
101¢
. Lectura/es
502);%.20055) 11{33mpo de filtrado de 0.00~10.00(s) .10 lqr])itura VP29 05"
ibre
Lectura/es
P2.2.06 [Punto de salto de : " "
(0x2206) |configuracion de Al [100.0~100.0(%) 0.0 critura|"P2.2.06
: Lectura/es
F2307 gt et o 10n00 s e [raaor
Lectura/es
P2.2.08  [Punto de salto de : " "
(0x2208) |configuracion de AL2 |-100-0~100.0(%) 0.0 critura - 'P2.2.08
- Lectura/es
P2.2.09 |Amplitud de salto de : " "
(0x2209) |configuracion de ALz |0-0~100.0(%) 0.5 critura - "P2.2.09
Lectura/es
(330A) [conzoracion 46 AT3 [100.0-100.0(%) 00 feura  P22.10°
. Lectura/es
P2.2.11  |Amplitud de salto de : " "
(0x220B) |configuracion de AI3 [0-0~100.0(%) 0-5 critura - 'P2.2.11
. Lectura/es
fOZé.leZC) (l::l;lrt{,aaldla minima de la 110.00~P2.2.14(V) 0.00 i{r]')itura "p2.2.12"
ibre
'Valor dado
. Lectura/es
P2.2.13  |correspondiente a la : ,. "
(0220D) |enirada minima de Ja |100-0~100.0(%) 0-0 critura 'P2.2.13
curva |
- Lectura/es
2’02)5.21613 El‘ﬁfiidf maxima de 12 1py 5 12~10.00(v) 10.00 lc'%mra "P2.2.14"
101¢
Valor dado
. Lectura/es
3335 [omsmondieneale, Liono-100.000 0o i 2215
curva | 1ore
. Lectura/es
F()Zé.21160) E&lrt{,aaldg minima de la 110.00~P2.2.18(V) 0.00 i{r]')itura "p2.2.16"
ibre
Curva 2 entrada
P Lectura/es
P2.2.17 |minima : i "
(0x2211) [correspondiente a -100.0~100.0(%) 0.0 lc%tura P2.2.17
asignacion 1ore
Lectura/es
Foz,;%'z] 182) Curva 2 entrada P2.2.16~10.00(V) 1000 foriwra |'P22.18"
101¢
Curva 2 entrada
v Lectura/es
502521193) gz)ggllbindiente a -100.0~100.0(%) 1000 critura P2.219"
asignacion libre
Lectura/es
5523'22104) S‘iﬂig entrada -10.00~P2.2.22(V) -10.00 f?bit“‘a "P2.2.20"
ibre
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glédigo de
froceion 5di Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
comunicac nado on iente
ion
Curva 3 entrada
ini Lectura/es
502,;%'22115) correspondientea  [100:0~100.0(%) 1100.0  [eritura  ['P2.2.21"
asignacion libre
Lectura/es
502,522126) Curva 3 entrada P2.2.20~10.00(V) 1000 foriwra 222"
101¢
Curva 3 entrada
axi Lectura/es
fozé'zzfn comespondientea  [100.0~100.0(%) 100.0  [eritra  |"P2.2.23"
asignacion libre
Lectura/es
F()Zi%22148) S‘iﬂif entrada -10.00~P2.2.26(V) 0.00 f?bit“‘a "P2.2.24"
ibre
Curva 4 entrada
ini Lectura/es
F()Z);%'22159) gcl)lrrilergpaondientea -100.0~100.0(%) 0.0 critura  |"P2.2.25"
asignacion libre
Lectura/es
fozé'zzléA) Curva d punto de 1y 5 24-p2.2.28(V) 3.00 critura -~ |"P2.2.26"
101¢
Curva 4 punto de
i i6 Lectura/es
502);%'22173) ;%f}fe’;fglng;gi?ga -100.0~100.0(%) 30.0 critura  ['P2.2.27"
asignacion libre
Lectura/es
502,;%'2218@) ff;gz;ig‘npg‘;ggza P2.2.26~P2.2.30(V) 6.00 lcgf_gra "p2.2.28"
Curva 4 punto de
i i6 Lectura/es
502,;%'22191)) ‘g:},?fg;;;’;lnﬁ;‘;;gaga -100.0~100.0(%) 60.0 critura |"P2.2.29"
asignacion libre
Lectura/es
502);%'2310]3) Curva 4 entrada P2.2.28~10.00(V) 1000 feriua (2230
ibre
Curva 4 entrada
axi Lectura/es
502,5'23113 correspondientea [100:0-100.0(%) 100.0  |oritwra  |'P2.2.31"
asignacion libre
Lectura/es
502,523220) Curva 5 entrada |10.00~P2.2.34(V) 1000 foritura|'P2232"
101¢
Curva 5 entrada
ini Lectura/es
fozéffl) correspondientea  [100.0~100.0(%) 11000 |eritura  |'P2.2.33"
asignacion libre
Lectura/es
() [y ey [P22.32-P2236(V) 300 foriu  |P2234°
Curva 5: Entrada del
! -4 Lectura/es
(02233) [Betpoint o " 100.0-100.00%) 300 foritura [P2.235”
correspondiente libre
. Lectura/es
Z)Z,;%'23264) gffr‘;tvj(fe' Entrada del p) 5 34-p22.38(V) 3.00 critura - |"P2.2.36"
101¢
Curva 5: Entrada del
i i6 Lectura/es
fozé'23275) gg?ggigf inflexion 2 - | 169,0~100.0(%) 30.0 critura ['P2.2.37"
correspondiente libre
. Lectura/es
502,;%'23286) Curva 5: Entrada1p5 5 36~10.00(V) 1000 eritura 'P2.2.38"
ibre
P2.2.39 Curva 5: Entrada Lectura/es
5 maxima - Setpoint -100.0~100.0(% 100.0 critura "P2.2.39"
(0x2227) correspondiente (%) libre
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9.2.2.2.5. P2.3 Salida AO

glédigo de
acLony Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljgéllgf del codigo de Explicacion del valor configurado ipredetermi imodificaci |correspond
e meae nado on iente
ion
0: Frecuencia de funcionamiento
1: Frecuencia asignada
2: Corriente de salida
3: Par de salida (Valor absoluto del par)
4: Potencia de salida
5: Tension de salida
6: Entrada de pulso PULSE
7: Tension AIl
8: Tension AI2
9: Tension AlI3 Lectura/es
5025'30(?0) sr?;;l)glrllé;iz(s)ahda 10: Valor real de longitud 0 critura "P2.3.00"
g 11: Valor real de conteo libre

12: Referencia por comunicacion
13: Velocidad del motor

14: Corriente de salida

15: Tension de bus

16: Par de salida

17: Resultado de operacion 1

18: Resultado de operacion 2

19: Resultado de operacion 3
20:Resultado de operacion 4

i [ERRSEY fosiaw oo e o
e Lo
e b R for
- - L /
ra0s, [Gonamende i 00-1000 R s
e
. - L /
PR, Canmeis dosion 10001000 R

9.2.2.2.6. P2.4 Correccién de curvas Al y AO

s

?;reccié}lll Iffl%rggl;le sl dgu s [Explicacion del valor configurado %%étemi gl\r/:[lg&?gga%? ?ﬁﬁr‘;%ond
Comul'llcac

i6n

(02400) e s et medido T o 000-4.000(v) Fabricante %ﬁgéru;a/es "P2.4.00"
(Gt [aqpe mostrado 1 dely 600-4.000(v) Fabricante Eﬁféru;a/es "P2.4.01"
foz;z‘fozz) Xé’f‘ff real medido 2 1 50_11.000(v) Fabricante Eﬁggrlga/es "P2.4.02"
(G403 [aq1 e mostrado 24 6 000-11.000(v) Fabricante %ﬁgéru;a/es "P2.4.03"
G340y feny 1 eniommedida o 600-4.000(v) Fabricante Eﬁféru;a/es "P2.4.04"
?02;2‘;{)&) (M2 Tensién mostrada |y 0,4 oo(v) Fabricante :c;rl-jifgrl;a/es "P2.4.05"
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
. nado on iente
ion
- . Lectura/es
P2.4.06 |AI2 Tension medida . : " "
(0x2406) [real 2 6.000~11.000(V) Fabricante ﬁlglt_gra P2.4.06
- Lectura/es
P2.4.07 |AI2 T trad: . : i "
(0x2407) [ o mOSTA%6,000~11.000(V) Fabricante critura— "P2.4.07
- . Lectura/es
P2.4.08 |AI3 Tension medida . - " "
(0x2408) |real 1 -1.100~11.000(V) Fabricante i:irl';;gra P2.4.08
- Lectura/es
P2.4.09 |AI3 Tension mostrada . : " "
(0x2409) |1 -1.100~11.000(V) Fabricante filglt_gra P2.4.09
- . Lectura/es
P2.4.10  |AI3 Tension medida . : ,. i
(0x240A) |real 2 -1.100~11.000(V) [Fabricante lci%}_gra P2.4.10
W Lectura/es
P2.4.11 |AI3 T trad: . : " "
(0x240B) [2 CRSIOn MOSIACA |1 100~11.000(V) Fabricante i:irl';;gra P2.4.11
W . Lectura/es
P2.4.12 |AO1 Tension objetivo . : " "
(0x240C) |1 JEHYC 10.000~4.000(V) Fabricante ﬁlglt_lelra P2.4.12
. . Lectura/es
P2.4.13  |AOI1 Tension medida . : ,. "
(0x240D) |real 1 0.000~4.000(V) [Fabricante lci%}_gra P2.4.13
- . Lectura/es
P2.4.14  |AO1 Tension objetivo . - " "
(0x240F) |2 JEUVO 16.000~11.000(V) Fabricante eritura~ |'P2.4.14
. . Lectura/es
P2.4.15 |AOI1 Tension medida . : " "
(0x240F) |real 2 6.000~11.000(V) Fabricante ﬁlglt_lé.ra P2.4.15
- . Lectura/es
P2.4.16 |AO2 T bjet . : i "
(0x2410) [1 O OO 10,000~4.000(V) Fabricante critura—"P2.4.16
W - Lectura/es
P2.4.17  |AO2 Tension medida . - " "
(0x2411) |real 1 0.000~4.000(V) Fabricante i:irl';;gra P2.4.17
W . Lectura/es
P2.4.18  |AO2 Tension objetivo . : " "
(0x2412) |2 Jeuv 6.000~11.000(V) Fabricante filglt_gra P2.4.18
. . Lectura/es
P2.4.19  |AO2 Tension medida . : ,. "
(0x2413) |real 2 6.000~11.000(V) [Fabricante lci%}_gra P2.4.19
9.2.2.2.7. P2.6 Tarjeta PG
Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf el it [Explicacion del valor configurado ipredetermi imodificaci |correspond
. — nado on iente
ion
0:ABZ incremental
1:UVW incremental Solo
P2.6.00 2:Resolvedor lectura
(0)&2.600) Tipo de codificador  [3:Reservado . 0 durante el |"P2.6.00"
4:UVW con cableado reducido funcionam
5:HDI1. HDI2 iento
6:Codificador de comunicacion
lSolo
P2.6.01  [Numero de lineas del ectura " "
(0x2601) |codificador 1~65535 1024 guurll’g?grelaerln P2.6.01
iento
lSolo
P2.6.02  [Secuencia de fases del [0:Directa ectura " "
(0x2602) [codificador I:Inversa 0 g&gg?;ﬁaerln P2.6.02
iento
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Solo
Tiempo de deteccion . lectura
502360033) de rotura del 88'(1)'1\31%%““ 0.0 durante el ["P2.6.03"
codificador 48 b8 funcionam
iento
Solo
. . lectura
P2.6.04 [Secuencia de fases 0:Directa
: 0 durante el ["P2.6.04"
(0x2604) [UVW 1:Inversa funcionam
iento
Solo
. lectura
P2.6.05  |Angulo del
0.0~359.9 0.0 durante el ["P2.6.05"
(0x2605) |codificador UVW funcionam
iento
Solo
lectura
P2.6.06  |Pares de polos del " "
(0x2606) [resolvedor 1~65535 1 ?uugg?gi aerln P2.6.06
iento
Solo
lectura
2y eservado 0~1 urante e .6.
f()zxg6°()77) Reservad 0 d | 'P2.6.07"
funcionam
iento
Solo
L . i lectura
P2.6.08 |Angulo de instalacion " "
(0x2608) [del codificador 0.0~359.9 0.0 durante el "P2.6.08
iento
Solo
lectura
502360099) Reservado 0~4 0 durante el ["P2.6.09"
funcionam
iento
Lectura/es
P2.6.10 f
Reservado 0~65535 0 critura "P2.6.10"
(0x260A) libre
Digito de unidades: Angulo de correccion de
sefial Z (valido para motor sincrono)
0: Sin correccioén
1: Con correccion
[Decena: Proteccion UVW Solo
P2.6.11 Habilitacion de 0: No habilitado lectura
(0)&2.60B) proteccion del 1: Habilitar H.1111 durante el "P2.6.11"
codificador Centena: Reservado funcionam
0: Reservado iento
1: Reservado
Millar: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
nAA Solo
P2.6.12 M¢étodo de medicion (1): MZ:ggg M yMT lectura
Y de velocidad del iy 0 durante el |"P2.6.12"
(0x260C) codificador 2: Método MT funcionam
3: Método T y MT !
iento
Solo
. L., lectura
P2.6.13  [Ciclo de medicion de
: 0.20~4.00(ms 2.00 durante el |"P2.6.13"
(0x260D) |velocidad (ms) funcionam
iento
Solo
P26.14 (GO0 cion 4.00 Granie el ['92.6.14
ey eterminacion de 1.00~20.00(ms . urante el ["P2.6.14"
(0x260E) velocidad cero ) funcionam
iento

-77 -



9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

9.2.2.2.8. P2.7 Configuracion de tarjeta de comunicacion extendida

glédigo de
acLony - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljl%r;ligf del codigo de Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
e meae nado on iente
ion
Digito unidades: Tasa de baudios MODBUS
0:1200
1:2400
2:4300
3:9600
4:19200
5:38400
P2.7.00  [Tasa de baudios de la [6:57600 13 Lecturales | - 00"
(0x2700) [tarjeta extendida 7:115200 . libre o
8:256000
9:460800
A:921600
B:2500000
Decena: Reservado
Centena: Reservado
Millar: Reservado
0: Sin paridad (8-N-2)
P2.7.01  [Formato de datos de la|l: Paridad par (8-E-1) 0 Lreift;ua/es "p2.7.01"
(0x2701) [tarjeta extendida 2: Paridad impar (8-O-1) f’b ura o
3: Sin paridad (8-N-1) tore
P2.7.02  Ip d 0 qutura/es "P2.7.02"
(0x2702) [“eservado 0~65535 i:irl';rléra 7.
P2.7.03 Retardo de respuesta Lectura/es ., .
(0x2703) gi I}gg;?ﬂde 0~20(ms) 2 lci%}_gra P2.7.03
P2.7.04 Tiempo de_qsp(eira de <o Lectura/es 2.7 04"
(0x2704) comunicacion de 0.1~60.0(s) . critura .
tarjeta de expansion libre
Unidad: Formato de datos MODBUS
0: Modo ASCII (reservado)
Formato de 1: Modo RTU Lectura/
P2.7.05  |transmision de datos [Decena: Formato de datos PROFIBUS 1 creigur;a cs "P2.7.05"
(0x2705) |de tarjeta de 0:PPO1 libre o
expansion 1:PPO2
2:PPO3
3:PPO5
Respuesta de datos en ISOItO .
P2.7.06  |comunicacion 0: Responder o dec w ta 1 ["P2.7.06"
(0x2706) |[MODBUS de tarjeta |1: No responder urante e o
de expansion funcionam
iento
[Digito unitario:
0: No habilitado
1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar
automaticamente)
2: Habilitado (fallo se puede reiniciar
o automaticamente)
P2.7.07 Habilitacion de error  [Decena: Lectura/es
(0);2'707) en comunicacion de  [Reservado H.0 critura "P2.7.07"
tarjeta de expansion  |Centena: libre
0: No procesar
1: Sin respuesta al maestro por tiempo de
espera en comunicacion entre placas
Millares:
Tiempo de espera de comunicacion entre
placas S, maximo 15 segundos
P2.7.08 Primer segmento de Lectura/es
(0x2708) direccion TCP/IP de  [1~255 192 critura "P2.7.08"
tarjeta de expansion libre
P27.09 [Segundo segmento de Lectura/es
(0);2'709) direccion TCP/IP de  [0~255 168 critura "P2.7.09"
tarjeta de expansion libre
Tercer segmento de O~
P2.7.10  [direccion TCP/IP de  [oivr 235 ' Lecturales | - ov
(0x270A) [tarjeta de expansion CANopen:1~127 libre

(Direccidn tarjeta
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glédigo de
Hewny s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
. nado on iente
ion
DP)(Direccion tarjeta
CANopen)
IP:1~254
Cuarto segmento de  [CANopen:1,1000K
P2.7.11 direccion TCP/IP de  |2,500K Lectura/es
(0);2'70]3) tarjeta de expansion  (3,250K 100 critura "P2.7.11"
(Baudrate tarjeta 4,125K libre
CANopen) 5,100K
6,50K
- Lectura/es
P2.7.12  [Primer segmento de : " "
(0x270C) |mascara de subred 0~255 255 i:irl';;gra P2.7.12
Lectura/es
P2.7.13  [Segundo segmento de : " "
(0x270D) |mascara de subred 0~255 255 filglt_gra P2.7.13
Lectura/es
P2.7.14  |Tercer segmento de : ,. "
(0x270E) |mascara de subred 0~255 255 lci%}_gra P2.7.14
Lectura/es
P2.7.15  |Cuarto segmento de - " "
(0x270F) |mascara de subred 0~255 0 i:irl';;gra P2.7.15
- Lectura/es
P2.7.16  [Primer segmento de : " "
(0x2710) |puerta de enlace 0~255 192 filglt_gra P2.7.16
Lectura/es
P2.7.17  |Segundo segmento de : ,. "
(0x2711) |puerta de enlace 0~255 168 lci%}_gra P2.7.17
Lectura/es
P2.7.18  [Tercer segmento de : " "
(0x2712) |puerta de enlace 0~255 1 i:irl';;gra P2.7.18
Lectura/es
P2.7.19  |Cuarto segmento de : " "
(0x2713) |puerta de enlace 0~255 1 filglt_gra P2.7.19
. Lectura/es
P2.7.20  |Primeros dos bytes de : ,. "
(0x2714) |direccion MAC O~H.FFFF HASS i [P2 720
. . Lectura/es
P2.7.21  [Dos bytes intermedios - " "
(0x2715) |de direccion MAC  |0~H-FFFF 110057 feritura ['P2.7.21
- Lectura/es
P2.7.22  [Ultimos dos bytes de : " "
(0x2716) |direccion MAC O~H.FFFF I S
. Lectura/es
P2.7.23 i 0: No habilitado : ,. "
(0x2717) Habilitar DHCP 1+ Habilitar 0 lci%}_gra P2.7.23
Reinicio automatico
P2.7.24  |por tiempo de espera [0: No habilitado o I(;reiflgxga/es "p2.7.24"
(0x2718) |de conexion de 1: Habilitar libre o
escucha TCP
Lectura/es
P2.7.25 : " "
(0x2719) Reservado 0~65535 0 lci%:gra P2.7.25
P2.7.26 Lecturales | g
(0x271A) [Reservado 0~65535 0 critura - "P2.7.26
Lectura/es
P2.7.27 : " "
(0x271B) Reservado 0~65535 0 lci%}'gra P2.7.27
Lectura/es
P2.7.28 : " "
(0x271C) Reservado 0~65535 0 lci%:gra P2.7.28
P2.7.29 Lecturales | o oo
(0x271D) [Reservado 0~65535 0 critura - "P2.7.29
Lectura/es
P2.7.30 : " "
(05271E) Reservado 0~65535 0 lci%}'gra P2.7.30
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glédigo de
neion y s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
comunicac nado on iente
idn
0: Ninguno
1:PROFINET
2:EtherCAT
3:Modbus TCP
4:EtherNet TP
5:CANopen
Seleccion de 6:PROFIBUS
P2.7.31  |protocolo de 7: Reservado o Lreﬁ:tgra/es "p2.7.31"
(0x271F) |comunicacion para  [8: Reservado fibrg a o
tarjeta 6 en 1 9: Reservado
10: Reservado
11: Reservado
12: Reservado
13: Reservado
14: Reservado
15: Reservado
9.2.2.2.9. P2.8 Configuracion estandar 485 del equipo
glodlgo de
neion y Valor Meétodo de [Pagina
dDelreccmn If\ljgéllgf del codigo de Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
et nado on iente
i6n
Digito unidades: Tasa de baudios MODBUS
0:1200
1:2400
P2.8.00 Tasa de baudios 2:4800 Lectura/es
(Giabtoy findarde, 060, K3 2800
5:38400
6:57600
7:115200
0: Sin paridad (8-N-2)
pagor Fomaodeduos Il Barlidpar 1) o e o
(0x2801) comunicacion 2: Paridad impar (8-O-1) libre o
3: Sin paridad (8-N-1)
P2.8.02  IReservad 0 Al
(0x2802) [Reservado 0~65535 i:irl';rléra 8.
P2.8.03 Retardo de respuesta Lectura/es
0x2803) |de comunicacion 0~20(ms) 2 critura "P2.8.03"
(Ox ) estandar del equipo libre
P2.8.04 |liempo de espera de Lectura/es
(0)&2'80 4) comunicacion 0.1~60.0(s) 5.0 critura "P2.8.04"
estandar del equipo libre
Formato de
P2.8.05  [transmision de datos |0: Modo ASCII (reservado) 1 I(;reifltlga/es "P2.8.05"
(0x2805) |de comunicacion 1: Modo RTU libre o
estandar del equipo
Respuesta de datos en lsec():lt?;ra
P2.8.06 |comunicacion 0: Responder o durante el |"P2.8.06"
(0x2806) [MODBUS estandar  |1: No responder funci O
) uncionam
del equipo iento
0: No habilitado
P2.8.07 Habilitacion de error |1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar Lectura/es
(0)&2'807) de comunicacion automaticamente) 0 critura "P2.8.07"
estandar del equipo  [2: Habilitado (fallo se puede reiniciar libre
automaticamente)
Habilitacion de
P2.8.08 [funcion de disparo de [0: No habilitado 0 ]C“reiflgru;a/es "P2.8.08"
(0x2808) |comunicacion 1: Habilitar libre O

estandar del equipo
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9.2.3. Grupo P3 Funcion de aplicacion 1
9.2.3.1. P3.0 Velocidades multiples y PLC simple

Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn If\lﬁr‘ggf del codigo de [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci |correspond
: nado on iente
comunicac
ion
0: Detenerse tras finalizar la ejecucion tnica
P3.0.00 Modo de 1: Mantener el valor final tras la ejecucion Lectura/es
(0);3000) funcionamiento del  [Gnica critura "P3.0.00"
PLC simple 2: Ciclo continuo libre
3: Repetir N veces
. Lectura/es
P3.0.01  [Numero de : i "
(0x3001) |[repeticiones N 0~65000 0 lci%}_gra P3.0.01
Unidades: Seleccion de memoria ante corte
de energia
P3.0.02 Seleccion de memoria |0: Sin memoria ante corte de energia Lectura/es
(0);3002) del PLC ante corte de |1: Con memoria ante corte de energia 0 critura "P3.0.02"
energia Decena: Seleccion de memoria en parada libre
0: Sin memoria en parada
1: Con memoria en parada
P3.0.03 B Lectura/es
.0. o " "
(0x3003) Instruccion de etapa 0 (-100.0~100.0(%) 0.0 filglt_gra P3.0.03
P3.0.04 |liempode Lectura/es
(0);300 4) funcionamiento de la |0.0~6500.0(s) 0.0 critura "P3.0.04"
etapa 0 libre
P3.0.05 y . Lectura/es | ]
(0x3005) Instruccion de etapa 1 |-100.0~100.0(%) 0.0 lcirl;:l::ra P3.0.05
P3.0.06 ;{uiempo de, el 00 Lectura/es P3.0.06
Y ncionamiento de la  [0.0~6500.0(s . critura "P3.0.06"
(0x3006) |funcic © libre
P3.0.07 o Lectura/es | .
(0x3007) Orden de fase 2 -100.0~100.0(%) 0.0 lci%}_gra P3.0.07
P3.0.08 1Iier‘r}po de d 00 Lectura/es P3.0.08
Yy uncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.08"
(0x3008) fase 2 ) libre
P3.0.09 Lectura/es
.0. o " "
(0x3009) Orden de fase 3 -100.0~100.0(%) 0.0 filglt_gra P3.0.09
P3.0.10 1Iier‘r}po de d 00 Lectura/es P3.0.10
Y uncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.10"
(0x300A) fase 3 © libre
P3.0.11 . Lectura/es | ;
(0x300B) Orden de fase 4 -100.0~100.0(%) 0.0 lcirl;:l::ra P3.0.11
P3.0.12 ;{uiempo de d 00 Lectura/es 012
>y ncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.12"
(0x300¢) [funeic © libre
P3.0.13 o Lectura/es | .
(0x300D) Orden de fase 5 -100.0~100.0(%) 0.0 lci%}_gra P3.0.13
P3.0.14 1Iier‘r}po de q 00 Lectura/es P3.0.14
Y uncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.14"
(0x300E) fase 5 ) libre
P3.0.15 Lectura/es | ;
(0x300F) Orden de fase 6 -100.0~100.0(%) 0.0 filglt_gra P3.0.15
P3.0.16 1Iiempo de d Lectura/es
Y uncionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.16"
(0x3010) fase 6 © libre
P3.0.17 Lectura/es
.0. o " "
(0x3011) Orden de fase 7 -100.0~100.0(%) 0.0 lcirl;:l::ra P3.0.17
P3.0.18 |Liempo de Lectura/es
>y funcionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.18"
(0x3012) fase 7 © libre

-81-




9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
Lectura/es
?03;3)61193) Orden de fase 8 -100.0~100.0(%) 0.0 critura "P3.0.19"
libre
P3.0.20 }iempo de d b0 Lectura/es P3.0.20
Y uncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.20"
(0x3014) fase 8 © libre
Lectura/es
P3-021 " lorden de fase 9 -100.0~100.0(% 0.0 critura |"P3.0.21"
(0x3015) lib
ibre
P3.0.22 }”uiempo de d 00 Lectura/es 022
Al ncionamiento de 0.0~6500.0(s . critura "P3.0.22"
(0x3016) fase 9 © libre
Lectura/es
2’&2&37) Orden de fase 10 |-100.0~100.0(%) 0.0 critura |'P3.0.23"
libre
P3.0.24 |Liempo de Lectura/es
>y funcionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.24"
(0x3018) fase 10 © libre
i Lectura/es
(Oaiioy [17imuccion de etapa1100,0-100.0(%) 0.0 critura—'23.0.25"
ibre
P3.0.26 }iempo de d Lectura/es
>y uncionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.26"
(0x301A) etapa 11 © libre
- Lectura/es
P3.0.27  |Instruccion de etapa : " "
(0x301B) |12 -100.0~100.0(%) 0.0 i:irl';;gra P3.0.27
P3.0.28 }”uiempo de d 00 Lectura/es 3028
Y ncionamiento de  0.0~6500.0(s . critura "P3.0.28"
(0x301C) ctapa 12 ) libre
- Lectura/es
P3.0.29 [Instruccion de etapa : ,. "
(0x301D) |13 -100.0~100.0(%) 0.0 ﬁ%}_gra P3.0.29
P3.030 |Liempo de Lectura/es
A funcionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.30"
(0x301E) etapa 13 ) libre
i Lectura/es
F()S;S)&IF) Instruccion de etapa -100.0~100.0(%) 0.0 critura "p3.0.31"
libre
P3.0.32 }iempo de d Lectura/es
Y uncionamiento de 0.0~6500.0(s 0.0 critura "P3.0.32"
(0x3020) etapa 14 © libre
- Lectura/es
(g [1truceion de etapa100,0-100.0(%) 0.0 critwa|"P3.0.33"
ibre
P3.0.34 Tiempo de_ Lectura/es
(0)&3022) gls:g;olrgamlento de  [0.0~6500.0(s) 0.0 filglt_gra P3.0.34
Unidad: Seleccion tiempo
aceleracion/deceleracion (invalido para
instruccion multi-etapa)
0: Tiempo aceleracion/deceleracion 1
1: Tiempo aceleracion/deceleracion 2
2: Tiempo aceleracion/deceleracion 3
3: Tiempo aceleracion/deceleracion 4
Decena: Seleccion olrigen fr&;cuencia (valido
para instruccién multi-etapa
P3.0.35 ; 0: Instruccion de etapa actual Lectura/es " "
(0x3023) Propiedad de etapa 0 [} Frecuencia dada por teclado H.000 critura P3.0.35
2: Entrada All P libre
3: Entrada AI2
4: Entrada AI3
5: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
6: Dato PID
7: Resultado de operacion 1
8: Resultado de operacion 2
9: Resultado de operacion 3

IA: Resultado de operacion 4
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
Centena: Direccion de funcionamiento
0: Direccion predeterminada
1: Inversion de direccién
P3.0.36 ] Lectura/es
Yy Atributo de etapa 1 [Igual que P3.0.35 H.000 critura "P3.0.36"
(0x3024) libre
P3.0.37 . Lecturales | ;
Atributo de etapa 2 [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.37
(0x3025) libre
P3.0.38 . Lectura/es | ;
Atributo de etapa 3 [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.38
(0x3026) libre
Lectura/es
P3.0.39 | Atributo de etapa 4 [Igual que P3.0.35 H.000 [oritura  ['P3.0.39"
(0x3027) libre
P3.0.40 . Lecturales | ;
Atributo de etapa 5 [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.40
(0x3028) libre
P3.0.41 . Lectura/es | ;
Atributo de etapa 6  [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.41
(0x3029) libre
P3.0.42 " IAtributo de etapa 7 [Igual que P3.0.35 000 o p3.0.42
(0x302A) P gualq - : libre -
P3-043  |Atributo de etapa 8 [Igual que P3.0.35 1000 |eneaa 'p3.043"
(0x302B) P gualq e : [ibre e
P3.044  Atributo de etapa 9 [Igual que P3.0.35 1000 |eoaa < 'p3.0.44"
(0x302C) P gualq - : libre -
P3.0.45 I Atributo de etapa 10  [Igual que P3.0.35 000 e p3.0.45"
(0x302D) P gualq - : libre -
P3040 |Atributo de etapa 11 [Igual que P3.0.35 1000 |eneaa 'P3.0.46"
(0x302E) P gualq e : [ibre e
P3-047  |Atributo de etapa 12 [Igual que P3.0.35 1000 | 'p3.047"
(0x302F) P gualq - : libre -
Lectura/es
P3.0.48 1A ributo de etapa 13 [Igual que P3.0.35 H.000  [oritura  [|"P3.0.48"
(0x3030) libre
P3.0.49 . Lecturales | ;
Atributo de etapa 14  [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.49
(0x3031) libre
P3.0.50 . Lectura/es | ;
Atributo de etapa 15 [Igual que P3.0.35 H.000 critura P3.0.50
(0x3032) libre
P3.0.51 Unidad de tiempo de [0:s Lectura/es
(0);3033) funcionamiento del  |1:min 0 critura "P3.0.51"
PLC simple 2:h libre
9.2.3.2. P3.1 Control PID de proceso
gléd{go de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmisEe nado on iente
i6n
0: Referencia digital (P3.1.01)
1: Referencia por terminal externo All
2: Entrada asignada al terminal externo AI2 Lecturales
P3.1.00  [Fuente de referencia [3: Entrada asignada al terminal externo AI3 0 critura "P3.1.00"
(0x3100) [PID 4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12) libre o
5: Referencia por comunicacion
6: Asignacion por terminales de comando de
multiples escalones




9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
7: Asignacion mediante PLC simplificado
8: Resultado de operacion 1
9: Resultado de operacion 2
10: Resultado de operacion 3
11: Resultado de operacion 4
. o Lectura/es
P3.1.01 Referencia numérica : " "
(0x3101) [PID 0.0~100.0(%) 50.0 i:irl';;gra P3.1.01
0: Referencia por terminal externo AIl
1: Entrada asignada al terminal externo AI2
2:AI1-AI2
3:AII+AI2
4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
5: Referencia por comunicacion
6:MAX[AILAI2] Lectura/es
) Fumete o PRGOS Lo oo
8: Conmutacion mediante terminales de libre
instruccion multi-etapa sobre las opciones
anteriores
9: Resultado de operacion 1
10: Resultado de operacion 2
11: Resultado de operacion 3
12: Resultado de operacion 4
. . . [ Lectura/es
P3.1.03  |Direccion de accion  |0: Accion directa : " "
(0x3103) |PID 1 Accion inversa 0 critura'P3.1.03
P3.1.04 Rango de escala para Lectura/es
(0x3104) referencia y 0~65535 1000 critura "P3.1.04"
realimentacion PID libre
; ; Lectura/es
P3.1.05 |Ganancia proporcional - " "
(0x3105) |[KP1 0.0~100.0 20.0 ﬁgﬁ?a P3.1.05
P3.1.06  |p. Lectura/es | ;
(0)23'106) Tiempo integral TI1  |0.01~10.00(s) 2.00 lcirl;:gra P3.1.06
- P Lectura/es
P3.1.07 [Tiempo derivativo : " "
(0x3107) |TDI 0.000~10.000(s) 0.000 i:irl';;gra P3.1.07
. . Lectura/es
P3.1.08 |Limite de desviacion - " "
(0x3108) [PID 0.0~100.0(%) 0.0 lcirtggra P3.1.08
. Lectura/es
P3.1.09  [Tiempo de filtrado de : ,. "
(0x3109) [realimentacion PID 0.00~60.00(s) 0.00 lcirl;:léra P3.1.09
- . Lectura/es
P3.1.10  |Ganancia proporcional : " "
P3.1.11 ] ] Lectura/es
(0);3'10]3) Tiempo integral TI2  |0.01~10.00(s) 2.00 lci%}_gra "P3.1.11"
P3.112  [Tiempo derivativo | (00 1000 oo |ccturales |
(0x310C) |TD2 -000~10.000(s) : T 1
- 0: Sin conmutacion Lectura/es
F()SxéllgD) S:;iﬁfggi%e“) 1: Conmutar mediante terminales 0 critura "P3.1.13"
2: Conmutar segun desviacion libre
. Lectura/es
P3.1.14  |Desviacion de - " "
(0x310E) |conmutacion PID1 ~ [0-0~P3-1.15(%) 20.0 critura 'P3.1.14
s Lectura/es
P3.1.15  |Desviacion de : ,. "
(0x310F) |conmutacion PID2 P3.1.14~100.0(%) 80.0 lcirl;:gra P3.1.15
P3.1.16 Lectura/es
1. s o : " "
(0x3110) Valor inicial PID 0.0~100.0(%) 0.0 lcirg;gra P3.1.16
P3.1.17 Tiempo de Lectura/es
=Y mantenimiento del 0.00~650.00(s 0.00 critura "P3.1.17"
(0x3111) (
valor inicial PID libre
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
p3.1.18 |Peteccion de pérdida [000.0%: No detectar perdida de Lectura/es
(0);3'1 12) de retroalimentacion  [retroalimentacion 0.0 critura "P3.1.18"
PID 000.1%~100.0% libre
P3.1.19 Tiempo de deteccion Lectura/es
=Y de pérdida de 0.0~20.0(s 0.0 critura "P3.1.19"
(0x3113) retroalimentacion PID © libre
. Lectura/es
P3.1.20 5 0: Sin calculo : " "
(0x3114) Calculo de parada PID 1> Calcular 0 lcirl;:gra P3.1.20
. Lectura/es
P3.1.21  |Frecuencia de corte de : " "
(0x3115) |inversion PID 0.00~P0.1.16(Hz) 0.00 ﬁrgilelra P3.1.21
. L Lectura/es
P3.1.22  |Limitacion derivativa : " "
(0x3116) [PID 0.00~100.00(%) 0.10 filglt_gra P3.1.22
. - Lectura/es
P3.1.23  |Tiempo de variacion : i "
(0x3117) |del setpoint del PID ~ {0-00~650.00(s) 0.00 critura - "P3.1.23
Solo
. lectura
P3.1.24  |Periodo de muestreo " "
(0x3118) |del PID 0.00~100.00(s) 0.10 ?ﬁg?gfl;rln P3.1.24
iento
- Lectura/es
P3.1.25  [Tiempo de filtrado de - " "
(0x3119) |salida del PID 0.00~60.00(s) 0.00 critura—|"P3.1.25
P3.1.26 Valor méc)l;irgo o 1,00 Lectura/es 3126
=Y positivo de desviacion [0.00~100.00(%) . critura "P3.1.26"
(0x3114) entre dos salidas libre
Valor maximo
. Lectura/es
P3.1.27  |negativo de : " "
(0x311B) |desviacion entre dos  |0-00~100.00(%) 1.00 lcirl;:gra P3.127
salidas
Unidad: Separacion de la integral
0: Invalido
: 1: Efectiva Lectura/es
P3.1.28  [Propiedad de Decena: ;Detener integracion al alcanzar 0 critura "P3.1.28"
(0x311C) |integracion del PID limite desalida? libre
0: Continuar integracion
1: Detener integracion
9.2.3.3. P3.3 Control de ahorro energético
Codigo de
]fsli?:::(:ilé}lll Nombre del codigo de Valor e R
e funcion & [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
. nado on iente
comunicac
i6n
0: No habilitado Solo
1: Suspensidn/reactivacion basada en
Modo . lectura
P3.3.00 suspension/reactivacio frecuencia 0 durante el ["P3.3.00"
(0x3300) P 2: Suspension/reactivacion basada en funcionam o
desviacion de presion icnto
3: Modo universal de suministro de agua
. Lectura/es
P3.3.01 —Tiempo deretardo 1, \ (504 o) 5.0 critura ["'P3.3.01"
(0x3301) [para reactivacion libre
. Lectura/es
P3.3.02 Tiempo deretardo 1, , (509 o) 5.0 critura ["P3.3.02"
(0x3302) [para suspension libre
P3.3.03  |Frecuencia de Lectura/es |, "
(0x3303) |reactivacion P0.1.20~P0. 1. 16(Hz) 0-00 critura | 72303
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libre
. Lectura/es
P3.3.04 IFrecuencia de P0.1.20~P0.1.16(Hz) 000 leritura  ['P3.3.04"
(0x3304) |hibernacion libre
P3.3.05 [Desviacion de presion [00.0%~50.0%(basado en rango de 50 chreif;;x;a/es "P3.3.05"
(0x3305) |de activacion retroalimentacion dado del PID ) : libre o
P3.3.06 [Desviacion de presion [00.0%~50.0%(basado en rango de 50 chreif;;x;a/es "P3.3.06"
(0x3306) |de hibernacion retroalimentacion dado del PID ) : libre o
P3.3.07 Frecuencia de Lectura/es
e incremento de P0.1.20~P7.9.37(Hz 50.00 critura "P3.3.07"
(0x3307)
hibernacion libre
Tiempo de
mantenimiento de . Lectura/es
P3.3.08 . Cuando se establece en 0, la funcion de . N "
frecuencia de X . - . 0.0 critura P3.3.08
(0x3308) |. incremento de hibernacion no tiene efecto .
incremento de libre
hibernacion
P3.3.09 ;(z:lzrilitaoddee 0~10.0%(al establecer 10% corresponde al 10.0 ];riflﬁ;a/es "p3.3.09"
(0x3309) hibernacién 10% del valor dado del PID) ' libre o
P3.3.10 Tlempo.def 0.0~100.0s(cuando el valor establecido es 0, Lefctura/es N "
mantenimiento de . ., 10.0 critura P3.3.10
(0x330A) O la respuesta de hibernacion es lenta) B
estabilizacion libre
9.2.3.3.1. P3.4 Control temporizado
Codigo de
funcion y V: . ‘o
—— AR alor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmEe nado on iente
ion
P3.4.00 Lo e Paulada 0 65000(h) 0 chtara < [3.4.00"
(0x3aoy fstvicion acumlada - O i
p34.01 |Liempo dado para Lectura/es
(0);3401) funcionamiento 0~65000(h) 0 critura "P3.4.01"
acumulado alcanzado libre
Solo
P3.4.02 Tiempo de llegada lectura
(0X3402) aSlgna(_jO para esta 0.0~6500.0(min) 0.0 durapte el |"P3.4.02"
operacion funcionam
iento
Solo
Seleccion de unidad o lectura
nggf&) para funcion de %:hmm 1 durante el ["P3.4.03"
temporizacion ’ funcionam
iento
0: Referencia digital (P3.4.05) Solo
P3.4.04 Seleccion de fuente de|l: Referencia por terminal externo ATl lectura
(0);340 4) tiempo de operacion [2: Entrada asignada al terminal externo AI2 |0 durante el ["P3.4.04"
temporizada (corresponde al rango de entrada analdgica de funcionam
P3.4.05) iento
Solo
. ., . lectura
P3.4.05  [Tiempo de operacion [0000.0~6500.0 (La unidad depende de 0.0 durante el |"P3.4.05"
(0x3405) [temporizada P3.4.03) funcionam
iento
Solo
Habilitacion de . o lectura
2’&‘3‘;{’066) funcion de 0: No habilitado 0 durante el |"P3.4.06"
temporizacion ) funcionam
iento
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9.2.3.3.2. P3.5 Cambio a frecuencia de red

Codigo de
funcion y 7 23
o o Valor Meétodo de [Pagina
dDelreccmn If\lll%r;ligf del codigo de [Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci [correspond
Fatmeitee nado on iente
ion
Solo
P3.5.00 Habilitacion de 0: No habilitado lectura
(0);3'500) cambio a frecuencia  |1: Habilitacion por coédigo de funcion 0 durante el ["P3.5.00"
de red 2: Habilitacion por terminal DI funcionam
iento
Solo
P3.5.01 Frecuencia maxima de lectura
(0);3401) ajuste para bloqueo de |0.00~15.00(Hz) 3.00 durante el |"P3.5.01"
fase funcionam
iento
Solo
P3.5.02 lectura
(0);3'502) KP de bloqueo de fase [0~10000 1000 durante el ["P3.5.02"
funcionam
iento
Solo
P3.5.03 lectura
(0);3'503) KI de bloqueo de fase [0~10000 1000 durante el ["P3.5.03"
funcionam
iento
Tiempo de retardo lsec():lt?lra
a0 e e it [0.000-5.000(s) 0002 fdurantc l |"P3.5.04"
contactor del variador luncionam
iento
Tiempo de retardo lsec():lt?lra
(a5 [P e s 10.000~5.000(5) 0020 |durante el |'P3.5.05"
frecuencia de red funcionam
iento
Tiempo de retardo lse (Z:lt?lra
(Ox3306) [P oo u¢ 0.000-5.000(s) 0020 |durante el |'P3.5.06"
cambio a variador funcionam
iento
Modo de parada al lse(élt?lra
P3.5.07 |cambiar entre 0: El variador se detiene 0 durante el |"P3.5.07"
(0x3507) |frecuencia de red y 1: Parada directa P e
frecuencia variable funcionam
iento
9.2.3.3.3. P3.6 Control de par
glédigo de
oSy o Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
0: Referencia digital
1: Referencia por terminal externo All
2: Entrada asignada al terminal externo AI2
3: Asignacion por terminales de comando de
multiples escalones
4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12) lSolo
.. |5: Referencia por comunicacion ectura
5&2-603)0) Puente de referencia | \IN(ATTAL) 0 durante el ["P3.6.00"
p 7:MAX(AI1,AI2) funcionam
8: Resultado de operacion 1 iento
9: Resultado de operacion 2
10: Resultado de operacion 3
11: Resultado de operacion 4
12: Fuente de par de reserva 1
13: Fuente de par de reserva 2
. Lectura/es
2303);2.60011) g:rferemla digital de 1200.0~200.0(%) 150.0 f%tura "P3.6.01"
ibre
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glédigo de
oSy I Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Iglu(r)lrgtél;le del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
ermitene nado on iente
ion
P3.6.02 Limitacion de Lectura/es
(0)&3.602) frecuencia en avance |0.00~P0.1.16(Hz) 50.00 critura "P3.6.02"
en control de par libre
Limitacion de
p Lectura/es
P3.6.03 [frecuencia en f N "
(0x3603) |[retroceso en control de 0.00~P0.1.16(Hz) 50.00 lcirl;:gra P3.6.03
par
. ., Lectura/es
P3.6.04  |Tiempo de aceleracion : " "
0.0~6500.0(s 0.0 critura P3.6.04
(0x3604) |de par ) T
- Lectura/es
P3.6.05 [Tiempo de : " "
(0x3605) |deceleracion de par 0.0~6500.0(s) 0.0 i:irl';;gra P3.6.05
. Lectura/es
P3.6.06  [Tiempo de filtro de : " "
~ . t P3.6.
(0x3606) |par 0.00~10.00(s) 0.00 i:ilgrléra 3.6.06
9.2.3.3.4. P3.7 Control de caida de tensién
glédigo de
sy I Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Iglu(r)lrgtél;le del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
ermitene nado on iente
ion
. Lectura/es
(Oa700) oot e caidade o 00-10.00(Hz) 000 feria P70
101¢
9.2.4. Grupo P4 Ajustes especiales
9.2.4.1. P4.0 Control vectorial de motor asincrono
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Iglu(r)lrgtél;le el it [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
ermitene nado on iente
ion
Solo
lectura
P4.0.11 0:Modo 0
Modo SVC : 1 durante el |"P4.0.11"
(0x400B) 1:Modo 1 (Nuevo) funcionam
iento
Método de corriente lse %lt%ra
P4.0.12  |en zona de 0:Modo 0 1 durante el |"P4.0.12"
(0x400C) (debilitamiento de  |1:Modo 1 (Nuevo) e mam |
campo SVC funcionam
iento
Solo
P4.0.13 Seleccion de método 0:Orientacion de alta precision lectura
(© '400D) de orientacion 1.C stodo de filt pd 0 durante el ["P4.0.13"
X AMFVC --on melodo de liftrado funcionam
iento
9.2.4.2. P4.1 Control vectorial de motor sincrono
glédigo de
sy I Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rgg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
ermitene nado on iente
ion
Lectura/es
P4.1.00 >
Reservado 0~65535 0 critura "P4.1.00"
(0x4100) libre
P4.1.01 Lectura/es |n "
(0x4101) Reservado 0~65535 0 coritura P4.1.01
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
oSy o Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
comun fere nado on iente
ion
libre
orriente maxima de ectura/es
P4.1.02 (GO ixima d Lectura/
(0x41 02) debilitamiento de 0.0~300.0(%) 110.0 critura "P4.1.02"
campo libre
Solo
: lectura
P4.1.03  [Coeficiente de
< 100~120(% 110 durante el |"P4.1.03"
(0x4103) [sobremodulacion (%) funcionam
iento
Solo
(Or4104) [Margen de tension  0~100(%) s urante ¢l 'P4.1.04"
funcionam
iento
Coeficiente
Lectura/es
(0vi105) Peomttamiento de  [0~50 0 critura|"P4.1.05"
campo libre
Coeficiente integral de Lectura/es
P4.1.06
(0);4'1 06) debilitamiento de 0~50 5 critura "P4.1.06"
campo libre
Solo
P4.1.07 * Iparg de fabri 0 Grante el [1P4.1.07"
(0x4107) arametros de fabrica [0~1 urante e 1L
funcionam
iento
P4.1.08 Lectura/es
(0); 4108) Parametros de fabrica |50~600 100 critura "P4.1.08"
libre
Solo
P4.1.09 i\é[:rtl(t)g'?cgci on de 0:Identificar antes de cada operacion lectura
(0);4'109) osicion polar antes 1:Identificar antes de la primera operaciéon |0 durante el ["P4.1.09"
gel func1gnam1ento 2:Sin identificacion funcionam
iento
Corriente de
Lectura/es
Ry [denafcacionde, o200 o e
del funcionamiento tore
P4.1.11 Lectura/es
(0); 410B) Parametros de fabrica [5~200 30 critura "P4.1.11"
libre
P4.1.12 Lectura/es
(0); 41 0C) Parametros de fabrica |5~200 40 i{r]')itura "P4.1.12"
ibre
Solo
P 113 [Pardmetros de fabri 0 urane l ['P4.1.13"
(0x410D) arametros de fabrica [0~100 urante e 1.
funcionam
iento
P4.1.14 Lectura/es
(0); 41 0E) Parametros de fabrica |0~10 0 critura "P4.1.14"
libre
Solo
Compensacion de lectura
P4.1.15
(0x41 0F) corriente a baja 0~100(%) 30 durante el |"P4.1.15"
velocidad PMSV funcionam
iento
- Lectura/es
Ll [Gostiient i Hluadoly_ 00 o 4L
P4.1.17 Coeficiente de filtrado Lectura/es
(0); 411 1 de velocidad a baja  [0~1000 200 critura "P4.1.17"
velocidad PMSV libre
Modo de 0: Limitado por el umbral superior de par
P41.18  |compensacion de 1: Compensacion de valor constante Lectura/es
(0); 411 2) o om%nte a2 baia 2: Compensacion de valor constante mas 0 critura "P4.1.18"
J compensacion de par en tiempo real libre

velocidad PMSV
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9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Frecuencia de corte de lsec():lt?;r a
(Od113) [compemsacionde ho~100(%) 20 durani el 'P4.1.19"
f uncionam
velocidad PMSV iento
Corriente de
) p > Lectura/es
P4.1.20  [identificacion de : " "
(0x4114) |posicion polar durante 30~200(%) 100 filglt_gra P4.1.20
la sintonizacion
Par de conmutacion Solo
P4.121 |para el modo 0 de lectura
(0x4115) compensacion de 1~50(%) 25 durante el |"P4.1.21"
corriente a baja funcionam
velocidad PMSV iento
9.2.4.3. P4.2 Control VF de motor asincrono
Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggf del cédigo de [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci |correspond
fesrmisEe nado on iente
ion
Habilitacion de lse(élt?lr a
P4.2.00 [incremento 0: No habilitado o durante el |"P4.2.00"
(0x4200) |automatico de 1: Habilitar : -
frecuencia funcionam
iento
P42.01 |Kpdeincremento Lectura/es
(0); 4'201) automatico de 0~100 50 critura "P4.2.01"
frecuencia libre
P4.2.02 Ki de incremento Lectura/es
(0); 4'202) automatico de 0~100 50 critura "P4.2.02"
frecuencia libre
Corriente minima de Solo
P40.03  [Par electromagnético lectura
(0x4203) [Para incremento 10~100(%) 50 durante el |"P4.2.03"
automatico de funcionam
frecuencia iento
Corriente de par Solo
P4.2.04 maximo de generacion lectura
(0); 00 4) [con aumento 10~100(%) 20 durante el |"P4.2.04"
automatico de funcionam
frecuencia iento
Coeficiente de
compensacion por lse(élt?lra
F(;‘XZ'ZOOSS) g:{)(iiclliaade velocidad 50~200(%) 50 durante ¢l |"P4.2.05"
sobrecorriente en zona fg]rlltcolonam
de debilitamiento VF
Frecuencia limite Solo
P4.2.06 méximodd:e1 azcenso liectura | Ipanos
W para pérdida de 0~50(Hz) 5 urante el ["P4.2.06"
(0x4206) velocidad por funcionam
sobretension en VF iento
Ganancia de tension
P42.07 |para supresion de Lectura/es
(0); 4'207) pérdida de velocidad [0~100 30 critura "P4.2.07"
por sobretension en libre
VF
lSolo
P4.2,08 0: Modo VF 0 getura - | "
(0x4208) [Modo VF 1: Modo VF 1 (nuevo) ! durante el "P4.2.08
iento
i 0: Referencia digital (P4.2.10) Solo
F(;‘);Z'ZOO%) sgeg:dge t;%s{%l 1: Referencia por terminal externo AIl 0 lectura "P4.2.09"
P P 2: Entrada asignada al terminal externo AI2 durante el
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glédigo de
oSy as Valor Método de [P4gina
dDelreccmn I;u%rggl;le del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
3: Asignacion por terminales de comando de funcionam
multiples escalones iento
4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
5: Referencia por comunicacion
6: Nodo de operacion 1
7: Nodo de operacion 2
8: Nodo de operacion 3
9: Nodo de operacion 4
Solo
P4.2.10 Ajuste digital de lectura
(0x420A) fuente de tension 0~2000(V) 380 durante el |"P4.2.10"
separada para VF funcionam
iento
Solo
P4.2.11 Tiempo de rampa de lectura
T tension para 0~10000(s 0 durante el |"P4.2.11"
(0x420B) separacion VF ) funcionam
iento
Tiempo de o
i eeseracionde 11000 0 e re2
. uncionam
separacion VF iento
Solo
P42.13 Seleccion de modo de |0: Reducir simultineamente tension y lectura
(0); 420D) parada para frecuencia 0 durante el ["P4.2.13"
separacion VF 1: Primero reducir tension, luego frecuencia funcionam
iento
9.2.4.4. P4.3 Control vectorial
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Igu%rgg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
Solo
. lectura
P4.3.00 |Coeficiente de
% . 100~120(% 105 durante el |"P4.3.00"
(0x4300) [sobremodulacion 0) funcionam
iento
Coeficiente de
PO Lectura/es
P4.3.01  |limitacion de par en : " "
(0x4301) |zona de debilitamiento 30~200 80 i:irl';;gra P4.3.01
de campo
Solo
P4.3.02 Método de 0: Sin debilitamiento de campo lectura
(0); 4'302) debilitamiento de 1: Método de debilitamiento de campo 1 1 durante el ["P4.3.02"
campo 2: Método de debilitamiento de campo 2 funcionam
iento
9.2.4.5. P4.4 Configuraciéon de puerto TypeC
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn I;u%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
Digito unidades: Tasa de baudios MODBUS
0:1200
P4.4.00 'Velocidad en baudios %421%‘88 Lectura/es
(0);4400) de comunicacion 3:0600 H.7 critura "P4.4.00"
TypeC 419200 libre
5:38400
6:57600
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7:115200
8:256000
9:460800
A:921600
B:2500000
0: Sin paridad (8-N-2)
P4.4.01 [Formato de datos de |1: Paridad par %S—E—l) o lgreiglgru;a/es "P4.4.01"
(0x4401) |comunicacion TypeC [2: Paridad impar (8-O-1) libre o
3: Sin paridad (8-N-1)
Lectura/es
Fégﬁozz) Reservado 0~65535 0 critura |"P4.4.02"
libre
p4.403 |Retardo de respuesta Lectura/es
(0); 4403) de comunicacion 0~20(ms) 2 i:r]')itura "P4.4.03"
TypeC ibre
. Lectura/es
P4.4.04 [Tiempo de espera de : " "
(0x4404) |comunicacién TypeC |0-1~00-0(s) 5-0 filglt_gra P4.4.04
Formato de
P4.4.05  [transmision de datos |0: Modo ASCII (reservado) 1 lgreiglgru;a/es "P4.4.05"
(0x4405) |de comunicacion 1: Modo RTU libre -
TypeC
Solo
Retorno de datos en . lectura
Féxjﬁ?&) comunicacion (1)1 I%gsf&n%i{d er 0 durante el ["P4.4.06"
MODBUS TypeC ) P funcionam
iento
Habilitacion de . 0 Lectura/es
Féxj‘?&) errores de (1)1 }ngb};lai?élltado 0 critura "P4.4.07"
comunicacion TypeC | libre
0: No habilitado
P4.4.08 Habilitacion de 1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar Lectura/es
(0); 4408) funcion de disparo de [automaticamente) 0 critura "P4.4.08"
comunicacion TypeC [2: Habilitado (fallo se puede reiniciar libre
automaticamente)
9.2.4.6. P4.6 Tiempo de filtrado de puertos
Codigo de
funcion y 2 a.g
—r AR Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
. nado on iente
i6n
P4.6.00 Tiempo de filtrado Lectura/es
Y para puertos estandar [0.0~21.2(us) 0.0 critura "P4.6.00"
(0x4600) |RS485 y HDI1/2 libre
. Lectura/es
P4.6.01  [Tiempo de filtrado de : i "
(0x4601) [tarjeta de expansion 0.0~21.2(us) 0.0 lciﬁgra P4.6.01
- Lectura/es
5&360022) Tiempo defiltrado o 51 2(us) 0.0 critura |'P4.6.02"
libre
. Lectura/es
(orge0s)  [mempo,de ftrado delly 51 2(us) 0.0 critura |"P4.6.03"
P libre
9.2.4.7. P4.7 Configuracion del puerto de red
Codigo de
funcion y 7 23
" 2% Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljl%r;ligf del codigo de Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci [correspond
e nado on iente
i6n
Digito unidades: Tasa de baudios MODBUS
0:1200
1:2400
P4.7.00 'Velocidad en baudios [2:4800 Lectura/es
(0); 4'700) de comunicacion del  [3:9600 H.4 critura "P4.7.00"
puerto de red 4:19200 libre
5:38400
6:57600
7:115200
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glédigo de
oSy as Valor Método de [P4gina
dDelreccmn I;u%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
comunicac nado on iente
idn
0: Sin paridad (8-N-2)
P70 o el |1: Paridad par (S-E- v 0 et b 7017
(0x4701) [0 de red 2: Paridad 1m (f (8-0-1) libre o
p 3: Sin paridad (8-N-1)
Lectura/es
?(;;170022) Reservado 0~65535 0 i{lgtura "P4.7.02"
ibre
Retardo de respuesta Lectura/es
P4.7.03
(0); 4'703) de comunicacion del  |0~20(ms) 2 critura "P4.7.03"
puerto de red libre
P4.7.04 Tiempo de espera de Lectura/es
(0x4704) comunicacion del 0.1~60.0(s) 5.0 critura "P4.7.04"
puerto de red libre
Formato de
P4.7.05  [transmision de datos |0: Modo ASCII (reservado) 1 lgreiglgru;a/es "P4.7.05"
(0x4705) |de comunicacion del |1: Modo RTU p e
puerto de red libre
Devolucion de datos
P4.7.06  |en comunicacion 0: Responder o lgreiglgru;a/es "P4.7.06"
(0x4706) [MODBUS del puerto |1: No responder libre o
de red
e 0: No habilitado
P4.7.07 ?;g;leléagéon de 1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar Lectura/es
(0)&4'707) comunicacion del automaticamente) 0 critura "P4.7.07"
uverto de red 2: Habilitado (fallo se puede reiniciar libre
p automaticamente)
Habilitacion de
P4.7.08  |funcion de disparo de [0: No habilitado o lgreiglgru;a/es "P4.7.08"
(0x4708) |comunicacion del 1: Habilitar libr e
puerto de red ©
9.2.5. Grupo P5: Funciones de proteccion
9.2.5.1. P5.0 Recuperacion de fallos y seleccién de accion
Codigo de
funcion y 2 a.g
Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\llgéllgf del cédigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
et nado on iente
i6n
P5.0.00 Numero de intentos de Lectura/es
>y reinicio automatico  [0~20 0 critura "P5.0.00"
(0x5000) ;
por fallo libre
p5.001 |ntervalo de espera Lectura/es
et para reinicio 0.1~100.0(s 1.0 critura "P5.0.01"
(0x5001) automatico por fallo © libre
Unidades: Sobrecarga del motor
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Decena: Falta de fase en entrada
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Centen(aj ﬁ ablta de fase en salida .
- iz 0: Parada libre Lectura/es
?05);(5]00022) Sfcl)fggé?gndf af,?‘gﬁge 1: Parada mediante método de parada 0 critura "P5.0.02"
P P 2: Continuar funcionamiento libre

Millar: Fallo externo

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento

de tarjeta de expansion
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena de millar: Anomalia en comunicacion
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Codigo de
funcion y
Direccion
de
comunicac
ion

Nombre del codigo de
funcion

[Explicacion del valor configurado

'Valor
predetermi
nado

Método de
modificaci
on

Pagina
correspond
iente

P5.0.03
(0x5003)

Seleccion de accion de
proteccion contra
fallos 2

[Unidad: Desconexion de carga del motor
0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena: Pérdida de retroalimentacion

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Centena: Fallo personalizado 1 del usuario
0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Millar: Fallo personalizado 2 del usuario
0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena de millar: Tiempo de encendido
alcanzado

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Lectura/es
critura
libre

"P5.0.03"

P5.0.04
(0x5004)

Seleccion de accion de
proteccion contra
fallos 3

[Unidad: Tiempo de funcionamiento
alcanzado

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena: Anomalia del codificador

0: Parada libre

Centena: Anomalia en lectura/escritura de
parametros

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada
Millar: Sobrecalentamiento del motor

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena de millar: Fallo en alimentacion de
24V

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

Lectura/es
critura
libre

"P5.0.04"

P5.0.05
(0x5005)

Seleccion de accién de
proteccion contra
fallos 4

[Unidad: Desviacion de velocidad excesiva
0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Decena: Sobrervelocidad del motor

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Centena: Error de posicion inicial

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar operacion 2

Millar: Sobrecarga del variador de frecuencia
0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Funcionamiento con derating

[Decena de millar: Fallo de comunicacion 485
local

0: Reservado

1: Reservado

2: Reservado

Lectura/es
critura
libre

"P5.0.05"

P5.0.06
(0x5006)

Seleccion de accion de
proteccion contra
fallos 5

Unidad: Par excesivo

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
[Decena: Proteccion contra bloqueo

0: Parada libre

1: Parada mediante método de parada

2: Continuar funcionamiento

Lectura/es
critura
libre

"P5.0.06"
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn yu%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
nado on iente
comunicac
ion
Centena: Fallo de comunicacion del puerto de
red
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Millar: Fallo de comunicacion TypeC
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Decena de millar: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
2: Reservado
Unidad: Reservado
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Decena: Reservado
0: Parada libre
1: Parada mediante método de parada
2: Continuar funcionamiento
Centena: Reservado
psg7 - [Seecsin de aeion ey B v ] Moy
(0x5007) ?all 05 6 1: Parada mediante método de parada libre e
2: Continuar funcionamiento
Millar: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
2: Reservado
Decena de millar: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
2: Reservado
P5.0.08 Seleccion de accion de Lectura/es
S proteccion contra Igual que P5.0.07 0 critura "P5.0.08"
(0x5008) [alios 7 libre
P5.0.09 Seleccion de accion de Lectura/es
(0);5009) proteccion contra Igual que P5.0.07 0 critura "P5.0.09"
fallos 8 libre
P5.0.10 Seleccion de accion de Lectura/es
(0);500 A) grﬁteccién contra Igual que P5.0.07 0 lcrbitura "P5.0.10"
allos 9 ibre
P5.0.11 Seleccion de accion de Lectura/es
(0);560]3) proteccion contra Igual que P5.0.07 0 critura "P5.0.11"
fallos 10 libre
g:l Funcionar con la frf.cuencia de
‘7 ncionamiento actual
P5.0.12 gilffgﬁg?adf o 1: Funcionar con la frecuencia asignada Lectura/es
(OiSOOC) funcionamiento 2: Funcionar con la frecuencia limite superior 0 critura "P5.0.12"
durante fallos 3: Funcionar con la frecuencia limite inferior libre
4: Funcionar con la frecuencia de reserva
para anomalias
. Lectura/es
F5 Qi) [Frscinsia e e fo o100 ot 000t PS03
ibre
9.2.5.2. P5.1 Funcidén de proteccion del motor
glodlgo de
neion y Valor Método de [Pagina
lereccmn If\lll%r;llgf del cédigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
cgm unicac nado on iente
ion
P5.1.01  [Proteccion contra 0: Desactivado 1 Lreift;ua/es "P5.1.01"
(0x5101) [sobrecarga del motor |1: Activado fibrg a e
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glédigo de
neion y s Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
ermitene nado on iente
i6n
P5.1.02 Nivel de proteccion Lectura/es
(0)&5'102) contra sobrecarga del [0.20~10.00 1.00 critura "P5.1.02"
motor libre
P5.1.03 Coeficiente de Lectura/es
(0);5'103) prealarma por 50~100(%) 80 critura "P5.1.03"
sobrecarga del motor libre
0: Sin sensor de temperatura
P5.1.04  |Tipo de sensor de 1:PT100 0 I(;reifa;x;a/es "P5.1.04"
(0x5104) [temperatura del motor [2:PT1000 libre e
__ |3:KTY84
P5.105 gg)bral de proteccion Lectura/es ! .
(0x5105) [sobrecalentamiento 0~200(°C) 110 filglt_gra P5.1.05
del motor
P5.1.06 gg)bral de prealarma Lectura/es ] ]
(0x5106) [sobrecalentamiento 0~200(°C) o0 filglt_gra P5.1.06
del motor
P5.1.07 Habilitacion de 0: Sin deteccion Lectura/es
(0);5'107) deteccion de 1: Deteccion a través de AI2 0 critura "P5.1.07"
temperatura del motor |2: Deteccidn a través de AI3 libre
Multiplo de la
: - Lectura/es
P Eomenteomndt Lo o-so0oc) 00 e s 10w
motor tore
P5.1.09 Multiplo de la tension Lectura/es
(0);5'109) nominal maxima de  (10.0~400.0(%) 100.0 critura "P5.1.09"
salida del motor libre
Unidad: Control VF Solo
0: Solo asociado a tension de bus lectura
P5.1.10  [Modo de tension de  |1: Asociado a P5.1.09 y tension de bus H.10 durante el |"P5.1.10"
(0x510A) |[salida maxima Decena: Control vectorial SVC y FVC : funcionam e
0: Solo asociado a tension de bus iento
1: Asociado a P5.1.09 y tension de bus
0: Sin proteccion
P5.1.11  [Modo de proteccion |1: Proteccion durante todo el proceso lgrfi;:ut;l;a/es "P5.1.11"
(0x510B) |[por sobretorque 2: Proteccion solo en régimen de velocidad libre o
estable
. . Lectura/es
P5.1.12  |Limite de proteccion - " "
(0x510C) |por sobretorque 0.0~800.0(%) 150.0 lci%}_gra P5.1.12
Ps5.1.13  |Liempo de retardo de Lectura/es
s proteccion por exceso [0.00~60.00(s 2.00 critura "P5.1.13"
(0x510D) de par ) libre
P5.1.14 Habilitacion de Lectura/es
(0)&5.10E) proteccion contra 0~1 0 critura "P5.1.14"
bloqueo libre
Frecuencia de
! ., Lectura/es
(xS 108 [repaiimentacion de 10.00~20.00(Hz) 500 foriur'PS.11S"
bloqueo 1ore
P5.1.16  |Liempo de retardo de Lectura/es
(0);5'1 10) proteccion contra 0.00~60.00(s) 2.00 critura "P5.1.16"
bloqueo libre
Desviacion de
B Lectura/es
505);;'11171) geo"t‘ggrc‘fgf‘l ‘ggmra 0.00~10.00(Hz) 2.00 ﬁlglt_lé.ra "P5.1.17"

bloqueo
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

9.2.5.3. P5.2 Manejo de interrupcién momentinea de energia (supresién de

subtension)
glodlgo de
neon y Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\lll%r;llgf del cédigo de [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci |correspond
e nado on iente
ion
Solo
Seleccion de accion (1
0: Invalido lectura
505);%'20(?0) ﬁlaéfn?rffﬁgcjgn 1: Deceleracion 0 durante el ["P5.2.00"
enereia 2: Deceleracion y parada funcionam
8 iento
Tiempo de
P5.2.01 determinacion de Lectura/es
(0);5'201) recuperacion de 0.0~100.0(s) 0.5 critura "P5.2.01"
voltaje en interrupcion libre
momentanea
Voltaje de
P5.2.02 determinacion de Lectura/es
(0)&5'202) accion para 40%~100% (voltaje estandar del bus de CC) 80 critura "P5.2.02"
interrupcion libre
momentanea
Voltaje de lsec():lt?lra
f&g-z(’o%) gg{fsffggzcclgggafa 60%~100% (voltaje estindar del bus de CC)|[85 Curante el |'P5.2.03"
uncionam
momentanea iento
Funcionamiento sin
Lectura/es
505);%'205‘4) ﬁ;“;’jﬁﬁ&‘f@“‘e 0~100 40 critura |'P5.2.04"
momentanea kp libre
Funcionamiento sin
Lectura/es
P5.2.05  |parada durante - " "
(0x5205) |interrupcion 0~100 30 lciﬁgra P5.2.05
momentanea ki
Funcionamiento sin
P5.2.06 parada durante Lectura/es
v interrupcion 0.0~3000.0(s 20.0 critura "P5.2.06"
(0x5206) momentanea Tiempo ) libre
de deceleracion
9.2.5.4. P5.3 Funcién anti-pérdida de velocidad
Codigo de
funcion y . -
R Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\llgéllgf del cédigo de [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci |correspond
comunicac nado on iente
i6n
e Lectura/es
505830(?0) £aesnaode utilizacion del 0~100(%) 100 f%tura "P5.3.00"
ibre
W Lectura/es
Oa01) oo ok [60.0~140.0(%) 1000 feriura PS301"
Habilitacion de . s Lectura/es
5053'30022) limitacion rapida de 0: No l}gblhtado 1 critura "P5.3.02"
corriente 1: Habilitar libre
. Lectura/es
30, Dsstnde - oo-sooen R e i
P5.3.04  |Tiempo de deteccion [0.0: Sin deteccion Lectura/es | "
(0x5304) |de sobrevelocidad 00.1s~60.0s 1.0 ﬁrg;gra P5.3.04
P5.3.05 'Valor de deteccion de Lectura/es
(0x5305) desviacion excesiva  [0.0~50.0(%) 20.0 critura  |"P5.3.05"
de velocidad libre
Tiempo de deteccion Qs - Lectura/es
505330066) de desviacion SOOISSE$ t(f)esc cion 5.0 critura "P5.3.06"
excesiva de velocidad |- ) libre
P5.3.07  [Sensibilidad de Lectura/es [, "
(0x5307) |proteccion contra 0~100 S critura P5.3.07
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9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
pérdida de velocidad libre
por sobretension
Punto de tension para
- Lectura/es
P5.3.08 |proteccion contra : " "
(0x5308) |pérdida de velocidad |!15~150(%) 143 critura - 'P5.3.08
por sobretension
Sensibilidad de
- Lectura/es
P5.3.09  |proteccion contra : " "
(0x5309) |pérdida de velocidad [0~100 20 critura - 'P3.3.09
por sobrecorriente vf
Corriente de
- Lectura/es
P5.3.10  [proteccion contra 3 : " "
(0x530A) [pérdida de velocidad [20~180(%) Tipo GP  critura— 'PS.3.10
por sobrecorriente vf
T Lectura/es
P5.3.11  [Punto de activacion de : " "
(0x530B) |la tension de frenado 115~150(%) 135 ﬁrg;gra P5.3.11
P5.3.12 Cciy(riiegtei még(i?a <(ije ) i GP Lectura/es 5312
T salida del variador de [10.0~200.0(% ipo critura "P5.3.12"
(0x530C) [gccuencia libre
9.2.5.5. P5.4 Deteccion de frecuencia, corriente y Al
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf sl it [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci (correspond
fesrmmise nado on iente
ion
P5.4.00 ﬁnch{f de f;rieteccic'm de 00 Lectura/es 400
C<y egada a frecuencia  |0.0~100.0(% . critura "P5.4.00"
(0x5400) |, &0 (%) libre
. Lectura/es
P5.4.01 Deteccion de : " "
A Lectura/es
P5.4.02  [Valor de histéresis de : " "
(0x5402) [FDTI 0.0~100.0(%) 5.0 i:irl';;gra P5.4.02
- Lectura/es
P5.4.03  [Deteccion de : " "
(0X5403) frecuencia FDT2 000~P0116(HZ) 50.00 ﬁlg:‘lelra P5.4.03
A Lectura/es
P5.4.04  [Valor de histéresis de : " "
(0x5404) [FDT2 0.0~100.0(%) > HS R
Valor 1 de deteccion
- Lectura/es
P5.4.05 |de frecuencia : " "
(0X5405) alcanzada 000~P0116(HZ) 50.00 ﬁlg;lelra P5.4.05
arbitrariamente
W Lectura/es
P5.4.06  |[Ancho de deteccion de - " "
(0x5406) |frecuencia arbitraria 1 0.0~10.0(%) 0.0 i:irl';;gra P5.4.06
'Valor 2 de deteccion
; Lectura/es
P5.4.07 |de frecuencia - " "
arbitrariamente
. Lectura/es
P5.4.08  |Ancho de deteccion de : " "
(0x5408) |frecuencia arbitraria 2 0.0~100.0(%) 0.0 filglt_gra P5.4.08
. 1000.0%~300.0% Lectura/es
P5.4.09  |Umbral de det . . : i "
(0x5409) denéol;‘iienie geercc:)cmn 51 é (1)(1)n(())ﬂt/?) 1_c)orresponde a la corriente nominal 5.0 filglt_gra P5.4.09
P5.4.10 giempp dedretardo de 0.1 Lectura/es P5.4.10
iy eteccion de corriente |0.01~600.00(s . critura "P5.4.10"
(0x5404) cero © libre
[Umbral de : i Lectura/es
P5.4.11 : 0.0%: desactivar deteccion - N "
(0x540B) zgﬁaeacomente de 000.1%~300.0% 200.0 ﬁrg;gra P5.4.11
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
P5.4.12 Tiempo de retardo de Lectura/es
(0);540(;) deteccion de 0.00~600.00(s) 0.00 critura "P5.4.12"
sobrecorriente libre
. . Lectura/es
P5.4.13  |Deteccion de nivel de : ,. "
(0x540D) [corriente 1 0.0~300.0(%) 100.0 lcirtggra P5.4.13
W Lectura/es
P5.4.14  |Ancho de deteccion de - " "
(0x540E) |nivel de corriente 1 0.0~300.0(%) 0.0 ﬁlg;gra P5.4.14
- . Lectura/es
P5.4.15  [Deteccion de nivel de : " "
(0x540F) [corriente 2 0-0~300.0(%) 1000 e [P
- Lectura/es
P5.4.16  |Ancho de deteccion de : ,. "
(0x5410) |nivel de corriente 2 0.0~300.0(%) 0.0 lci%}_gra P5.4.16
. - Lectura/es
P5.4.17  [Limite inferior de - " "
(0x5411) |entrada ATl 0.00~P5.4.18(V) 3.10 i:irl';;gra P5.4.17
i . Lectura/es
P5.4.18  |Limite superior : " "
(0x5412) |entrada Al P5.4.17~11.00(V) 6.80 ﬁlglt_gra P5.4.18
P5.4.19 |lemperatura del Lectura/es
iy modulo alcanza valor |0~100(°C 75 critura "P5.4.19"
(0x5413)
establecido libre
9.2.5.6. P5.5 Otras protecciones
Codigo de
funcion y V: . ‘o
—— AR alor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi modiﬁcaci correspond
fesrmmEe nado on iente
ion
Habilitacion . 0 Lectura/es
505);2'50(?0) cortocircuito a tierra al (1)1 Egb};lai?;ltado 1 critura "P5.5.00"
energizar ) Ebre :
P5.5.01  |Habilitacion deteccion|0: No habilitado ccturafes | "
0x5501) |cortocircuito de salida |1: Habilitar 1 critura P5.5.01
libre
ps.s5.02 |Sensibilidad o Lectura/es
(0);5'502) proteccion pérdida de |01~10 (Menor valor = Mayor sensibilidad) |5 critura "P5.5.02"
fase en entrada libre
[Unidad: Habilitacion hardware pérdida de
fase entrada
0: Desacti(\j/ad(o o fal fase) p
.y «.1:1.|1: Permitido (solo falta una fase Lectura/es
505);2'505’3) g;oft::: lezne%(ga%%rdlda 2: Permitido (falta una, dos o tres fases) H.01 critura "P5.5.03"
Decena: Habilitacion software pérdida de libre
fase entrada
0: Desactivado
1: Activado
- 1 . Lectura/es
P5.5.04  [Proteccion por pérdidal0: Desactivado : " "
(0x5504) |de fase en salida 1: Activado 1 filglt_gra P5.5.04
Seleccion accion . i Lectura/es
F()ng '50088) terminal fallo durante (1)1 iﬁi%(;ilon 0 critura "P5.5.08"
reinicio automatico | libre
- o 0: Potencia activa Lectura/es
P5.5.09  [Modo ylsuahzla!cmn 1: Potencia reactiva 0 critura "P5.5.09"
(0x5509) |potencia de salida 2: Potencia aparente libre
P5.5.10 Lectura/es | ;
(0x550A) Reservado 0~65535 0 filglt_gra P5.5.10
Habilitacion de . . Lectura/es
505,;2510113) proteccion del relé de (1)1 Egtsiav(gé‘éado 1 critura "P5.5.11"
amortiguacion ) libre
P5.5.12  [Modo de deteccion de [0: Sin deteccion 0 Solo "P5.5.12"
(0x550C) |falta de fase en la 1: Deteccidn antes de cada operacion lectura e
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9.2 Apéndice Il: Tabla de parametros

glédigo de
Hewny - Valor Método de [Pagina
dDelreccmn I;u%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
comunicac nado on iente
idn
salida antes de 2: Deteccion solo durante la parada durante el
operacion 3: Deteccion antes de operacion y durante la funcionam
parada iento
4: Deteccion tnica antes de la primera
operacion
P5.5.13 Intervalo de deteccion Lectura/es
(0x550D) de falta de fase en 1~60000(s) 10 critura "P5.5.13"
salida durante parada libre
[Unidad: (Método de activacion de modo
incendio)
0: Activacion por parametro (p5.5.15) Solo
1: Activacion por terminal lectur:
P5.5.14  [Seleccion de modo de [2: Activacion por parametro o terminal H.22 (flfr;ntae el ['P5.5.14"
(0x550E) |[incendio [Decena: (Método de habilitacion de deteccion| funcionam e
de falta de fase en salida en modo incendio) ignt o
0: Habilitacion por parametro (p5.5.16)
1: Habilitacion por terminal
2: Habilitacion por pardmetro o terminal
P5.5.15 Activacion de 0: Salir del modo de incendio Lectura/es
(OiSSOF) parametros del modo |[1: Modo de incendio 1 activado 0 critura "P5.5.15"
de incendio 2: Modo de incendio 2 activado libre
Habilitaciécrll del .
parametro de . o Lectura/es
?05);2'51160) deteccion de falta de (]): Egb};ﬁ?;ltado 0 critura "P5.5.16"
fase en salida para : libre
modo de incendio
0: La frecuencia configurada en modo de
ps.517 Seleccion de fuente de gllcrzlecrilgrl]opssesesltgblece mediante el codigo de Lectura/es ) .
(0x5511) gi%%?ﬁgla en modo de 1: La frecuencia configurada en modo de 0 i:irl';;gra P5.5.17
incendio se establece mediante el codigo de
funcion p0.1.08
P5.5.18 Frecuencia Lectura/es
(0);5'512) configurada para P0.1.20~P7.9.37(Hz) 50.00 critura "P5.5.18"
modo de incendio libre
P5.5.19 Tiempo de reinicio de Lectura/es
(0x5513) fallo en modo de 0.5~20.0 5.0 critura "P5.5.19"
incendio libre
9.2.6. Grupo P8: Registro de fallos
9.2.6.1. P8.0: Resumen de registro de fallos
glodlgo de
neon y Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\llgéllgf del cédigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
et nado on iente
ion
0: Sin fallo
1: Sobrecorriente en velocidad constante
2: Sobrecorriente en aceleracion
3: Sobrecorriente en desaceleracion
4: Sobretension en velocidad constante
5: Sobretension durante la aceleracion
6: Sobretension durante la desaceleracion
g: Iga%o del modulo
P8.0.00 [Registro de fallo 1 e tension . ; Solo n "
(0x8000) |(mds reciente) 9: Sobrecarga del variador de frecuencia 0.0 lectura P8.0.00

10: Sobrecarga del motor

11: Fase de entrada ausente

12: Fase de salida ausente

13: Fallo externo

14: Anomalia en la comunicacion

15: Sobrecalentamiento del variador de
frecuencia

16: Fallo de hardware en el variador de

frecuencia
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9.2 Apéndice IlI: Tabla de pardmetros

glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
17: Cortocircuito a tierra del motor
18: Error en la identificacion del motor
19: Desconexion de la carga del motor
20: Pérdida de retroalimentacion PID
21: Fallo personalizado 1 del usuario
22: Fallo personalizado del usuario 2
23: Tiempo de encendido alcanzado
24: Tiempo de funcionamiento alcanzado
25: Fallo del codificador
26: Anomalia en lectura/escritura de
parametros
27: Sobrecalentamiento del motor
28: Desviacion de velocidad excesiva
29: Sobrervelocidad del motor
30: Error de posicion inicial
31: Fallo de deteccion de corriente
32: Contactor
33: Anomalia en deteccion de corriente
34: Tiempo de limitacion de corriente rapida
excedido
35: Cambio de motor en funcionamiento
36: Fallo de fuente de alimentacion de 24V
37: Fallo de fuente de alimentacion del
accionamiento
38: Cortocircuito de salida
39: Reservado
40: Fallo de resistencia de frenado
P8.0.01 . 1 i "
((i(goom) Registro de fallos 2 |Igual que P8.0.00 0.0 lse%t?lra P8.0.01
F&%)ozm Registro de fallos 3 [lgual que P8.0.00 0.0 Solo  'ps.0.02
P8.0. . 1 i "
((?xg()o(%) Registro de fallos 4  |Igual que P8.0.00 0.0 lse%t?lra P8.0.03
P3.0.04 . Sol i "
(0x8004) Registro de fallos 5 |Igual que P8.0.00 0.0 lec():t?lra P8.0.04
P8.0. . 1 B "
(ox0bs) |Registro de fallos 6 figual que P8.0.00 0.0 olo  'P8.0.05
P8.0. . 1 i "
((?xg()o&) Registro de fallos 7 |Igual que P8.0.00 0.0 lse%t?lra P8.0.06
f’&gg’gﬂ Registro de fallos 8 [lgual que P8.0.00 0.0 Solo - 'p8.0.07"
"fl"iempo de | |
P8.0.08 uncionamiento en e . Solo " "
(0x8008) |fallo 1 (el mis 0.0~6553.5(min) 0.0 lectura | T3:0-08
reciente)
Tiempo de
P8.0.09 - . . Solo i "
(0x8009) Eﬁglgnamlento enel 0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.09
Tiempo de
P8.0.10 + s . Solo " "
(0x800A) gﬁglgnamlento enel [0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.10
Tiempo de
P8.0.11 - . . Solo " "
(0x800B) lglaxﬁglgnamlento enel |0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.11
Tiempo de
P8.0.12 . . . Solo ,. "
(0x800C) gxﬁglcsmamlento enel |0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.12
Tiempo de
P8.0.13 + s . Solo " "
(0x800D) gﬁglgnamlento enel [0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.13
Tiempo de
P8.0.14 - . . Solo " "
(0x800E) lglaxﬁglgnamlento enel |0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.14
Tiempo de
P8.0.15 - . . Solo ,. "
(0x800F) Eﬁglgnamlento enel |0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.0.15
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9.2.6.2. P8.1 Registro de fallos 1 (detalles del mas reciente)

Codigo de
funcion y . -
o~y R Valor Método de [Pagina

]dDelreccmn Iffl%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado Ipredetermi [modificaci |correspond
comun - nado on iente
i6n

Codigo principal del
F&éﬁ%) registro de fallos 1 Igual que P8.0.00 0 lse(élt?lra "P8.1.00"

(mas reciente)

Codigo secundario del
P8.1.01 : Solo

registro de fallos 1 0~9 0 "P8.1.01"
(0x8101) (mias reciente) lectura
P3.1.02 . Solo i "
(0x8102) Frecuencia de fallo 1 {0.00~655.35(Hz) 0.00 lectura P8.1.02
(oxg103) |Corriente de fallo 1 10.00~655.35(A) 0.00 Solo  |'P8.1.03"
P8.1.04  [Tension del bus en el Solo " "
(0x8104) |[momento del fallo 1 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.1.04

Estado de terminales
P8.1.05 Solo

de entrada en el 0~9999 0 "P8.1.05"
(0x8105) momento del fallo 1 lectura

Estado de terminales
P8.1.06 : Solo

de salida en el 0~9999 0 "P8.1.06"
(0x8106) momento del fallo 1 lectura

Estado del variador de
P8.1.07 B Solo

frecuencia en el 0~65535 0 "P8.1.07"
(0x8107) momento del fallo 1 lectura

Tiempo de encendido
(Ox108) fe el momento del10-6533(min) 0 leetora | P81.08"

allo

Tiempo de
P8.1.09 - . . Solo " "
(0x8109) ﬁggggta;n(iglngl?g 1el 0.0~6553.5(min) 0.0 lectura P8.1.09

Temperatura del
P8.1.10 ! Solo

modulo en el 0~999(°C 0 "P8.1.10"
(0x810A) momento del fallo 1 0 lectura

Punto decimal de
P3.1.11 f Solo

frecuencia en el 1~2 2 "P8.1.11"
(0x810B) momento del fallo 1 lectura

Punto decimal de
P8.1.12 : Solo

corriente en el 1~2 2 "P8.1.12"
(0x810C) momento del fallo 1 lectura
9.2.6.3. P8.2 Registro de fallos 2
Codigo de
funcion y . -

o~y R Valor Método de [Pagina

Direccion [Nombre del codigo de [Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci [correspond
de . |funcién nado on iente
comunicac
ion
P8.2.00  |Codigo principal del Solo " "
(0x8200) |registro de fallos 2 [gual que P8.0.00 0 lectura P8.2.00
P8.2.01 [Cddigo secundario del Solo i "
(0x8201) [registro de fallos 2 0~9 0 lectura P8.2.01
(ox8ala) |Frecuencia de fallo 2 [0.00~655.35(Hz) 0.00 Solo  'pg2.02"
(ox8al3) |Corriente de fallo 2 [0.00~65535(A) 000  [Solo lpg3 o3
E’&%.ZO&) ]\vgcl)ll(t)ajze de bus durante 0.0~6553.5(V) 0.0 lsec():lt?lra "P8.2.04"
P8.2.05  |[Estado de terminal de Solo " "
(0x8205) |entrada durante fallo 2 0~9999 0 lectura P8.2.05
P8.2.06 [Estado de terminal de Solo B "
(0x8206) [salida durante fallo 2 0~9999 0 lectura P8.2.06

Estado del variador de
P3.2.07 p Solo i "
(0x8207) g&hc(;lez:nma durante 0~65535 0 lectura P8.2.07
P8.2.08  [Tiempo de encendido . Solo B "
(0x8208) duranlie fallo 2 0~65535(min) 0 lectura P8.2.08
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Tiempo de
P8.2.09 . . . Solo " "
(0x8209) Eﬁglgnamlem enel [0.0~6553.5(min) 0.0 loctura P8.2.09
P8.2.10  [Temperatura del o Solo " "
(0x820A) |mddulo durante fallo 2 0~999(°C) 0 lectura P8.2.10
Punto decimal de
P8.2.11 B Solo
frecuencia durante 1~2 2 "P8.2.11"
(0x820B) fallo 2 lectura
Punto decimal de
P8.2.12 - Solo " "
(0x820C) gomente durante fallo {1~2 2 lectura P8.2.12
9.2.6.4. P8.3 Registro de fallos 3
Codigo de
funcion y 2 ag
o~ 2 H Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggf sl dgu s [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
; nado on iente
comunicac
ion
P8.3.00 [Codigo principal de Solo " "
(0x8300) |registro de fallos 3 [gual que P8.0.00 0 lectura P8.3.00
P8.3.01  [Subcodigo de registro Solo B "
(0x8301) _|de fallos 3 0~9 0 lectura | 1 8-3-01
P8.3.02  [Frecuencia durante Solo " "
(0x8302) |fallo 3 0.00~655.35(Hz) 0.00 lectura P8.3.02
P8.3.03  [Corriente durante fallo Solo B "
(0x8303) |3 0.00~655.35(A) 0-00 lectura | 08-3-03
P8.3.04  [Voltaje de bus durante Solo i "
(0x8304) _|fallo 3 0.0~6553.5(V) 0.0 ot |'P8.3.04
P8.3.05 [Estado de terminal de Solo i "
(0x8305) |entrada durante fallo 3 0~9999 0 lectura P8.3.05
P8.3.06 [Estado de terminal de Solo B "
(0x8306) [salida durante fallo 3 0~9999 0 lectura P8.3.06
P8.3.07 Estado del variador de Solo
(0)&8'307) frecuencia durante 0~65535 0 lectura "P8.3.07"
fallo 3
e e T e -
Tiempo de
(058309) funcionamicnto en el 0.0~6553.5(min) 0.0 Solo  'P8.3.00"
allo
Temperatura del
P8.3.10 A o Solo i "
(0x8304) [Médulo durantela —10~999(°C) 0 ol P80
Frecuencia con
P8.3.11 : Solo " "
(0x830B) [decimales durante la 11~ 2 lectura | 08311
Corriente con
P8.3.12 ; Solo " "
(0x830C) ?aeltl:;rgales durante la  |{1~2 2 lectura P8.3.12
9.2.6.5. P8.4 Registro de fallos 4
Codigo de
i Valor  [Método de [Pagi
5 7 L 4 gina
]dDelreccmn Iffl%rggf del codigo de [Explicacion del valor configurado pr%determi modificaci [correspond
; nado on iente
comunicac
ion
P8.4.00  |Codigo principal del Solo " "
(0x8400) |registro de fallos 4 [gual que P8.0.00 0 lectura P8.4.00
P8.4.01 [Codigo secundario del Solo B "
(0x8401) |[registro de fallos 4 0~9 0 lectura P8.4.01
P8.4.02 . Sol " "
(0x8402) Frecuencia de fallo 4 |0.00~655.35(Hz) 0.00 le%t?lra P8.4.02
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn E%rggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
f&gf&) Corriente de fallo 4 [0.00~655.35(A) 0.00 Solo  'P8.4.03"
P8.4.04  [Tension del bus Solo B "
(0x8404) |durante la falla 4 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.4.04
Estado de los
P8.4.05 p Solo
terminales de entrada [0~9999 0 "P8.4.05"
(0x8405) durante la falla 4 lectura
Estado de los
P8.4.06 ~ ; Solo
terminales de salida  [0~9999 0 "P8.4.06"
(0x8406) durante la falla 4 lectura
Estado del variador de
P8.4.07 ¥ Solo
fr te 1 I~ "P8.4.07"
(0x8407) faenc;znma durante la  |0~65535 0 lectura 8.4.07
P8.4.08 [Tiempo de encendido . Solo " "
(0x8408) |durante la falla 4 0~65535(min) 0 lectura P8.4.08
Tiempo de
P8.4.09 + . . Solo
funcionamiento en el |0.0~6553.5(min 0.0 "P8.4.09"
(0x8400) [{uncio (min) lectura
Temperatura del
P8.4.10 p Solo
1 te 1 ~ o "P8.4.10"
(0x840A) ?alflglilo durante la 0~999(°C) 0 lectura 8.4.10
Frecuencia con
P8.4.11 ; Solo " "
(0x840B) gei?;niales durante la  {1~2 2 lectura P8.4.11
Corriente con
P38.4.12 ; Solo n "
(0x840C) %iaeltl:;niales durante la  |{1~2 2 lectura P8.4.12
9.2.6.6. P8.5 Registro de fallos 5
Codigo de
funcion y . -
R 2% Valor Método de [Pagina
dDelreccmn If\ljl%r;ligf del codigo de Explicacion del valor configurado ipredetermi [modificaci [correspond
e ae nado on iente
ion
P8.5.00  [Cddigo principal del Solo i "
(0x8500) |registro de fallos 5 [gual que P8.0.00 0 lectura P8.5.00
P8.5.01 [Subcadigo de registro Solo i "
(0x8501) |de fallos 5 0-~9 0 lectura | P8-3-01
(oxast) |Frecuencia de fallo 5 [0.00~655.35(1z) 0.00 olo o |'ps.s.02
(oxaals) |Corriente de fallo 5 [0.00~655.35(A) 0.00 oo 'P8.5.03"
P8.5.04  [Voltaje de bus en el Solo B "
(0x8504) |momento del fallo 5 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.5.04
Estado de terminales
P8.5.05 Solo
de entrada en el 0~9999 0 "P8.5.05"
(0x8505) momento del fallo 5 lectura
Estado de terminales
P8.5.06 ; Solo
de salida en el 0~9999 0 "P8.5.06"
(0x8506) momento del fallo 5 lectura
Estado del variador de
P8.5.07 B Solo
frecuencia en el 0~65535 0 "P8.5.07"
(0x8507) momento del fallo 5 lectura
Tiempo de encendido
P8.5.08 . Sol i "
(0x8508) ~for €l momento del10~65535(min) 0 Lol o |'P8.s.08
Tiempo de
P8.5.09 + . . Solo n "
(0x8509) ggﬁgl(smamlento enel [0.0~6553.5(min) 0.0 loctura P8.5.09
Temperatura del
P8.5.10 p Solo
modulo en el 0~999(°C 0 "P8.5.10"
(0x850A) momento del fallo 5 0 lectura
Precision decimal de
F(iig'sl()lB) frecuencia en el 1~2 2 lse(élt?lra "P8.5.11"

momento del fallo 5
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Precision decimal de
F(?nglOzC) corriente en el ~2 2 lSecélt?lra "P8.5.12"
momento del fallo 5
9.2.6.7. P8.6 Registro de fallos 6
Codigo de
funcion y 2 ag
CI0R | AT Valor Método de [Pagina
dDelreccmn Ifi?lréligf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
e nado on iente
ion i .
(0x8500) |renisto e fllos 6 _|leval aue P8.0.00 0 leotura | P56.00"
P8.6.01  [Subcodigo de registro Solo i "
(0x8601) |de fallos 6 0~9 0 lectura P8.6.01
(oxga0n) [Frecuencia de fallo 6 [0.00~655.35(Hz) 000  [polo  lpge 0on
f&g-éoo%) Corriente de fallo 6 [0.00~655.35(A) 0.00 Solo  'P8.6.03"
P8.6.04  [Voltaje de bus en el Solo " "
(0x8604) |momento del fallo 6 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.6.04
Estado de terminales
P8.6.05 Solo
de entrada en el 0~9999 0 "P8.6.05"
(0x8605) momento del fallo 6 lectura
Estado de los
P8.6.06 ~ ; Solo i "
(0x8606) Eieli;l;rl]rtl:l:ls fi?l (s)aélda 0~9999 0 lectura P8.6.06
Estado del variador de
P8.6.07 - Solo i "
(0x8607) gilc(;lgnma durante el  [0~65535 0 lectura P8.6.07
P8.6.08 [Ti di didi . Sol B "
(0%8608) |durante el fallo 6 0~65535(min) 0 leotura | P8:6.08
Tiempo de
P8.6.09 - . . Solo i "
(0x8609) [funcionamiento en el 10.0~6553.5(min) 0.0 olo  |'P8.6.09
Temperatura del
P8.6.10 - Solo i "
(0x860A) gﬁguélo durante el 0~999(°C) 0 lectura P8.6.10
Punto decimal de
P8.6.11 p Solo
frecuencia durante el |1~2 2 "P8.6.11"
(0x860B) fallo 6 lectura
Punto decimal de
P8.6.12 - Solo " "
(0x860C) ]g;)llﬁ)leénte durante el |1~2 2 lectura P8.6.12
9.2.6.8. P8.7 Registro de fallo 7
glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iffl%rggl;le sl dgu s [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
fesrmmisEe nado on iente
ion i -
P Tt iz BT ualque P5.0.00 S
P8.7.01  [Cddigo secundario del Solo B "
(0x8701) [registro de fallos 7 0~9 0 lectura P8.7.01
P8.7.02 . Sol i "
(0x8702) Frecuencia de fallo 7 0.00~655.35(Hz) 0.00 le%t?lra P8.7.02
5&570033) Corriente de fallo 7 [0.00~655.35(A) 0.00 Solo  |'ps.7.03"
P8.7.04  |Voltaje del bus Solo i "
(0x8704) |durante el fallo 7 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.7.04
Estado de los
P8.7.05 B Solo " "
(0x8705) gi'::;rg:lgls]%%gr%trada 0~9999 0 lectura P8.7.05
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
Estado de los
P8.7.06 : ; Solo " "
(0x8706) Eﬂgﬁrﬁgl:lsg?lga;da 0~9999 0 lectura P8.7.06
Estado del variador de
P8.7.07 B Solo ,. "
(0x8707) g?ﬁ;l%mla durante el |0~65535 0 lectura P8.7.07
P8.7.08  [Tiempo de encendido . Solo i "
(0x8708) |durante el fallo 7 0~65535(min) 0 lectura P8.7.08
Tiempo de
F&g%%) 1{uﬁcignamiento enel [0.0~6553.5(min) 0.0 lse(élt?lra "P8.7.09"
allo
Temperatura del
P8.7.10 A Solo i "
(0x870A) rfr;ﬁgu%o durante el 0~999(°C) 0 lectura P8.7.10
Punto decimal de
P3.7.11 p Solo " "
(0x870B) g&hc(;lg:nma durante el |1~2 2 lectura P8.7.11
P8.7.12  [Punto decimal de Solo B "
(0x870C) |corriente en fallo 7 1~2 2 lectura P8.7.12
9.2.6.9. P8.8 Registro de fallo 8
Codigo de
funcion y . ‘o
C10n | AT Valor Método de [Pagina
Direccion [Nombre del c6digo de g, 1icacién del valor configurado redetermi [modificaci |correspond
de funcion P gu P P
Comumnicac nado on iente
ion
P8.8.00 [Codigo principal del Solo B "
(0x8800) [registro de fallo 8 [gual que P8.0.00 0 lectura P8.8.00
P8.8.01  [Subcodigo del registro Solo i "
(0x8801) |de fallo 8 0~9 0 lectura P8.8.01
(Oxg80a) |Frecuencia de fallo 8 [0.00~655.35(Hz) 0.00 Solo  'ps.8.02
Pg8.8.03 . Solo B "
(0x8303) Corriente de fallo 8 |0.00~655.35(A) 0.00 lectura P8.8.03
P8.8.04  [Tension del bus en Solo " "
(0x8804) [fallo 8 0.0~6553.5(V) 0.0 lectura P8.8.04
P8.8.05  [Estado de terminales Solo B "
(0x8805) |de entrada en fallo 8 0~9999 0 lectura P8.8.05
P8.8.06  |[Estado de terminales Solo " "
(0x8806) |de salida en fallo 8 0~9999 0 lectura P8.8.06
P8.8.07 [Estado del variador de Solo B "
(0x8807) frfecuencia en fallo' 8 0~65535 0 lectura P8.8.07
By [T s o o, rusor
Tiempo de
5&28039) 1{ulricignamiento enel [0.0~6553.5(min) 0.0 lse(élt?lra "P8.8.09"
allo
P8.8.10  [Temperatura del o Solo " "
(0x880A) |[mddulo en fallo 8 0~999(°C) 0 lectura P8.8.10
P8.8.11  [Punto decimal de Solo B "
(0x880B) [frecuencia en fallo 8 1~2 2 lectura P8.8.11
P8.8.12  [Punto decimal de 12 b Solo "P8.8.12"
X corriente en fallo ectura e
(0x880C) i fallo 8 - 1
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9.2.7. Grupo P9: Monitoreo y direcciones especiales
9.2.7.1. P9.0 Parametro de monitoreo

Codigo de
funcion y . ‘o
o~y R Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn If\lﬁr‘gg;e del codigo de [Explicacion del valor configurado pr%determi modificaci [correspond
; nado on iente
comunicac
ion
P9.0.00  [Frecuencia de Solo i "
(0x9000) |funcionamiento 0.00~655.35(Hz) 0.00 lectura P9.0.00
P9.0.01 - Sol i "
(0x9001) Frecuencia asignada |0.00~655.35(Hz) 0.00 lec():t?lra P9.0.01
Corriente de salida cuando el variador de
frecuencia esta en funcionamiento
P9.0.02 . ; .01A (Potencia del variador de frecuencia < Solo " "
(0x9002) Corriente de salida 75KW) 0.00 lectura P9.0.02
O.IkA Potencia del variador de frecuencia >
75k W
P9.0.03 i . Tension de salida cuando el variador de Solo " "
(0x9003) Tension de salida frecuencia estd en funcionamiento 0 lectura P9.0.03
P9.0.04  [Tension de la barra de [Tension en la barra de corriente continua del 0.0 Solo "P9.0.04"
(0x9004) [corriente continua variador de frecuencia . lectura o
P9.0.05 Par de salida durante el funcionamiento del Solo
(0);9005) Par de salida variador de frecuencia, expresado como 0.0 lectura "P9.0.05"
porcentaje del par nominal del motor
P9.0.06 - . [Potencia de salida cuando el variador de Solo B "
(0x9006) Potencia de salida frecuencia estd en funcionamiento 0.0 lectura P9.0.06
P9.0.07  |[Estado de los Comprobar si hay sefal de entrada en los 0 Solo "P9.0.07"
(0x9007) |[terminales de entrada [terminales de entrada lectura s
P9.0.08  [Estado de los Comprobar si hay sefal de salida en los o Solo "P9.0.08"
(0x9008) [terminales de salida [terminales de salida lectura o
F()9);(9)00099) Tension de All Medir la tension entre AIl y GND 0.00 lse(élt?lra "P9.0.09"
F()%gbl(?A) Tension de AI2 Verificar la tension entre AI2 y GND 0.00 lsec():lt?lra "P9.0.10"
Valor convertido mediante el coeficiente de
P9.0.11  [Valor de visualizacion |visualizacion personalizado P0.3.36 y la 0.00 Solo "P9.0.11"
(0x900B) [personalizado palabra de control de visualizacion . lectura e
personalizada P0.3.37
P9.0.12 Consultar el valor de conteo real del variador Solo
o Valor de conteo real  (de frecuencia utilizado para la funcion de "P9.0.12"
(0x900C) conteo lectura
P9.0.13 Consultar el valor de longitud real del Solo
(0);9001)) Valor de longitud real |variador de frecuencia utilizado para la 0 lectura "P9.0.13"
funcion de longitud fija
P9.0.14 . Producto del valor de setpoint PID y el rango Solo " "
(0x900E) Setpoint PID de retroalimentacion del setpoint PID 0 lectura P9.0.14
. - Producto del valor de retroalimentacion PID
F()%igbl()sF) Ip{le]t)roahmentacmn ly el rango de retroalimentacion del setpoint |0 lsec();lt?;,ra "P9.0.15"
PID
P9.0.16  [Frecuencia de pulso [Verificar la frecuencia de entrada de pulso 0.00 Solo "P9.0.16"
(0x9010) |[PULSE PULSE : lectura -
P9.0.17  [Velocidad de Solo B "
(0x9011) _|retroalimentacion -327.68~327.67(Hz) p-00 lectura P9.0.17
P9.0.18 Mostrar en qué etapa esta funcionando el Solo " "
(0x9012) |Ftapa del PLC PLC simple 0 lectura | 000-18
P9.0.19  [Tension de AIl antes [Voltaje entre AIl y GND antes de la 0.000 Solo "P9.0.19"
(0x9013) |de la correccion correccion . lectura e
P9.0.20  [Voltaje de AI2 antes [Voltaje entre AI2 y GND antes de la 0.000 Solo "P9.0.20"
(0x9014) |de la correccidon correccion . lectura o
P9.0.21 Velocidad lineal de muestreo de pulsos de Solo
(0);901 5) 'Velocidad lineal alta frecuencia, igual a pulsos recolectados |0 lectura "P9.0.21"
por minuto / pulsos por metro
P9.0.22  [Tiempo de encendido [Duracion del tiempo de encendido en esta 0 Solo "P9.0.22"
(0x9016) |actua ocasion lectura o
P9.0.23  [Tiempo de [Duracion del tiempo de funcionamiento en 0.0 Solo "P9.0.23"
(0x9017) |funcionamiento actual |esta ocasion . lectura s
Tiempo de . . .
P9.0.24 . . Tiempo de funcionamiento restante durante la Solo " "
(0x9018) f:;(;lr(l)tréamlento funcion de temporizacion P3.1.00 0.0 lectura P9.0.24
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf dtslenidguts [Explicacion del valor configurado predetermi modificaci (correspond
fesrmmieEe nado on iente
i6n
P9.0.25  [Frecuencia de la Ver la frecuencia proporcionada por la fuente 0.00 Solo "P9.0.25"
(0x9019) |fuente de frecuencia A |de frecuencia A i lectura o
P9.0.26  [Frecuencia de la Ver la frecuencia proporcionada por la fuente 0.00 Solo "P9.0.26"
(0x901A) |fuente de frecuencia B|de frecuencia B . lectura o
; 'Valor configurado en la direccion de
Fog);gbsz) Vgiocroﬁlf;{gg?&a comunicacion A001, expresado como 0.00 lse(élt?lra "P9.0.27"
P ) por(;entaie dela frecgenoia maxima
59.0.28 \ Frecuencia de pulso  |Verificar la frecuencia de entrada de pulso 0 lSolo "P9.0.28"
0x901C) [PULSE PULSE ectura -
'Velocidad de . . .
P9.0.29 : i Frecuencia de funcionamiento real del motor Solo
troalimentacion del - : 0.00 "P9.0.29"
(0x901D) Ef) dificador retroalimentada por el codificador lectura
P9.0.30 . . Ver el valor de distancia real del control de Solo " "
(0x901E) Valor de distancia real distancia del variador de frecuencia 0.0 lectura P9.0.30
P9.0.31  [Voltaje de AI3 antes [Voltaje entre AI3 y GND antes de la 0.000 Solo "P9.0.31"
(0x901F) |de la calibracion calibracion de AI3 i lectura e
P9.0.32 Solo
Reservado 0~65535 0 "P9.0.32"
(0x9020) lectura
P9.0.33 Solo i "
(0x9021) Reservado 0.0~6553.5 0.0 lectura P9.0.33
P9.0.34  [Temperatura del Deteccion en tiempo real del valor de o Solo "P9.0.34"
(0x9022) |motor temperatura del motor lectura e
(oxd03) |Par objetivo 3276.8~3276.7(%) 0.0 Solo o ['P9.035"
Posicion del
P9.0.36 : Solo " "
(0x9024) [codificador de 0~65535 0 oo |'P9.0.36
P e ST e
P9.0.38 Solo B "
(0x9026) |Reservado 0~65535 0 o o ['P9.038
F()gxg()3297) Voltaje de AI3 Ver el voltaje entre AI3 y GND 0.00 lse(élt?lr 2 |'P9.0.39"
'Valor de voltaje de
P9.0.40 : ry Solo " "
(0x9028) i]a/léda de separacion  [0~65535(V) 0 lectura P9.0.40
(ox000) |Reservado 0~65535 0 Solo  'P9.0.41"
P9.0.42 Solo B "
(0x907A) [Reservado 0~65535 0 o [P9.042
(ox0s) |[Reservado 0~65535 0 Solo - ['P9.0.43"
(oxo0nc) [Reservado 0~65535 0 Solo  'Po.0.44"
P9.0.45 Solo
Reservado 0~65535 0 "P9.0.45"
(0x902D) lectura
P9.0.46  [Resultado de i Solo " "
(0x902F) |operacion 1 Ver el valor del resultado de operacion 1 0 lectura P9.0.46
P9.0.47  [Resultado de i Solo B "
(0x902F) |operacién 2 Ver el valor del resultado de operacion 2 0 lectura P9.0.47
F&gégo) Nodo de operacion 3 [Ver el valor del nodo de operacion 3 0 lse(élt?lr a "P9.0.48"
F()%égé;]) Nodo de operacion 4 [Ver el valor del nodo de operacion 4 0 lsec():lt?lra "P9.0.49"
Valor de W ,
P9.0.50 RO 'Ver el valor de la funcion especifica del Solo " "
torizacion de : 0 P9.0.50
(0x9032) :};:gfv a del usuario 1 [nsuario lectura
Valor de L .
P9.0.51 s 'Ver el valor de la funcion especifica del Solo " "
(0x9033) ﬁgg;&zrééﬁc&ggﬁfo ) usuario 0 lectura P9.0.51
Valor de . .
P9.0.52 RO Ver el valor de la funcion especifica del Solo " "
(0x9034) ggg;&?éﬁ%ﬁgﬁ% 3 usuario 0 lectura P9.0.52
Valor de i .
P9.0.53 s 'Ver el valor de la funcion especifica del Solo " "
(0x9035) igggﬁigrézeﬁcﬁgﬂagfo 4 usuario 0 lectura P9.0.53
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Codigo de
]fsl}‘lClOl:l,y Nombre del codizo d Valor Método de [Pagina
dlreccmn fuom. ore del codigo e gy plicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond:
© ; neion nado on iente
comunicac
ion
Valor de L .
P9.0.54 s 'Ver el valor de la funcion especifica del Solo " "
monitorizacion de : 0 P9.0.54
(0x9036) reserva del usuario 5 |HSUario lectura
P9.0.55 Solo " "
(0x9037) Reservado 0.0~6553.5 0.0 lecltura P9.0.55
P9.0.56 Solo B "
(0x9038) Reservado 0.0~6553.5 0.0 lsecltura P9.0.56
P9.0.57 olo i "
(0x9039) Reservado 0.0~6553.5 0.0 lecltura P9.0.57
P9.0.58 = Solo " "
(0x903A) Contador de sefial Z  [0~65535 0 lsecltura P9.0.58
P9.0.59 olo B "
(0x903B) Reservado 0.00~327.67(%) 0.00 lsecltura P9.0.59
P9.0.60 olo " "
(0x903C) Reservado 0.00~327.67(%) 0.00 lectura P9.0.60
Estado de
P9.0.61 p : Solo " "
funcionamiento del  [0~65535 0 P9.0.61
(0x903D) variador de frecuencia flectura
P9.0.62 Solo i "
(0x903F) Reservado 0~65535 0 lecltura P9.0.62
P9.0.63 Solo B "
(0x903F) Reservado 0.00~327.67(%) 0.00 lsecltura P9.0.63
P9.0.64 olo " "
(0x9040) Reservado 0.00~327.67(%) 0.00 lecltura P9.0.64
P9.0.65 Solo B "
(0x9041) Reservado 0~65535 0 lsecltura P9.0.65
P9.0.66  [Tiempo transcurrido olo i "
(0x9042) |del temporizador 1 0.0~6553.5 0.0 lecltura P9.0.66
P9.0.67  [Tiempo transcurrido Solo " "
(0x9043) |del temporizador 2 0.0~6553.5 0.0 lectura P9.0.67
P9.0.68  [Velocidad de rotacion [Velocidad de rotacion configurada del 0 Solo "P9.0.68"
(0x9044) [configurada variador de frecuencia lectura o
P9.0.69  [Velocidad de rotacion [Velocidad de rotacion de salida durante el Solo "P9.0.69"
(0x9045) |en funcionamiento funcionamiento del variador de frecuencia lecltura s
P9.0.70  [Entrada DI bits altos Solo B "
(0x9046) |16 0~65535 0 lecura P9.0.70
P9.0.71 Salida DO bits altos olo " "
(0x9047) |16 0~65535 0 lecltura P9.0.71
P9.0.72  [Porcentaje real de Solo B "
(0x9048) |corriente maxima 0.0~500.0(%) 180.0 lsecltura P9.0.72
P9.0.73 olo i "
(0x9049) Portadora real 0.1~100.0(kHz) 6.0 lectura P9.0.73
Proporcion de Sol
P9.0.74  [sobrecarga en tiempo olo ,. "
(0x904A) [real del variador de 0.00~200.00(%) 0.00 lectura P2.0.74
frecuencia
Proporcion de
P9.0.75 . Solo " "
sobrecarga en tiempo  [0.00~200.00(%) 0.00 P9.0.75
(0x904B) real del motor lectura
9.2.7.2. Mapeo de direcciones de parametros P9.3 A0 y B0
Codigo de
]fsl}‘lClOl:l,y Nombre del codizo d Valor Método de [Pagina
dlreccmn fuom. re del codigo ae gy blicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond:
c e nado on iente
comunicac
ion
0: Sin comando
1: Funcionamiento en sentido directo
2: Funcionamiento en sentido inverso
P9.3.00 M?IPEO deIOx];XQOO 3: Marcha pulsante en sentido directo Lectura/es
e (valido solo bajo 4: Marcha pulsante en sentido inverso 0 critura "P9.3.00"
(0x9300) |control de 5: Parada libre libre
comunicacion) 6: Parada por desaceleracion
7: Reinicio de fallo
8: Reservado
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glédigo de
Ry 5 di Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf il eitig e [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci |correspond
amnies nado on iente
ion
P9.3.01 Lectura/es
(0x9301) [Mapeo de 0xA00T  1-100.00~100.00(%) 0.00 critura ["P9.3.01"
libre
P9.3.02 Lectura/es
(0x9302) [Mapeo de 0xA002  10~65535 0 lc%tura "P9.3.02"
101
P9.3.03 Lectura/es
(0x9303) [Mapeo de 0xA003  10.0~100.0(%) 0.0 i{r]')itura "P9.3.03"
ibre
P9.3.04 Lectura/es
(0x9304) [Mapeo de 0xA004 10.0~100.0(%) 0.0 critura—~'P9.3.04"
101
P9.3.05 Lectura/es
(0x9305) [Mapeo de 0xA005 10.0~100.0(%) 0.0 critura  ['P9.3.05"
libre
P9.3.06 Lectura/es
(0x9306) [Mapeo de 0xA006  1-100.00~100.00(%) 0.00 i{r]')itura "P9.3.06"
ibre
P9.3.07 Lectura/es
(0x9307) [Mapeo de 0xA007  1-100.00~100.00(%) 0.00 critura  ["P9.3.07"
libre
P9.3.08 Lectura/es
(0x9308) [Mapeo de 0xA008  1-100.00~100.00(%) 0.00 lc%tura "P9.3.08"
101
P9.3.09 Lectura/es
(0x9300) [Mapeo de 0XA009  10~65535 0 critura—|"P9.3.09"
ibre
P9.3.10 Lectura/es
(0x9304) [Mapeo de 0xA010  1-100.00~100.00(%) 0.00 critura  ['P9.3.10"
libre
P9.3.11 Lectura/es
(0x930B) [Mapeo de 0xAOLT  1-100.00~100.00(%) 0.00 critura  ["P9.3.11"
libre
i Lectura/es
P9.3.39  [Version de software de - " "
(0x9327) |la tarjeta de expansion 0~05535 0 ﬁlg;‘;ra P9.3.39
P9 3.40 Codigo de error de Lectura/es
(0)&9.328) reescritura de la tarjetaj0~9 0 critura "P9.3.40"
de expansion libre
: : Lectura/es
P9.3.41 Frecuencia en tiempo : i "
(0x9329) |real del teclado 0.00~P7.9.37(Hz) 50.00 lcirtggra P9.3.41
P9.3.42 Numero de version de Lectura/es
(0x932 A) software del teclado  0.00~655.35 0.00 critura "P9.3.42"
extraible libre
0: Sin comando
1: Funcionamiento en sentido directo
2: Funcionamiento en sentido inverso
3: Marcha pulsante en sentido directo
Comando de 4: Marcha pulsante en sentido inverso
P9.3.43  loperacion por 5: Parada lﬁ)re o Igreif&l;a/ s PG 3 43"
(0x932B) [comunicacion en 6: Parada por desaceleracion libre -
modo teclado 7: Reinicio de fallo
8: Reservado
9: Cambio de sentido de giro
10: Local/Remoto
11: Cancelacion de marcha a impulsos
P9.3.44 Lectura/es
(0x932C) [Mapeo de 0xAL00  10~65535 0 critura  ['P9.3.44"
libre
P9.3.45 Lectura/es
‘0 Mapeo 0xA101 0~65535 0 critura "P9.3.45"
(0x932D) libre
P9.3.46 Lectura/es
(0);9'32]3) Mapeo 0xA102 0~65535 0 i{r]')itura "P9.3.46"
ibre
P9.3.47 Lectura/es [u "
(0x932F) Mapeo 0xA103 0~65535 0 oritura P9.3.47
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glédigo de
neion y - Valor Método de [Pagina
]dDelreccmn Iggggf del codigo de [Explicacion del valor configurado predetermi [modificaci [correspond
fesrmmieEe nado on iente
ion
libre
5093'34380) Mapeo 0xA104 0~65535 0 Co /%S lipg 5 g
libre
P9.3.49 | IMapeo 0xA200 0 crtarn 1p9.3 49"
(0x9331) apeo 0~65535 lci%}_gra 3.
P9.3.50 Solo i "
(0x9332) Mapeo 0xB000 0~65535 0 lectura P9.3.50
P9.3.51 [Cddigo principal de Solo i "
(0x9333) |fallo (Mapeo 0xB001) [0~65535 0 lectura  |'T9-3:51
P9.3.52 1 Solo B "
(0x0334) Codigo de fallo 0.0~6553.5 0.0 lectura P9.3.52
(Ox35n) |Indicacion de incendiof0-65535 0 Solo  'P9.3.90"
50933951& Nivel de fallo actual [0~8 0 lsec(’:lt?lra "P9.3.91"
Numero de serie del
509);3'3952(:) motor controlado 1~4 1 lse(élt(l)lra "P9.3.92"
actual
P9.3.93  [Unidad de inductancia |,. Solo B "
(0x935D) |mutua 0:mH 0 lectura P9.3.93
Resolucion de
P9.3.94 [inductancia de fugae [2:0.01 h Solo "P9.3.94"
(0x935E) [inductancia del eje 3:0.001 lectura =
DQ
P9.3.95  [Resolucion de 1:0.1 1 Solo "P9.3.95"
(0x935F) |inductancia mutua 2:0.01 lectura o
P9.3.96  [Resolucion de 3:0.001 Solo B "
(0x9360) _|resistencia 4:0.0001 3 lectura | 79-3-96
P9.3.97  |[Resolucion de 1:0.1 Solo B "
(0x9361) |corriente 2:0.01 2 lectura P9.3.97
Bit00~Bit01: Luz S
0: Apagado
1: Encendido
2: Parpadeo
3:Reservado
Bit02~Bit03: Luz P
0: Apagado
1: Encendido
2: Parpadeo
3:Reservado
Bit04~Bit05: Luz T
0: Apagado
1: Encendido
2: Parpadeo
3:Reservado
Bit06~Bi(th7: Luz de modo basico
s 0: Apagado
P9.3.98 gg{ﬂ?igglc’;ngécador 1: Encendido o Solo "P9.3.98"
(0x9362) |gocuencia 1 2: Parpadeo lectura e
3:Reservado
Bit08~Bit09: Luz de modo de usuario
0: Apagado
1: Encendido
2: Parpadeo

3:Reservado

Bit10~Bitl1: Luz de modo de verificacion
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo

3:Reservado

Bit12~Bit13: Luz de comando de
funcionamiento

0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo

3:Reservado
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Codigo de
funcion y
Direccion
de
comunicac
ion

Nombre del codigo de
funcion

[Explicacion del valor configurado

'Valor
predetermi
nado

Meétodo de
modificaci
on

Pagina
correspond
iente

Bit14~Bitl5: Reservado
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado

P9.3.99
(0x9363)

Estado de indicadores
del variador de
frecuencia 0

Bit00~Bit01: Luz FWD
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit02~Bit03: Luz REV
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit04~Bit05: Luz LOC
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit06~Bit07: Luz JOG
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit08~Bit09: Luz TUNE
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit10~Bit11: Luz de advertencia
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit12~Bit13: Luz de funcionamiento
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado
Bit14~Bitl5: Luz de parada
0: Apagado

1: Encendido

2: Parpadeo
3:Reservado

Solo
lectura

"P9.3.99"
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9.3. Apéndice 3: Fallos y soluciones

Codigo

IMétodo de confirmacion de

ivelocidad constante|

frecuencia, la
corriente de salida
supera el valor de
sobrecorriente

arametros o aumente la
compensacion de par a baja
frecuencia;

Compruebe si la potencia
ominal del motor o del variador
de frecuencia es suficientemente

de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
Compruebe si el circuito de Compruebe si el circuito de
salida del variador de frecuencia [salida del variador de frecuencia
esta en cortocircuito; lesta en cortocircuito;
Durante el Compruebe si la tension de Compruebe si la tension de
funcionamiento a [entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
ivelocidad Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
Sobrecorriente de |constante del cambios bruscos; icambios bruscos;
Er01.1 |hardware 1 en variador de Realice la identificacion de Realice la identificacion de
velocidad constante(frecuencia, la [parametros o aumente la [parametros o aumente la
corriente de salida [compensacion de par a baja lcompensacion de par a baja
supera el valor de |frecuencia; frecuencia;
sobrecorriente Compruebe si la potencia Compruebe si la potencia
nominal del motor o del variadornominal del motor o del
de frecuencia es suficientemente [variador de frecuencia es
rande; suficientemente grande;
Compruebe si el circuito de Compruebe si el circuito de
salida del variador de frecuencia [salida del variador de frecuencia
esta en cortocircuito; lesta en cortocircuito;
Durante el ICompruebe si la tension de Compruebe si la tension de
funcionamiento a |entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
velocidad Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
Sobrecorriente de [constante del cambios bruscos; lcambios bruscos;
Er01.2  [software en variador de Realice la identificacion de Realice la identificacion de
velocidad constantefrecuencia, la arametros o aumente la [parametros o aumente la
corriente de salida [compensacion de par a baja lcompensacion de par a baja
supera el valor de [frecuencia; frecuencia;
sobrecorriente Compruebe si la potencia Compruebe si la potencia
ominal del motor o del variadornominal del motor o del
de frecuencia es suficientemente [variador de frecuencia es
rande; suficientemente grande;
Compruebe si el circuito de Compruebe si el circuito de
salida del variador de frecuencia [salida del variador de frecuencia
esta en cortocircuito; lesta en cortocircuito;
Durante el Compruebe si la tension de Compruebe si la tension de
funcionamiento a [entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
velocidad Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
Sobrecorriente de [constante del cambios bruscos; lcambios bruscos;
Er01.3  |hardware 2 en variador de Realice la identificacion de Realice la identificacion de

[parametros o aumente la
lcompensacion de par a baja
frecuencia;

Compruebe si la potencia
nominal del motor o del
variador de frecuencia es

rande;

suficientemente grande;
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Codigo  INombre del fallo  |Causa del fallo ~ [yictodo de confirmacién de g1 i del fallo
de fallo fallos
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
conectados a tierra o son lconectados a tierra o son
demasiado largos; idemasiado largos;
IComprobar si la tension de Comprobar si la tension de
entrada es demasiado baja entrada es demasiado baja
Aumentar el tiempo de IAumentar el tiempo de
aceleracion; aceleracion;
Durante el Realizar identificacion de IRealizar identificacion de
funcionamiento en [pardémetros, aumentar la parametros, aumentar la
Sobrecorriente de aceleracion del compensacion de par a baja compensacion de par a baja
Er02.1  [hardware 1 en variador de frecuencia o ajustar la curva frecuencia o ajustar la curva
aceleracion frecuencia,la ~ |V/F; ) ) R ) )
corriente de salida (Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
supera el valor de |cambios bruscos; icambios bruscos;
sobrecorriente IComprobar si esta seleccionado [Comprobar si esta seleccionado
el seguimiento de velocidad o el seguimiento de velocidad o
lesperar a que el motor se esperar a que el motor se
detenga completamente antes de [detenga completamente antes de
reiniciar; reiniciar;
Comprobar si la potencia Comprobar si la potencia
nominal del motor o del variadornominal del motor o del
de frecuencia es suficientemente [variador de frecuencia es
alta suficientemente alta
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
conectados a tierra o son lconectados a tierra o son
demasiado largos; [demasiado largos;
Comprobar si la tension de Comprobar si la tension de
entrada es demasiado baja entrada es demasiado baja
Aumentar el tiempo de IAumentar el tiempo de
aceleracion; laceleracion;
Durante el Realizar identificacion de IRealizar identificacion de
funcionamiento en [parametros, aumentar la [parametros, aumentar la
Sobrecorriente de laceleracion del compensacion de par a baja compensacion de par a baja
variador de frecuencia o ajustar la curva frecuencia o ajustar la curva
Er02.2  [software durante la frecuencia. la . .
h 8 5 5
aceleracion corriente de salida (Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
supera el valor de [cambios bruscos; icambios bruscos;
sobrecorriente Comprobar si esta seleccionado [Comprobar si esta seleccionado
el seguimiento de velocidad o el seguimiento de velocidad o
lesperar a que el motor se esperar a que el motor se
detenga completamente antes de [detenga completamente antes de
reiniciar; reiniciar;
Comprobar si la potencia Comprobar si la potencia
nominal del motor o del variadornominal del motor o del
de frecuencia es suficientemente [variador de frecuencia es
alta suficientemente alta
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
conectados a tierra o son lconectados a tierra o son
demasiado largos; idemasiado largos;
IComprobar si la tension de Comprobar si la tension de
entrada es demasiado baja entrada es demasiado baja
Aumentar el tiempo de IAumentar el tiempo de
laceleracion; aceleracion;
Durante el Realizar identificacion de IRealizar identificacion de
funcionamiento en [parametros, aumentar la [parametros, aumentar la
Sobrecorriente de ace}e{iacign del %:)mpens.acién. detpa{ a baja <f:ompens'aci(3n'det pa{ a baja
Er02.3  |hardware 2 durante [V2tiador de ecuencia o ajustar la curva tecuencia o ajustar la curva

la aceleracion

frecuencia, la
corriente de salida
supera el valor de
sobrecorriente

5
Compruebe si la carga tiene
cambios bruscos;

Comprobar si esta seleccionado
el seguimiento de velocidad o
lesperar a que el motor se
detenga completamente antes de
reiniciar;

Comprobar si la potencia
nominal del motor o del variador
die frecuencia es suficientemente
alta

>
Compruebe si la carga tiene
icambios bruscos;

Comprobar si esta seleccionado
el seguimiento de velocidad o
esperar a que el motor se
detenga completamente antes de
reiniciar;

Comprobar si la potencia
nominal del motor o del
variador de frecuencia es
suficientemente alta
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C0diz0  Nombre del fallo  [Causa del fallo ~ [yigtodo de confirmaciénde gy cign del fallo
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
conectados a tierra o son lconectados a tierra o son
Durante la demasiado largos; demasiado largos;
deceleracion del Rea}lza{ identificacion de Reqllza{r identificacion de
. f [parametros; [parametros;
o pobpecomenede paradorde, © R vmpode Rumonar o impo de
la deceleracion corriente de salida dCeceleracwn,. e deceleracion; Iy
excede ol valor de ompruebe si la tension de Compruebe si la tension de
sobrecorriente entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
cambios bruscos; icambios bruscos;
Instalar unidad de frenado y Instalar unidad de frenado y
resistencia de frenado; resistencia de frenado;
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
conectados a tierra o son lconectados a tierra o son
Durante la demasiado largos; ) demasiado largos; )
deceleracion del Reahza{ identificacion de Reallza{r identificacion de
. B [parametros; [parametros;
Er03.2 Sgg{:ﬁ&ﬂﬁ?g;gﬁa ‘éféigggg? la [Aumentar el tiempo de Aumentar el tiempo de
deceleracion corriente de salida dceceleracwn deceleracién;
excede el valor de ompruebe si la tension de Compruebe si la tension de
sobrecorriente entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
cambios bruscos; icambios bruscos;
Instalar unidad de frenado y Instalar unidad de frenado y
resistencia de frenado; resistencia de frenado;
Comprobar si el motor y los Comprobar si el motor y los
circuitos estan en cortocircuito, [circuitos estan en cortocircuito,
gonectg%osla tierra o son gonectgciios 1a tierra o son
emasiado largos; emasiado largos;
(li)e%ggtrzgén del Realiza{ identlgﬁcacién de Realiza{r identigﬁcacién de
. f [parametros; [parametros;
Er03.3 Eggfvca?glzegﬁg:t e #z‘gﬁggz&f la Aumentar el tiempo de Aumentar el tiempo de
la desaceleracion [corriente de salida dCeceleracwn deceleracién;
excede ol valor de ompruebe si la tension de Compruebe si la tension de
sobrecorriente entrada es demasiado baja; entrada es demasiado baja;
Compruebe si la carga tiene Compruebe si la carga tiene
cambios bruscos; icambios bruscos;
Instalar unidad de frenado y Instalar unidad de frenado y
resistencia de frenado; resistencia de frenado;
Cuando el variador|
de frecuencia
opera a velocidad
tcé)r?ssi?r?tze(;rl?inua Comprobar si la tension de Comprobar si la tension de
del circuito entrada es demasiado altg}; entrada es demasiado alt@;
Sobretension en  [principal excede el Comprobar si la mdlcacw_n de la [Comprobar si la mdlcacw_n de laj
Er04.2 velocidad constantelvalor establecido. tension del bus es normal; tension del bus es normal;
Nivel S1: 240 V Comprobar si existe una fuerza |[Comprobar si existe una fuerza
Nivel SZ}TZ' 400 externa que arrastre e} motor externa que arrastre e} motor
N : durante el funcionamiento; [durante el funcionamiento;
INivel T4: 810 V
Nivel TS: 820 V
Nivel T6: 1350 V
Cuando el variador|
de frecuencia IComprobar si hay un Comprobar si hay un
opera en cortocircuito a tierra en el motor [cortocircuito a tierra en el motor
aceleracion, la ly el cableado ly el cableado
tension continua  [Comprobar si la tension de Comprobar si la tension de
Sobretension del circuito entrada es demasiado al(@; entrada es demasiado alt'a';
Er05.2 |durante la principal excede el (Comprobar si la indicacion de la [Comprobar si la indicacién de la
’ aceleracion valor establecido. [tension del bus es normal; tension del bus es normal;

INivel S1: 240 V
INivel S2/T2: 400

\4
Nivel T4: 810 V
INivel T5: 820 V

INivel T6: 1350 V

IAumentar el tiempo de
aceleracion;

Comprobar si existe una fuerza
lexterna que arrastre el motor
durante la aceleracion;

IAumentar el tiempo de
laceleracion;

Comprobar si existe una fuerza
externa que arrastre el motor
Idurante la aceleracion;
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C0diz0  Nombre del fallo  [Causa del fallo ~ [yigtodo de confirmaciénde gy cign del fallo
Cuando el variador|
g; gscelrl]enma Comprobar si la tension de Comprobar si la tension de
desaceleracion. la entrada es demasiado al(@; entrada es demasiado alta;
ltension continua |Comprobar si la indicacién de la |Comprobar si la indicacién de la
) del circuito tension del bus es normal; tension del bus es normal;
Sobretension incipal de el IAumentar el tiempo de IAumentar el tiempo de
Er06.2 |durante la prlln(:lpat i}fce' de ®ldeceleracion; [deceleracion;
desaceleracion &ai\?erl eSslg ZZSIVO' Compruebe si existe fuerza Compruebe si existe fuerza
Nivel SZ)TZ‘ 400 externa que arrastre el motor externa que arrastre el motor
v : durante la desaceleracion; durante la desaceleracion;
Nivel T4: 810 V [nstale unidad de frenado’ y [nstale unidad de frenado’ y
Nivel T5. 820y [resistencia de frenado resistencia de frenado
INivel T6: 1350 V
L - Compruebe si el cableado de Compruebe si el cableado de
Xg’gﬂ;:ﬁﬂgmeme lalimentacion tiene buen lalimentacion tiene buen
Iprincipal de CC contacto; . contacto; .
durante el Verifique si el voltaje de entrada |Verifique si el voltaje de entrada
funcionamiento, es{abcienp{io del rango es:a b(1er1_t(1'jo del rango
establecido; establecido;
Er08.1 [Subtension gf{)tfggfo;aé%rgé Compruebe si hubo corte de Compruebe si hubo corte de
Nivel S1: 100V lenergia instantaneo; energia instantaneo;
Nivel S2/T2: 200V [65¢ muestra correctamente el |;Se muestra correctamente el
Nivel T4: 350V voltaje de bus?; voltaje de bus?;
Nivel T5: 350V Comgruebe si el puente Comfpruebe si el puente
Nivel T6: 650V [recti icador y la resistencia de  frectificador y la resistencia de
i carga funcionan correctamente; |carga funcionan correctamente;
Sobrecarga de ;%ﬁg‘%g;g;e del Comprobar si el motor esta Comprobar si el motor esta
corriente variador supera el bloqueado o reducir la carga del ploqueado o reducir la carga del
Er09.1  jmonofésica en el limite de motor; ) imotor; .
variador de b Sustituir por un variador de Sustituir por un variador de
frecuencia ]S;; Hfﬁiaéga frecuencia de mayor potencia  [frecuencia de mayor potencia
Sobrecarga de La corriente de Comprobar si el motor estd Comprobar si el motor esta
corriente de salida salida del variador [bloqueado o reducir la carga del |bloqueado o reducir la carga del
Er09.2 del variador de supera la corriente jmotor; ) imotor;
frecuencia de sobrecarga Sustituir por un variador de_ Sustituir por un variador de
[permitida frecuencia de mayor potencia _[frecuencia de mayor potencia
|Verificar si el parametro de \Verificar si el parametro de
proteccion del motor P5.1.05  |proteccion del motor P5.1.05
(nig/el de proteccion fcpntrad (n%;/el de p1;otecci<’)n fc_ontra:j
. sobrecarga) esta configurado sobrecarga) esta configurado
;%fg&fgg adleal correctamentg:; i lcorrectam entg:; )
Erl10.1 Sobrecarga del corriente de IComprobar si el motor esta Comprobar si el motor esta
: motor sobrecarga bloqueado o reducir la carga del ploqueado o reducir la carga del
ermitida motor; imotor;
P Configurar correctamente la Configurar correctamente la
corriente nominal del motor; icorriente nominal del motor;
Sustituir por un motor de mayor [Sustituir por un motor de mayor
[potencia; [potencia;
Proteccion |Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
hardware por falta Falta de fase en  |desequilibrio trifdsico en la desequilibrio trifasico en la
Erll.l  |de fase en entrada entrada o fallo de |tension del circuito de entrada  [tension del circuito de entrada
: (18.5KW y desequilibrio Inspeccionar si los terminales de [nspeccionar si los terminales de
superiore S trifasico conexién presentan holguras conexion presentan holguras
P Solicitar soporte técnico Solicitar soporte técnico
Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
Proteccion por Falta de fase en  [desequilibrio trifasico en la [desequilibrio trifasico en la
Erll.2 software contra entrada o fallo de [tension del circuito de entrada  [tension del circuito de entrada
: falta de fase en la |desequilibrio Inspeccionar si los terminales de [[nspeccionar si los terminales de
entrada trifasico conexion presentan holguras lconexion presentan holguras
Solicitar soporte técnico Solicitar soporte técnico
Proteccion por |Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
hardware contra Falta de fase en  |desequilibrio trifdsico en la desequilibrio trifasico en la
Erll3  [falta de fase R en lal entrada o fallo de |tension del circuito de entrada  [tension del circuito de entrada
. ontrada desequilibrio Inspeccionar si los terminales de [nspeccionar si los terminales de
trifasico conexién presentan holguras conexion presentan holguras

(hasta 15KW)

Solicitar soporte técnico

Solicitar soporte técnico
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C0diz0  Nombre del fallo  [Causa del fallo ~ [yigtodo de confirmaciénde gy cign del fallo
- Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
E;?é%ggrégr?{ra Falta de fase en  (desequilibrio trifésico en la desequilibrio trifasico en la
Erll4  |falta de fase S en la|ctrada o fallo de ftension del circuito de entrada (tension del circuito de entrada
: entrada desequilibrio [nspeccionar si los terminales de |Inspeccionar si los terminales de
(hasta 15KW) trifasico conexion presentan holguras conexion presentan holguras
Solicitar soporte técnico Solicitar soporte técnico
- Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
E;’éﬁggg%ggga Falta de fase en  |desequilibrio trifasico en la desequilibrio trifasico en la
Erl15  [falta de fase T en la entrada o fallo de [tension del circuito de entrada  [tension del circuito de entrada
" lentrada desequilibrio [nspeccionar si los terminales de |Inspeccionar si los terminales de
(hasta 1SKW) trifasico conexion presentan holguras conexion presentan holguras
Solicitar soporte técnico Solicitar soporte técnico
|Verificar si hay falta de fase o [Verificar si hay falta de fase o
Proteccion por Falta de fase en  [desequilibrio trifasico en la [desequilibrio trifasico en la
Erll.e [nardware contra lentrada o fallo de ([tension del circuito de entrada (tension del circuito de entrada
. falta de dos o tres |desequilibrio Inspeccionar si los terminales de [[nspeccionar si los terminales de
fases en la entrada (trifasico conexion presentan holguras lconexion presentan holguras
Solicitar soporte técnico Solicitar soporte técnico
|Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Falta de fase en la E;Sléaopor falta de g salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Er12.1  lsalida durante desequilibrio desequilibrio trifésico; lde fase o desequilibrio trifasico;
) operacién normal trifégl o en la Comprobar si hay terminales de (Comprobar si hay terminales de
salida (éorllgxtlon ﬂo_]oi; deni <S:0111je>§t10n ﬂoyﬁ; e
olicitar soporte técnico; olicitar soporte técnico:;
Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Falta de fase en la gaaslel:aopor falta de de salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Er12.2  lsalida durante desequilibrio desequilibrio trifasico; de fase o desequilibrio trifasico;
~ |operacion anormal trifagco en la Comprobar si hay terminales de (Comprobar si hay terminales de
salida gorllp)gtlon ﬂoyﬁ; eni gorll_e)g:on ﬂqcﬁ; eni
olicitar soporte técnico; olicitar soporte técnico;;
|Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Falta de fase en la E;Sléaopor falta de de salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Erl12.3 salida con -+ |desequilibrio desequilibrio trifasico; de fase o desequilibrio trifasico;
: ]f:;re.cuenma de sahdatﬂfélg1 o en la Compyobag si hay terminales de Comp_robz}{ si hay terminales de
aja B conexion flojos; conexion flojos;
salida Solicitar soporte técnico; Solicitar soporte técnico;;
Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
sFaalli?adceoiase en la Eaasléaopor falta de |4 salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Erl2.4  |frecuencia de desequilibrio desequilibrio trifésico; lde fase o desequilibrio trifasico;
) retroalimentacion  lrifasico en la Comprobar si hay terminales de (Comprobar si hay terminales de
baja salida et ﬂo_]ori; téeni Sofontor: ﬂol(ﬁ; téeni
olicitar soporte técnico; olicitar soporte técnico;;
] -+ |Falla por falta de |Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Corriente de salida [¢ op de salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Erl2.5 baja en control desequilibrio desequilibrio trifasico; de fase o desequilibrio trifasico;
: vectorial de motor oo Comprobar si hay terminales de [Comprobar si hay terminales de
asincrono glzlfiads;co enla conexion flojos; conexion flojos;
Solicitar soporte técnico; Solicitar soporte técnico;;
Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
gaalli?adguﬁisni ee n E;Sléaopor falta de g salida presenta falta de fase o (circuito de salida presenta falta
Er12.6 |identificacion de  |desequilibrio desequilibrio trifésico; de fase o desequilibrio trifasico;
: resistencia del lrifasico en la Comprobar si hay terminales de (Comprobar si hay terminales de
estator alida conexidn flojos; conexicn flojos;
olicitar soporte técnico; olicitar soporte técnico:;
Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
;alli?adjugzsnign gaaslel:aopor falta de de salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Er12.7 lidentificacién de  |desequilibrio desequilibrio trifasico; de fase o desequilibrio trifasico;
) Py °Seq Comprobar si hay terminales de (Comprobar si hay terminales de
posicién de polos trllfadswo en la conexion flojos; lconexion flojos;
en motor sincrono [salida Pt T s T
Solicitar soporte técnico; Solicitar soporte técnico;;
|Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Falta de fase en E;Sléaopor falta de g salida presenta falta de fase o [circuito de salida presenta falta
Eri2.8 salida de fase V o desequilibrio desequilibrio trifésico; de fase o desequilibrio trifésico;
) W detectada antes trifégl o en la Comprobar si hay terminales de [Comprobar si hay terminales de
de operacion salida (éorllgxién flojos; <S:0111exi6n flojos;
olicitar soporte técnico; olicitar soporte técnico;;
Verificar si el voltaje del circuito [Verificar si el voltaje del
Falta de fase en gaaslel:aopor falta de de salida presenta falta de fase o [circuito de salida p%esenta falta
Er12.9 salida de fase U o desequilibrio desequilibrio trifésico; lde fase o desequilibrio trifasico;
) trifasica detectada q Comprobar si hay terminales de [Comprobar si hay terminales de

antes de operacion

trifasico en la
salida

conexion flojos;

Solicitar soporte técnico;

iconexion flojos;

Solicitar soporte técnico;;
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Codigo  INombre del fallo  |Causa del fallo ~ [yictodo de confirmacién de g1 i del fallo
de fallo fallos
gfg?géal de fallo Fallo generado por |Verificar circuito de entrada de  [Verificar circuito de entrada de
Erl3.1 hormalment circuito de control [sefial de fallo externo; sefial de fallo externo;
algie nao cnte externo Reiniciar operacion; Reiniciar operacion;
gfg%%al de fallo Fallo generado por |Verificar circuito de entrada de  [Verificar circuito de entrada de
Erl13.2 hormalment circuito de control [sefial de fallo externo; sefial de fallo externo;
cgrr ago cnte externo Reiniciar operacion; Reiniciar operacion;
Comunicacién |Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L anomala entre externas; ) comunicacion externas;
Comunicacion variador de Equipo superior no funciona Equipo superior no funciona
E anomala de la ; . . |correctamente; Icorrectamente;
r14.1 fari frecuencia y tarjetals P . P
arjeta de de expansion CPU Parametros de comunicacién  [Pardmetros de comunicacion
expansion L otros configurados incorrectamente;  (configurados incorrectamente;
dispositivos Protocolo de comunicacion Protocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
Comunicacién Verificar lineas de comunicacion |Verificar lineas de
L anomala entre externas; ) comunicacion externas;
Comunicacion variador de Equipo superior no funciona Equipo superior no funciona
Erl4.2 andmala de la frecuencia y tarjeta correctamente; L correctamente; L
“ tarjeta de de expansion CPU Parametros de comunicacién  [Pardmetros de comunicacion
expansion L ofros configurados incorrectamente;  (configurados incorrectamente;
dispositivos Protocolo de comunicacion Protocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
Comunicacion externas; lcomunicacion externas;
IComunicacion andmala entre la  [Equipo superior no funciona Equipo superior no funciona
Erl43 andmala de la tarjeta gig: correctamente; L correctamente; L
7 ltarjeta de lexpansion con Parametros de comunicacion  [Parametros de comunicacion
lexpansion CPU y otros configurados incorrectamente; [configurados incorrectamente;
dispositivos Protocolo de comunicacion Protocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
Revisar el funcionamiento del  [Revisar el funcionamiento del
ventilador y las condiciones de [ventilador y las condiciones de
ventilacion; ventilacion;
El valor detectado [Verificar si la temperatura Verificar si la temperatura
Deteccion de de temperatura del [ambiente es excesiva y aplicar ~ [ambiente es excesiva y aplicar
Eri5.1  [temperatura IGBT o del medidas de refrigeracion; imedidas de refrigeracion;
excesiva en IGBT disipador supera el (Comprobar si el termistor o el (Comprobar si el termistor o el
lumbral de interruptor térmico estan interruptor térmico estan
[proteccion térmica |dafiados; danados;
Limpiar la suciedad externa del [Limpiar la suciedad externa del
disipador y en las entradas de  [disipador y en las entradas de
aire; aire;
Fallo de Verificar si el cabl li ificar si el cabl li
cortocircuito a o erificar si el cableado de salida |Verificar si el cableado de salida
Erl7.1 ltierra durante la Cortocircuito a del variador de frecuencia o el  (del variador de frecuencia o el
deteccion de tierra del motor motor tienen cortocircuito a [motor tienen cortocircuito a
encendido tierra tierra
Compruebe si los parametros del [Compruebe si los parametros
Motor sincrono en motor coinciden con los de la |del motor coinciden con los de
identificacion de  [Error durante la  placa de caracteristicas del la placa de caracteristicas del
Erl8.1 |cargasin 1dent1ﬁcqc1on motor; o imotor; o
retroalimentacion |[PArametrica del  |Verifique que el cable principal |Verifique que el cable principal
del codificador motor entre el variador de frecuencia y fentre el variador de frecuencia y
el motor esté correctamente el motor esté correctamente
conectado lconectado
Compruebe si los parametros del [Compruebe si los parametros
Grandes motor coinciden con los de la  |del motor coinciden con los de
fluctuaciones del  |Error durante la  |placa de caracteristicas del la placa de caracteristicas del
Er18.2 codificador durante [identificacion motor; imotor;

la identificacion de
carga del motor
sincrono

[paramétrica del
motor

Verifique que el cable principal
entre el variador de frecuencia y
el motor esté correctamente

conectado

Verifique que el cable principal
entre el variador de frecuencia y
el motor esté correctamente

lconectado
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Codigo

IMétodo de confirmacion de

de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
: Compruebe si los parametros del [Compruebe si los parametros
g:g;:?;g o baia motor coinciden con los de la  |del motor coinciden con los de
durante la J Error durante la placa de caracteristicas del la placa de caracteristicas del
Er18.3 |identificacion de la ldentlﬁcqcmg 1 $ot?_r 1 cabl 1 got(%r 1 cabl 1
resistencia del rotorlParametrica de erifique que el cable principal [Verifique que el cable principal
del motor motor entre el variador de frecuencia y [entre el variador de frecuencia y
asincrono el motor esté correctamente el motor esté correctamente
conectado lconectado
Compruebe si los pardmetros delCompruebe si los parametros
motor coinciden con los de la  |del motor coinciden con los de
e Error durante la  [placa de caracteristicas del la placa de caracteristicas del
Er18.4 dAlflrt;;?ec?ln gg c(e:EoC identificacion motor; o imotor; o
: p <. proc aramétrica del  [Verifique que el cable principal [Verifique que el cable principal
de identificacion [P que qu p P que qu p P
motor entre el variador de frecuencia y [entre el variador de frecuencia y
el motor esté correctamente el motor esté correctamente
conectado lconectado
La corriente de
funcionamiento del
ompruebe si la carga se ha ompruebe si la carga se ha
parador e " lcomprucbesila cargase b |Comprusbe sl carg s
inferior al valor de desconectado; desconectado;
Pérdida de carea  |corriente de \Verifique que los valores \Verifique que los valores
Er19.1 del motor g desconexion de configurados en los pardmetros [configurados en los parametros
carea P5.5.06 v se P5.5.06 y P5.5.07 se ajusten a  |P5.5.06 y P5.5.07 se ajusten a
Y a%ti eno d urazt o [las condiciones reales de las condlclones reales de
el tiempo operacion; loperacion;
lestablecido en
P5.5.07
Elvalor de Compruebe que la sefial de Compruebe que la sefial de
retroalimentacion [retroalimentacion PID funcione [retroalimentacion PID funcione
PID es inferior al [correctamente; lcorrectamente;
Er20.1 Pérdida de valor de P3.1.18 y |Verifique si los valores Verifique si los valores
) realimentacion PID |se mantiene configurados en los pardmetros [configurados en los parametros
durante el tiempo |P3.1.18 y P3.1.19 se ajustana  |P3.1.18 y P3.1.19 se ajustan a
establecido en las condiciones operativas las condiciones operativas
P3.1.19 reales; reales;
Senal de fallo 1
) glrcl)ggra%gnada por Compruebe si se ha eliminado la (Compruebe si se ha eliminado laj
211 Fallo personalizado mediante terminal condicion de fallo personalizado condicion de fallo personalizado
: 1 del usuario multifuncion o 1 y, posteriormente, reinicie el 1 y, posteriormente, reinicie el
Irogramacion de funcionamiento funcionamiento
PLC
Senal de fallo 2
p{oporcwnada POT \Compruebe si se ha eliminado la [Compruebe si se ha eliminado la|
Fallo personalizado c usuario B condicion de fallo personalizado condicion de fallo personalizado
Er22.1 p mediante terminal
2 del usuario multifuncion o 2 y, posteriormente, reinicie el 2 y, posteriormente, reinicie el
lprogramacién de funcionamiento; funcionamiento;
PLC
El tiempo
. lacumulado de s - Utilice la funcion de
Tiempo acumulado o, cendido del (Utilice la funcién de inicializacion de pardmetros
Er23.1 |de encendido iador al 1 inicializacion de parametros para b la infe
alcanzado vanador a.canza Cly, .. 5 informacion registrada lpara borrar la informacién
valor configurado registrada
en P3.4.00
El tiempo
. lacumulado de ., - [Utilice la funcion de
Tiempo acumulado funcionamiento del Utilice la funcion de inicializacion de parametros
Er24.1 |de funcionamiento variador alcanza el inicializacion de pardmetros para ara borrar la informacion
alcanzado borrar la informacion registrada [P0
valor configurado registrada
en P3.4.01
Fallo del
codificador: Error [Variador de Co&n ro(l:j)ar si el mdodelo del Co(in rogar siel m&)delo del
en sefiales ABZ frecuencia no %f) 1f}ca or clo mﬁi < do del %O 1f_10a or clomﬁll " do del
Er25.1  |durante la Ipuede reconocer erificar si el cableado de erificar si el cableado de

identificacion en
vacio del motor
sincrono

los datos del
codificador

codificador es correcto;
Comprobar si el codificador o la
Tarjeta PG estan dafiados;

codificador es correcto;
Comprobar si el codificador o la
[Tarjeta PG estan dafiados;

-119 -



9.3 Apéndice IlI: Fallas y soluciones

Codigo

IMétodo de confirmacion de

de fallo INombre del fallo [Causa del fallo fallos Solucioén del fallo
Fallo del . N
. . . Comprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
ggig%caﬁdﬁi'/%ﬁor Xgﬁgg&geﬂ o codificador coincide; codificador coincide;
Er252  |durante la uede reconocer Verificar si el cableado del Verificar si el cableado del
) identificacion en 11305 datos del codificador es correcto; codificador es correcto;
vacio del motor  |codificador IComprobar si el codificador o la Comprobar si el codificador o la
: Tarjeta PG estan dafiados; [Tarjeta PG estan dafados;
sincrono
Fallo del
. . . Comprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
%‘é%?gfg?g cfial Z Xgﬁgg&geﬂ o codificador coincide; lcodificador coincide;
Er253  |durante la lbuede reconocer |Verificar si el cableado del |Verificar si el cableado del
: identificacion en  lios datos del codificador es correcto; codificador es correcto;
vacio del motor  Icodificador Comprobar si el codificador o la [Comprobar si el codificador o la
: Tarjeta PG estan dafiados; [Tarjeta PG estan dafados;
sincrono
Fallo del
; . . IComprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
ggdsgfa"i%b\%"or nglggg(r:igil o codificador coincide; codificador coincide;
Er25.4 |durante la uede reconocer |Verificar si el cableado del |Verificar si el cableado del
: identificacion con %’0 s datos del codificador es correcto; codificador es correcto;
roa dol motor  |codificador Comprobar si el codificador o la [Comprobar si el codificador o la
carga Tarjeta PG estan dafiados; Tarjeta PG estan dafiados;
sincrono
Fallo del
codificador: Error Variador de Comprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
en el nimero de frecuencia no codificador coincide; codificador coincide;
Er25.5 lineas del uede reconocer \Verificar si el cableado del \Verificar si el cableado del
: codificador durante 0s datos del codificador es correcto; icodificador es correcto;
la identificacion codificador Comprobar si el codificador o la [Comprobar si el codificador o la
con carga del Tarjeta PG estan dafiados; [Tarjeta PG estan dafiados;
motor sincrono
Fallo del Variador d Comprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
codificador: Gran ﬁzgge 1‘1);1 aen o codificador coincide; icodificador coincide;
Er25.6  [erTor angular al uede reconocer Verificar si el cableado del Verificar si el cableado del
: recibir la sefial Z %’ datos del codificador es correcto; icodificador es correcto;
durante operacion c%sdig c(zﬁiof IComprobar si el codificador o la Comprobar si el codificador o la
Inormal Tarjeta PG estan dafados; [Tarjeta PG estan dafiados;
Fallo del . N
; . IComprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
ﬁgfgﬁ?ﬁg; dlg;ror nggggglgil o codificador coincide; codificador coincide;
Er25.7 |durante uede reconocer |Verificar si el cableado del |Verificar si el cableado del
: identificacion %’0 s datos del codificador es correcto; codificador es correcto;
dinamica del motor lcodificador Comprobar si el codificador o la (Comprobar si el codificador o la
asincrono Tarjeta PG estan dafiados; [Tarjeta PG estan dafiados;
. Comprobar si el modelo del Comprobar si el modelo del
Fallo del Xgﬁljgggig% o codificador coincide; icodificador coincide;
Er25.8 codificador: Error uede reconocer Verificar si el cableado del Verificar si el cableado del
) del codificador %’ datos del codificador es correcto; icodificador es correcto;
UVw c%sdi g c(;?i of IComprobar si el codificador o la Comprobar si el codificador o la
Tarjeta PG estan dafados; [Tarjeta PG estan dafiados;
Anomalia en
lectpra/;scr}tura de Anomalia en Sustituya la placa de control; Sustituya la placa de control;
Er26.1 ]%?r?nme (f s: " lectura/escritura de|Contacte con el fabricante para |[Contacte con el fabricante para
a gf)ta%g ei cspera [parametros su resolucion; su resolucion;
lescritura Unica
|Anomalia en
lectura/terscrltura de |IAnomalia en Sustituya la placa de control; Sustituya la placa de control;
Er26.2 prellr;anme (fs " lectura/escritura de (Contacte con el fabricante para [Contacte con el fabricante para
a gf)t a%(c)) ei ?:gfuraa [parametros su resolucion; su resolucion;
unica
|Anomalia en
leg;&aégzcsltltura de Anomalia en Sustituya la placa de control; Sustituya la placa de control;
Er26.3 ]% de lectura/escritura de (Contacte con el fabricante para [Contacte con el fabricante para
1empo de espera [parametros su resolucion; su resolucion;
agotado en
lectura/escritura
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Codigo IMétodo de confirmacion de -y
de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
Anomalia en
lectura/escritura de . )
[parametros: Anomalia en Sustituya la placa de control; Sustituya la placa de control;
Er26.4  [Numero de codigos|lectura/escritura de(Contacte con el fabricante para |Contacte con el fabricante para
de funcion de [parametros su resolucion; su resolucion;
escritura excede el
limite
Anomalia en
lectura/escritura de [Anomalia en Sustituya la placa de control; Sustituya la placa de control;
Er26.5  [pardmetros: Error [lectura/escritura de|Contacte con el fabricante para |Contacte con el fabricante para
len programa del  [pardmetros su resolucion; su resolucion;
fabricante
n . Cortnpruege si la tgmpﬁratura del Cortnpruege si la tgmpletratura del
. emperatura motor es demasiado alta; imotor es demasiado alta;
Er27.1 (Siglbrr:g?gfntamlento excesiva del motor [Verifique si el sensor de Verifique si el sensor de
detectada temperatura esta dailado o los  [temperatura esta dafiado o los
cables estan sueltos; icables estan sueltos;
Comfyruebe si los parametros del|Compruebe si los parametros
codificador estan configurados |del codificador estan
La desviacion de |correctamente; iconfigurados correctamente;
Desviacion de velocidad supera el|Compruebe si los parametros  |[Compruebe si los parametros
Er28.1 B . [valor de P5.3.05 y [P5.3.05 y P5.3.06 estan IP5.3.05 y P5.3.06 estan
velocidad excesiva persiste durante el |configurados adecuadamente;  |configurados adecuadamente;
tiempo de P5.3.06 |Verifique si se ha realizado la  [Verifique si se ha realizado la
identificacion de parametros del [identificacion de parametros del
motor; imotor;
Comfyruebe si los parametros del|Compruebe si los parametros
codificador estan configurados |del codificador estan
La desviacion de  |correctamente; configurados correctamente;
Exceso de Ivelocidad supera el|Compruebe si los valores de Compruebe si los valores de
Er29.1 |velocidad del valor de P5.3.03 y [P5.3.03 y P5.3.04 estan P5.3.03 y P5.3.04 estan
motor persiste durante el configurados correctamente; configurados correctamente;
tiempo de P5.3.04 |Verifique si se ha realizado la  [Verifique si se ha realizado la
identificacion de parametros del [identificacion de parametros del
motor; imotor;
Los parametros del|Verifique la correccion de los  [Verifique la correccién de los
motor presentan  [parametros del motor, parametros del motor,
Er30.1 Elﬂrc(i;fle posicion una desviacion especialmente si la corriente especialmente si la corriente
lexcesiva respecto afnominal esta configurada nominal esta configurada
los valores reales |adecuadamente; adecuadamente;
Compruebe si existe un fallo en [Compruebe si existe un fallo en
el sensor Hall; el sensor Hall;
lAnomalia en la Fallo en el circuito [Compruebe si hay un fallo en el |[Compruebe si hay un fallo en el
! A /! Y. f A
Er31.1 [corriente de la fase |de deteccion de  |circuito de deteccion de la placa [circuito de deteccion de la placa
U corriente de control; de control;
ICompruebe si la placa de control Compruebe si la placa de
Ipresenta fallos; lcontrol presenta fallos;
Compruebe si existe un fallo en [Compruebe si existe un fallo en
el sensor Hall; el sensor Hall;
IAnomalia en la Fallo en el circuito |[Compruebe si hay un fallo en el |[Compruebe si hay un fallo en el
Er31.2 |corriente de la fase |[de deteccion de  [circuito de deteccion de la placa [circuito de deteccion de la placa
\ corriente de control; [de control;
Compruebe si la placa de control Compruebe si la placa de
Ipresenta fallos; lcontrol presenta fallos;
. L La corriente de . . . .
empoimie  fncionamieno del(mTisbesi lmotor o Compruche s o motor et
[Er34.1 |limitacion rapida contmuamegne ol Comprobar si el variador de Comprobar si el variador de
de corriente de la |71 e o frecuencia esta frecuencia estd
fase U Ipermitido subdimensionado; subdimensionado;
Tiempo de espera %uzg?;lae&tizgg del Compruebe si el motor esta Compruebe si el motor esta
excedido primero variador supera sobrecargado o bloqueado; sobrecargado o bloqueado;
Er34.2  fen la limitacion de continuamente el Comprobar si el variador de Comprobar si el variador de
corriente rapida de valor maximo frecuencia estd frecuencia estd
la fase V Ipermitido subdimensionado; subdimensionado;
- La corriente de . . . .
Tiempo de espera ; p Compruebe si el motor esta Compruebe si el motor esta
excedido primero f};?gggfgﬁegg del sobrecargado o bloqueado; sobrecargado o bloqueado;
Er34.3 |en la limitacion de P Comprobar si el variador de Comprobar si el variador de

corriente rapida de
la fase W

continuamente el
valor maximo

frecuencia esta
subdimensionado;

[permitido

frecuencia esta
subdimensionado;
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Codigo IMétodo de confirmacion de -y
de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
Fallo en control de [Realizar cambio de| ] ] ] ] ] ]
multiples motores: motor durante el ~ [Realizar la operacion de cambio [Realizar la operacion de cambio
Er35.1 [Cambio de motor [funcionamiento dellde motor después de detener el |[de motor después de detener el
durante el variador de variador de frecuencia variador de frecuencia
funcionamiento frecuencia
Fallo en control de |La entrada DI |Verificar si hay multiples \Verificar si hay multiples
Er35.2 [multiples motores: lindica que hay motores conectados imotores conectados
: Mas de un motor  [multiples motores |[Comprobar si existe algiin Comprobar si existe algun
p P! 2| p: 2
conectado conectados Iproblema con la entrada DI problema con la entrada DI
Fallo en control de
multiples motores: Error de Cuando P2.9.10 no es 0, Cuando P2.9.10 no es 0,
Er35.3  [ErTor de configuracion del comprobar si P2.6.00 y P2.9.00 comprobar si P2.6. 00 y P2.9.00
: configuracion del ino de codificador [N configurados con el mismo [estan configurados con el
tipo de multiples P ivalor imismo valor
codificadores
Interrupcion de - Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
hardware por ?ag?so gerultO entre gel motor y el aislamiento del  [cable del motor y el aislamiento
Er38.1 [sobrecorriente de corfocircuito a cuerpo del motor (el cuerpo del motor
cortocircuito de o0 Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
salida motor, contactar al fabricante  motor, contactar al fabricante
P Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
Consulta de (Cortocircuito entre del motor y el aislamiento del  [cable del motor y el aislamiento
software CBC por [fases o
Er38.2 cortocireuito de cortocircuito a cuerpo del motor (el cuerpo del motor
salida tiorra Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
motor, contactar al fabricante  jmotor, contactar al fabricante
. o |Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
[nterrupcion de (Cortocircuito entre del motor y el aislamiento del ~ [cable del motor y el aislamiento
hardware CBC por [fases o
Er38.3 cortocircuito de cortocircuito a cuerpo del motor (el cuerpo del motor
salida tiorra Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
motor, contactar al fabricante _motor, contactar al fabricante
t tactar al fab: t t tactar al fab; t
Interrupcion de
lhardware por . . : - : .
: S \Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
iggggﬁg;igtige %;2: gerultO entregel motor y el aislamiento del  [cable del motor y el aislamiento
Er38.4 salida durante cortocircuito a cuerpo del motor del cuerpo del motor
deteccion de falta [tierra Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
de fase en salida motor, contactar al fabricante  jmotor, contactar al fabricante
[previa a operacion
Consulta de
software CBC por P Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
cortocircuito de gagg: (c)lrculto entre 4] motor y el aislamiento del  |cable del motor y el aislamiento
Er38.5 |salida durante cortocircuito a cuerpo del motor (el cuerpo del motor
deteccion de falta [ Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
de fase en salida motor, contactar al fabricante imotor, contactar al fabricante
[previa a operacion
Interrupcion de
hardware CBC por Cortocircuito entre Verificar el aislamiento del cable [Verificar el aislamiento del
cortocircuito de |7 (0 del motor y el aislamiento del  [cable del motor y el aislamiento
Er38.6 [salida durante cortocircuito a cuerpo del motor del cuerpo del motor
deteccion de falta |- erra Si se reporta falla sin conectar el [Si se reporta falla sin conectar el
de fase en salida motor, contactar al fabricante  jmotor, contactar al fabricante
[previa a operacion
Cortocircuito en
tubo de freno Cortocircuito en el . .
Er39.1 durante deteccion  ftubo de frenado Contactar al fabricante Contactar al fabricante
de deriva cero
Cortocircuito en
tubo de freno Cortocircuito en el : :
Er39.2 |cuando el tubo de tubo de frenado Contactar al fabricante Contactar al fabricante
freno no esta
lhabilitado
Falla de hardware P
Er39.3  |por cortocircuito en gl%gcgérggﬁgd%n el Contactar al fabricante Contactar al fabricante
tubo de freno
Fallo por ] |Verificar el correcto |Verificar el correcto
sobr egar adela [Fluctuacion funcionamiento del contactor de [funcionamiento del contactor de
Er40.1 g significativa del  [amortiguacion al energizar amortiguacion al energizar

resistencia de

amortiguacion

voltaje del bus

Comprobar las fluctuaciones del

voltaje de entrada

Comprobar las fluctuaciones del

voltaje de entrada
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Codigo

IMétodo de confirmacion de

de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
Fallo de hardware Fallo de deteccion
Erd1.1 |en el relé: nivel alto] ;igl gl?lredware enel Contactar al fabricante Contactar al fabricante
continuo h .y
alimentacion
Fallo de hardware Fallo de deteccion
Er41.2 l|en el relé: onda ;ieelgl?llédware enel Contactar al fabricante Contactar al fabricante
PWM alimentacion
Error logico 1
durante Error en la
Er42.1 [identificacion de |ejecucion del Contactar al fabricante Contactar al fabricante
[posicion de polos  [programa
len motor sincrono
Error logico 2
durante Error en la
Erd42.2 [identificacion de |ejecucion del Contactar al fabricante Contactar al fabricante
[posicion de polos  [programa
len motor sincrono
. [Inconsistencia
Error de secuencia
de fases en Zgg: df;e((j:élenma de \Verificar direccion de operacion [Verificar direccion de operacion
Er43.1 |conmutacion limentacié ly secuencia de fases de ly secuencia de fases de
frecuencia aumentacion y frecuencia de alimentacion frecuencia de alimentacion
industrial/variable [Tecuencia de
funcionamiento
N N livad Lg_de_sviac{ér;‘r entre la fr(eiculenmg Iéa desv1a01ol;1 entre lal
. o se ha realizado |objetivo y la frecuencia de la red [frecuencia objetivo y la
gﬁegg&?liglc?grglado la conmutacion  [eléctrica supera el valor de P frecuencia de la red electrica
Erd3.2 frecuencia correctamente 3.5.01 supera el valor de P 3.5.01
industrial/variable durante un periodo [Son irrazonables los valores de P|Son irrazonables los valores de
prolongado 3.5.02yP3.5.03 IP3.5.02y P 3.5..03
Contactar al fabricante Contactar al fabricante
La orden de
funcionamiento no |Configuracion
Era4.] [estd configurada  [inadecuada de Configure primero P0.1.06 como|Configure primero P0.1.06
) para identificacion [identificacion de [control por teclado lcomo control por teclado
de parametros en  [pardametros
modo teclado
Configure adecuadamente el tipo[Configure adecuadamente el
dde mo}or y el método de | tipo dfev motor y el metodci de
: : identificacién. Por ejemplo, identificacion. Por ejemplo,
gﬁ?enzisttiep%ciiae B cuando P1.0.00 esta configurado cuando P1.0.00 esta conﬁgurado
motor v 1os Configuracion ~ |como 2 (motor sincrono), como 2 (motor sincrono),
Erd4.2 arame}:}tr 0s de incorrecta del tipo |P1.0.17 debe seleccionar el IP1.0.17 debe seleccionar el
lg onfiguracion de de motor método de identificacion para  método de identificacion para
identificacion motor asincrono (1 0 2), no imotor asincrono (1 o 2), no
configurarse como método de  [configurarse como método de
identificacion para motor identificacion para motor
sincrono (11 0 12). sincrono (11 0 12).
Configure la identificacion del [Configure la identificacion del
.. motor x y la identificacién de  [motor X y la identificacion de
l&:l (:C%I:i?gggiiag 1on B parametros del motor x_ parametros del motor x
funcion para La seleccion del  [correspondientes. Por ejemplo:  [correspondientes. Por ejemplo:
Er443 lseleccion del motor/motor estd si en P0.1.32 se selecciona el si en P0.1.32 se selecciona el
’ o identificacién de configurada motor 2, pero en lugar de imotor 2, pero en lugar de
incorrectamente. [configurar P1.2.17 se establece |configurar P1.2.17 se establece

[pardmetros es
inadecuada.

P1.0.17 para la identificacion de
[parametros, se reportara esta

falla.

IP1.0.17 para la identificacion de
[parametros, se reportara esta

falla.
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Codigo

IMétodo de confirmacion de

de fallo [Nombre del fallo  |Causa del fallo fallos Solucion del fallo
En control vectorial, cuando la  [En control vectorial, cuando la
frecuencia objetivo es alta y la  [frecuencia objetivo es alta y la
frecuencia de portadora esta frecuencia de portadora esta
configurada demasiado baja, configurada demasiado baja,
) debe incrementarse el valor de  |debe incrementarse el valor de
La configuracion ) P0.6.06. Este debe ser mayor  [P0.6.06. Este debe ser mayor
de la frecuencia de |La configuracion |que la frecuencia objetivo lque la frecuencia objetivo
Er44.4  |portadoraen de la portadora es [multiplicada por el valor de imultiplicada por el valor de
control vectorial es |incorrecta. P0.6.14. Ejemplo: con IP0.6.14. Ejemplo: con
inadecuada. frecuencia objetivo de 1000 Hz yifrecuencia objetivo de 1000 Hz
P0.6.14 configurado en 8.0, ly P0.6.14 configurado en 8.0,
P0.6.06 debe establecerse al P0.6.06 debe establecerse al
menos en 8.0 kHz o superior; de menos en 8.0 kHz o superior; de
lo contrario, se reportara una lo contrario, se reportara una
falla. falla.
La corriente de En el control vectorial, se ha En el control vectorial, se ha
salida alcanza el  [realizado la identificacion de realizado la identificacion de
valor de P5.1.12 y |pardmetros [parametros
Erd5.1 Fallo por par mantiene esta Esta sobrecargada la carga Esta sobrecargada la carga
: excesivo condicion durante |Es adecuada la seleccion del IEs adecuada la seleccion del
el tiempo modelo imodelo
establecido en Estan configurados Estan configurados
P5.1.13 correctamente los parametros  [correctamente los pardmetros
La corriente de
salida alcanza el . .
limite de corriente, En el control vectorial, se ha En el control vectorial, se ha
s realizado la identificacion de realizado la identificacion de
la frecuencia de [parametros [parametros
Erd6.1 Proteccion contra g:lttrr(;aégne;?ﬂ;m Esta sobrecargada la carga Esta sobrecargada la carga
: bloqueo del rotor siendo inpfe rHor a Es adecuada la seleccion del IEs adecuada la seleccion del
¢ _modelo imodelo
epsstél 0105n (}i/i::?grr]ltlene Estan configurados Estan configurados
durante el tiempo correctamente los parametros  [correctamente los parametros
de P5.1.16
|Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L, externas; comunicacion externas;
A I Cormurilcacwn | [Equipo superior no funciona [Equipo superior no funciona
nomata en anomala entre e correctamente; icorrectamente;
Erd7.1 lcgcrgimlcacmn 485 ?ercliggzie otros Parametros dq comunicacion Parametros dq comunicacion
dispositiv oz configurados incorrectamente;  configurados incorrectamente;
P Protocolo de comunicacion IProtocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
|Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L, externas; lcomunicacion externas;
Anomalia en gfﬂlﬁgcggigg ol Equipct) supe{ior no funciona Equipct> supe{ior no funciona
PR 8 correctamente; lcorrectamente;
Er47.2  lcomunicacion 485 |variador de Parametros de comunicacion Parametros de comunicacion
local frecuencia y otros f f
dispositivos configurados incorrectamente;  configurados incorrectamente;
P Protocolo de comunicacion IProtocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
|Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L externas; lcomunicacion externas;
Comunicacién gr?ﬂlﬁgcgﬁigg ol |Equipo superior no funciona Equipo superior no funciona
Erd8.1 [anomala en el variador de correctamente; P correctamente; C
: Lerto de red frecuencia v otros |Pardmetros de comunicacion Parametros de comunicacién
P dispositiv oz configurados incorrectamente;  (configurados incorrectamente;
P Protocolo de comunicacion Protocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
|Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L, externas; lcomunicacion externas;
Comunicacion  famomala ontre.cl [FUiPO Superior no funciona [Equipo superior no funciona
Er48.2 |anomala en el variador de > g

puerto de red

frecuencia y otros
dispositivos

Parametros de comunicacion
configurados incorrectamente;
Protocolo de comunicacion

incompatible;

IParametros de comunicacion
configurados incorrectamente;
Protocolo de comunicacion
incompatible;
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Codigo IMétodo de confirmacion de -y
INombre del fallo [Causa del fallo Solucion del fallo
de fallo fallos
Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L externas; lcomunicacion externas;
Comunicacion g . : B : -
Comunicacién anomala entre ¢l |E9UiPO superior no funciona Equipo superior no funciona
Er49.1  [anémala en el variador de correctamente; P correctamente; I~
) lbuerto Type-C frecuencia v ofros [P arametros de comunicacion IParametros de comunicacion
dispositiv oz configurados incorrectamente; [configurados incorrectamente;
Protocolo de comunicacion Protocolo de comunicacion
incompatible; incompatible;
|Verificar lineas de comunicacion [Verificar lineas de
L externas; lcomunicacion externas;
Comunicacion g . : B . -
Comunicacién anomala entre ol |E9UiPO superior no funciona Equipo superior no funciona
. . correctamente; icorrectamente;
Er49.2 noémala en el Ivariador . 4 P . > s
9 gugrt: la"yepe?C ﬁae cmaxggcgey ofros [parametros de comunicacion IParametros de comunicacion

dispositivos

configurados incorrectamente;
Protocolo de comunicacion

incompatible;

configurados incorrectamente;
Protocolo de comunicacion
incompatible;
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Warranty Card
User Name
g User Address
2 User
3 Contact Person Telephone | Fax |
@
S
= Machine Model Machine Code
=
g Agent/ Supplier
Distributor Contact Person Telephone | |Date of Supply|
The warranty provisions for our company’s products shall be executed in accordance with the "Quality Assurance” section of the User Manual
1.The warranty period for this product is 18 months from the date of factory shipment of the barcode.
Under normal use, repairs will be provided upon presentation of the warranty card and product barcode.
s 2.Faults arising from the following causes shall be subject to chargeable repairs even within the warranty period
o 2-1.Issues resulting from incorrect operation, or unauthorized repair or modification;
3 2-2.Issues arising from use of this product beyond the prescribed standard specifications;
=1 2-3.Damage caused by dropping or improper handling after purchase;
< 2-4.Device aging or malfunction caused by adverse environmental conditions;
— 2-5.Damage resulting from earthquakes, fire, floods, lightning strikes, abnormal voltage, or other natural disasters;
® 2-6.Damage occurring during transportation (Note: the transportation method is designated by the customer, and the company assists in
3 handling the transfer procedures of the goods);
@

2-7.Damage to or illegibility of the brand, trademark, serial number, nameplate, or other manufacturer's markings;

2-8.Failure to pay the full amount as agreed upon in the purchase contract;

2-9.Failure to provide an objective and accurate description of installation, wiring, operation, maintenance, or other usage conditions to the
company's service unit

3.All products manufactured by our company are entitled to paid lifetime service.

Product Service Card

Certificate of Conformity Attention: To ensure the safety of personnel, equipment, and
property, and to fully utilize the superior performance of this
product, please read the product user manual thoroughly
before use. Comply with all instructions during handling,
installation, commissioning, operation, and maintenance.

Inspector:
Manufacture Declaration
Date: . .
The detailed user manual can be obtained by scanning the QR code:
Factory Shipment
Number:

This product has passed
inspection and is approved
for factory shipment.
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	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.00"
	P2.1.01
	(0x2101)
	Selección de función del relé T1
	Igual que P2.1.00
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.01"
	P2.1.02
	(0x2102)
	Selección de función del relé T2
	Igual que P2.1.00
	2
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.02"
	P2.1.03
	(0x2103)
	Selección de función DO1 de tarjeta de expansión
	Igual que P2.1.00
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.03"
	P2.1.04
	(0x2104)
	Selección de función DO2 de tarjeta de expansión
	Igual que P2.1.00
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.04"
	P2.1.05
	(0x2105)
	Retardo efectivo de HDO
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.05"
	P2.1.06
	(0x2106)
	Retardo efectivo de T1
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.06"
	P2.1.07
	(0x2107)
	Retardo efectivo de T2
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.07"
	P2.1.08
	(0x2108)
	Retardo efectivo de DO1
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.08"
	P2.1.09
	(0x2109)
	Retardo efectivo de DO2
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.09"
	P2.1.10
	(0x210A)
	Función del terminal HDO
	0: Salida de pulso PULSE (HDO)
	1: Salida de colector abierto (DO)
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.10"
	P2.1.11
	(0x210B)
	Frecuencia máxima de salida HDO
	0.01~100.00(kHz)
	50.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.11"
	P2.1.12
	(0x210C)
	Estado activo de terminales de salida multifunción
	Unidades: DO
	0: Lógica positiva
	1: Lógica negativa
	Decenas: T1
	0: Lógica positiva
	1: Lógica negativa
	Centenas: T2
	0: Lógica positiva
	1: Lógica negativa
	Millares: DO1 de tarjeta de expansión
	0: Lógica positiva
	1: Lógica negativa
	Decenas de millar: DO2 de tarjeta de expansión
	0: Lógica positiva
	1: Lógica negativa
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.12"
	P2.1.13
	(0x210D)
	Consigna de salida HDO
	0: Frecuencia de funcionamiento
	1: Frecuencia asignada
	2: Corriente de salida
	3: Par de salida (Valor absoluto del par)
	4: Potencia de salida
	5: Tensión de salida
	6: Entrada de pulso PULSE
	7: Tensión AI1
	8: Tensión AI2
	9: Tensión AI3
	10: Valor real de longitud
	11: Valor real de conteo
	12: Referencia por comunicación
	13: Velocidad del motor
	14: Corriente de salida
	15: Tensión de bus
	16: Par de salida
	17: Resultado de operación 1
	18: Resultado de operación 2
	19: Resultado de operación 3
	20:Resultado de operación 4
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.13"
	P2.1.14
	(0x210E)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.14"
	P2.1.15
	(0x210F)
	Retardo inválido de HDO
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.15"
	P2.1.16
	(0x2110)
	Retardo inválido de T1
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.16"
	P2.1.17
	(0x2111)
	Retardo inválido de T2
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.17"
	P2.1.18
	(0x2112)
	Retardo inválido de DO1
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.18"
	P2.1.19
	(0x2113)
	Retardo inválido de DO2
	0.0~3600.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.1.19"
	9.2.2.2.4.P2.2 Entrada AI
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.2.00
	(0x2200)
	Selección de curva de entrada analógica
	Unidades: Curva seleccionada por AI1
	1:Curva 1
	2:Curva 2
	3:Curva 3
	4:Curva 4
	5:Curva 5
	Decena: Curva seleccionada por AI2
	1:Curva 1
	2:Curva 2
	3:Curva 3
	4:Curva 4
	5:Curva 5
	Centena: Curva seleccionada por AI3
	1:Curva 1
	2:Curva 2
	3:Curva 3
	4:Curva 4
	5:Curva 5
	321
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.00"
	P2.2.01
	(0x2201)
	Selección de resolución de entrada analógica
	Unidades: Resolución de entrada de AI1
	0:0.01Hz
	1:0.02Hz
	2:0.05Hz
	3:0.10Hz
	4:0.20Hz
	5:0.50Hz
	6:1.00Hz
	Decena: Resolución de entrada de AI2
	0:0.01Hz
	1:0.02Hz
	2:0.05Hz
	3:0.10Hz
	4:0.20Hz
	5:0.50Hz
	6:1.00Hz
	Centena: Resolución de entrada de AI3
	0:0.01Hz
	1:0.02Hz
	2:0.05Hz
	3:0.10Hz
	4:0.20Hz
	5:0.50Hz
	6:1.00Hz
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.01"
	P2.2.02
	(0x2202)
	Selección de curva inferior al valor mínimo dado
	Unidad: AI1
	0: Corresponde a la entrada mínima dada
	1:0.0%
	Decena: AI2
	0: Corresponde a la entrada mínima dada
	1:0.0%
	Centena: AI3
	0: Corresponde a la entrada mínima dada
	1:0.0%
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.02"
	P2.2.03
	(0x2203)
	Tiempo de filtrado de AI1
	0.00~10.00(s)
	0.10
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.03"
	P2.2.04
	(0x2204)
	Tiempo de filtrado de AI2
	0.00~10.00(s)
	0.10
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.04"
	P2.2.05
	(0x2205)
	Tiempo de filtrado de AI3
	0.00~10.00(s)
	0.10
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.05"
	P2.2.06
	(0x2206)
	Punto de salto de configuración de AI1
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.06"
	P2.2.07
	(0x2207)
	Amplitud de salto de configuración de AI1
	0.0~100.0(%)
	0.5
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.07"
	P2.2.08
	(0x2208)
	Punto de salto de configuración de AI2
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.08"
	P2.2.09
	(0x2209)
	Amplitud de salto de configuración de AI2
	0.0~100.0(%)
	0.5
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.09"
	P2.2.10
	(0x220A)
	Punto de salto de configuración de AI3
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.10"
	P2.2.11
	(0x220B)
	Amplitud de salto de configuración de AI3
	0.0~100.0(%)
	0.5
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.11"
	P2.2.12
	(0x220C)
	Entrada mínima de la curva 1
	-10.00~P2.2.14(V)
	0.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.12"
	P2.2.13
	(0x220D)
	Valor dado correspondiente a la entrada mínima de 
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.13"
	P2.2.14
	(0x220E)
	Entrada máxima de la curva 1
	P2.2.12~10.00(V)
	10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.14"
	P2.2.15
	(0x220F)
	Valor dado correspondiente a la entrada máxima de 
	-100.0~100.0(%)
	100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.15"
	P2.2.16
	(0x2210)
	Entrada mínima de la curva 2
	-10.00~P2.2.18(V)
	0.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.16"
	P2.2.17
	(0x2211)
	Curva 2 entrada mínima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.17"
	P2.2.18
	(0x2212)
	Curva 2 entrada máxima
	P2.2.16~10.00(V)
	10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.18"
	P2.2.19
	(0x2213)
	Curva 2 entrada máxima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.19"
	P2.2.20
	(0x2214)
	Curva 3 entrada mínima
	-10.00~P2.2.22(V)
	-10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.20"
	P2.2.21
	(0x2215)
	Curva 3 entrada mínima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	-100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.21"
	P2.2.22
	(0x2216)
	Curva 3 entrada máxima
	P2.2.20~10.00(V)
	10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.22"
	P2.2.23
	(0x2217)
	Curva 3 entrada máxima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.23"
	P2.2.24
	(0x2218)
	Curva 4 entrada mínima
	-10.00~P2.2.26(V)
	0.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.24"
	P2.2.25
	(0x2219)
	Curva 4 entrada mínima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.25"
	P2.2.26
	(0x221A)
	Curva 4 punto de inflexión 1 entrada
	P2.2.24~P2.2.28(V)
	3.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.26"
	P2.2.27
	(0x221B)
	Curva 4 punto de inflexión 1 entrada correspondien
	-100.0~100.0(%)
	30.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.27"
	P2.2.28
	(0x221C)
	Curva 4 punto de inflexión 2 entrada
	P2.2.26~P2.2.30(V)
	6.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.28"
	P2.2.29
	(0x221D)
	Curva 4 punto de inflexión 2 entrada correspondien
	-100.0~100.0(%)
	60.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.29"
	P2.2.30
	(0x221E)
	Curva 4 entrada máxima
	P2.2.28~10.00(V)
	10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.30"
	P2.2.31
	(0x221F)
	Curva 4 entrada máxima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.31"
	P2.2.32
	(0x2220)
	Curva 5 entrada mínima
	-10.00~P2.2.34(V)
	-10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.32"
	P2.2.33
	(0x2221)
	Curva 5 entrada mínima correspondiente a asignació
	-100.0~100.0(%)
	-100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.33"
	P2.2.34
	(0x2222)
	Curva 5 punto de inflexión 1 entrada
	P2.2.32~P2.2.36(V)
	-3.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.34"
	P2.2.35
	(0x2223)
	Curva 5: Entrada del punto de inflexión 1 - Setpoi
	-100.0~100.0(%)
	-30.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.35"
	P2.2.36
	(0x2224)
	Curva 5: Entrada del punto de inflexión 2
	P2.2.34~P2.2.38(V)
	3.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.36"
	P2.2.37
	(0x2225)
	Curva 5: Entrada del punto de inflexión 2 - Setpoi
	-100.0~100.0(%)
	30.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.37"
	P2.2.38
	(0x2226)
	Curva 5: Entrada máxima
	P2.2.36~10.00(V)
	10.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.38"
	P2.2.39
	(0x2227)
	Curva 5: Entrada máxima - Setpoint correspondiente
	-100.0~100.0(%)
	100.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.2.39"
	9.2.2.2.5.P2.3 Salida AO
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.3.00
	(0x2300)
	Setpoint de salida analógica AO1
	0: Frecuencia de funcionamiento
	1: Frecuencia asignada
	2: Corriente de salida
	3: Par de salida (Valor absoluto del par)
	4: Potencia de salida
	5: Tensión de salida
	6: Entrada de pulso PULSE
	7: Tensión AI1
	8: Tensión AI2
	9: Tensión AI3
	10: Valor real de longitud
	11: Valor real de conteo
	12: Referencia por comunicación
	13: Velocidad del motor
	14: Corriente de salida
	15: Tensión de bus
	16: Par de salida
	17: Resultado de operación 1
	18: Resultado de operación 2
	19: Resultado de operación 3
	20:Resultado de operación 4
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.00"
	P2.3.01
	(0x2301)
	Setpoint de salida analógica AO2
	Igual que P2.3.00
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.01"
	P2.3.02
	(0x2302)
	Reservado
	0~25
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.02"
	P2.3.03
	(0x2303)
	Offset de salida analógica AO1
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.03"
	P2.3.04
	(0x2304)
	Ganancia de salida analógica AO1
	-10.00~10.00
	1.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.04"
	P2.3.05
	(0x2305)
	Offset de salida analógica AO2
	-100.0~100.0(%)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.05"
	P2.3.06
	(0x2306)
	Ganancia de salida analógica AO2
	-10.00~10.00
	1.00
	Lectura/escritura libre
	"P2.3.06"
	9.2.2.2.6.P2.4 Corrección de curvas AI y AO
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.4.00
	(0x2400)
	Voltaje real medido 1 de AI1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.00"
	P2.4.01
	(0x2401)
	Voltaje mostrado 1 de AI1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.01"
	P2.4.02
	(0x2402)
	Voltaje real medido 2 de AI1
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.02"
	P2.4.03
	(0x2403)
	Voltaje mostrado 2 de AI1
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.03"
	P2.4.04
	(0x2404)
	AI2 Tensión medida real 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.04"
	P2.4.05
	(0x2405)
	AI2 Tensión mostrada 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.05"
	P2.4.06
	(0x2406)
	AI2 Tensión medida real 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.06"
	P2.4.07
	(0x2407)
	AI2 Tensión mostrada 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.07"
	P2.4.08
	(0x2408)
	AI3 Tensión medida real 1
	-1.100~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.08"
	P2.4.09
	(0x2409)
	AI3 Tensión mostrada 1
	-1.100~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.09"
	P2.4.10
	(0x240A)
	AI3 Tensión medida real 2
	-1.100~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.10"
	P2.4.11
	(0x240B)
	AI3 Tensión mostrada 2
	-1.100~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.11"
	P2.4.12
	(0x240C)
	AO1 Tensión objetivo 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.12"
	P2.4.13
	(0x240D)
	AO1 Tensión medida real 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.13"
	P2.4.14
	(0x240E)
	AO1 Tensión objetivo 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.14"
	P2.4.15
	(0x240F)
	AO1 Tensión medida real 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.15"
	P2.4.16
	(0x2410)
	AO2 Tensión objetivo 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.16"
	P2.4.17
	(0x2411)
	AO2 Tensión medida real 1
	0.000~4.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.17"
	P2.4.18
	(0x2412)
	AO2 Tensión objetivo 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.18"
	P2.4.19
	(0x2413)
	AO2 Tensión medida real 2
	6.000~11.000(V)
	Fabricante
	Lectura/escritura libre
	"P2.4.19"
	9.2.2.2.7.P2.6 Tarjeta PG
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.6.00
	(0x2600)
	Tipo de codificador
	0:ABZ incremental
	1:UVW incremental
	2:Resolvedor
	3:Reservado
	4:UVW con cableado reducido
	5:HDI1、HDI2
	6:Codificador de comunicación
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.00"
	P2.6.01
	(0x2601)
	Número de líneas del codificador
	1~65535
	1024
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.01"
	P2.6.02
	(0x2602)
	Secuencia de fases del codificador
	0:Directa
	1:Inversa
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.02"
	P2.6.03
	(0x2603)
	Tiempo de detección de rotura del codificador
	00.0:No actuar
	00.1s～10.0s
	0.0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.03"
	P2.6.04
	(0x2604)
	Secuencia de fases UVW
	0:Directa
	1:Inversa
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.04"
	P2.6.05
	(0x2605)
	Ángulo del codificador UVW
	0.0~359.9
	0.0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.05"
	P2.6.06
	(0x2606)
	Pares de polos del resolvedor
	1~65535
	1
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.06"
	P2.6.07
	(0x2607)
	Reservado
	0~1
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.07"
	P2.6.08
	(0x2608)
	Ángulo de instalación del codificador
	0.0~359.9
	0.0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.08"
	P2.6.09
	(0x2609)
	Reservado
	0~4
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.09"
	P2.6.10
	(0x260A)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.6.10"
	P2.6.11
	(0x260B)
	Habilitación de protección del codificador
	Dígito de unidades: Ángulo de corrección de señal 
	0: Sin corrección
	1: Con corrección
	Decena: Protección UVW
	0: No habilitado
	1: Habilitar
	Centena: Reservado
	0: Reservado
	1: Reservado
	Millar: Reservado
	0: Reservado
	1: Reservado
	H.1111
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.11"
	P2.6.12
	(0x260C)
	Método de medición de velocidad del codificador
	0: Método M y MT
	1: Método M
	2: Método MT
	3: Método T y MT
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.12"
	P2.6.13
	(0x260D)
	Ciclo de medición de velocidad
	0.20~4.00(ms)
	2.00
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.13"
	P2.6.14
	(0x260E)
	Ciclo de determinación de velocidad cero
	1.00~20.00(ms)
	4.00
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.6.14"
	9.2.2.2.8.P2.7 Configuración de tarjeta de comunicación exte
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.7.00
	(0x2700)
	Tasa de baudios de la tarjeta extendida
	Dígito unidades: Tasa de baudios MODBUS
	0:1200
	1:2400
	2:4800
	3:9600
	4:19200
	5:38400
	6:57600
	7:115200
	8:256000
	9:460800
	A:921600
	B:2500000
	Decena: Reservado
	Centena: Reservado
	Millar: Reservado
	H.3
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.00"
	P2.7.01
	(0x2701)
	Formato de datos de la tarjeta extendida
	0: Sin paridad (8-N-2)
	1: Paridad par (8-E-1)
	2: Paridad impar (8-O-1)
	3: Sin paridad (8-N-1)
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.01"
	P2.7.02
	(0x2702)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.02"
	P2.7.03
	(0x2703)
	Retardo de respuesta de tarjeta de expansión
	0~20(ms)
	2
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.03"
	P2.7.04
	(0x2704)
	Tiempo de espera de comunicación de tarjeta de exp
	0.1~60.0(s)
	5.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.04"
	P2.7.05
	(0x2705)
	Formato de transmisión de datos de tarjeta de expa
	Unidad: Formato de datos MODBUS
	0: Modo ASCII (reservado)
	1: Modo RTU
	Decena: Formato de datos PROFIBUS
	0:PPO1
	1:PPO2
	2:PPO3
	3:PPO5
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.05"
	P2.7.06
	(0x2706)
	Respuesta de datos en comunicación MODBUS de tarje
	0: Responder
	1: No responder
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.7.06"
	P2.7.07
	(0x2707)
	Habilitación de error en comunicación de tarjeta d
	Dígito unitario:
	0: No habilitado
	1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar automát
	2: Habilitado (fallo se puede reiniciar automática
	Decena:
	Reservado
	Centena:
	0: No procesar
	1: Sin respuesta al maestro por tiempo de espera e
	Millares:
	Tiempo de espera de comunicación entre placas S, m
	H.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.07"
	P2.7.08
	(0x2708)
	Primer segmento de dirección TCP/IP de tarjeta de 
	1~255
	192
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.08"
	P2.7.09
	(0x2709)
	Segundo segmento de dirección TCP/IP de tarjeta de
	0~255
	168
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.09"
	P2.7.10
	(0x270A)
	Tercer segmento de dirección TCP/IP de tarjeta de 
	IP:0～255
	DP:1～126
	CANopen:1～127
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.10"
	P2.7.11
	(0x270B)
	Cuarto segmento de dirección TCP/IP de tarjeta de 
	IP:1～254
	CANopen:1,1000K
	2,500K
	3,250K
	4,125K
	5,100K
	6,50K
	100
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.11"
	P2.7.12
	(0x270C)
	Primer segmento de máscara de subred
	0~255
	255
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.12"
	P2.7.13
	(0x270D)
	Segundo segmento de máscara de subred
	0~255
	255
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.13"
	P2.7.14
	(0x270E)
	Tercer segmento de máscara de subred
	0~255
	255
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.14"
	P2.7.15
	(0x270F)
	Cuarto segmento de máscara de subred
	0~255
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.15"
	P2.7.16
	(0x2710)
	Primer segmento de puerta de enlace
	0~255
	192
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.16"
	P2.7.17
	(0x2711)
	Segundo segmento de puerta de enlace
	0~255
	168
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.17"
	P2.7.18
	(0x2712)
	Tercer segmento de puerta de enlace
	0~255
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.18"
	P2.7.19
	(0x2713)
	Cuarto segmento de puerta de enlace
	0~255
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.19"
	P2.7.20
	(0x2714)
	Primeros dos bytes de dirección MAC
	0~H.FFFF
	H.4853
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.20"
	P2.7.21
	(0x2715)
	Dos bytes intermedios de dirección MAC
	0~H.FFFF
	H.0057
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.21"
	P2.7.22
	(0x2716)
	Últimos dos bytes de dirección MAC
	0~H.FFFF
	H.5500
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.22"
	P2.7.23
	(0x2717)
	Habilitar DHCP
	0: No habilitado
	1: Habilitar
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.23"
	P2.7.24
	(0x2718)
	Reinicio automático por tiempo de espera de conexi
	0: No habilitado
	1: Habilitar
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.24"
	P2.7.25
	(0x2719)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.25"
	P2.7.26
	(0x271A)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.26"
	P2.7.27
	(0x271B)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.27"
	P2.7.28
	(0x271C)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.28"
	P2.7.29
	(0x271D)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.29"
	P2.7.30
	(0x271E)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.30"
	P2.7.31
	(0x271F)
	Selección de protocolo de comunicación para tarjet
	0: Ninguno
	1:PROFINET
	2:EtherCAT
	3:Modbus TCP
	4:EtherNet IP
	5:CANopen
	6:PROFIBUS
	7: Reservado
	8: Reservado
	9: Reservado
	10: Reservado
	11: Reservado
	12: Reservado
	13: Reservado
	14: Reservado
	15: Reservado
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.7.31"
	9.2.2.2.9.P2.8 Configuración estándar 485 del equipo
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P2.8.00
	(0x2800)
	Tasa de baudios estándar de comunicación
	Dígito unidades: Tasa de baudios MODBUS
	0:1200
	1:2400
	2:4800
	3:9600
	4:19200
	5:38400
	6:57600
	7:115200
	H.3
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.00"
	P2.8.01
	(0x2801)
	Formato de datos estándar de comunicación
	0: Sin paridad (8-N-2)
	1: Paridad par (8-E-1)
	2: Paridad impar (8-O-1)
	3: Sin paridad (8-N-1)
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.01"
	P2.8.02
	(0x2802)
	Reservado
	0~65535
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.02"
	P2.8.03
	(0x2803)
	Retardo de respuesta de comunicación estándar del 
	0~20(ms)
	2
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.03"
	P2.8.04
	(0x2804)
	Tiempo de espera de comunicación estándar del equi
	0.1~60.0(s)
	5.0
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.04"
	P2.8.05
	(0x2805)
	Formato de transmisión de datos de comunicación es
	0: Modo ASCII (reservado)
	1: Modo RTU
	1
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.05"
	P2.8.06
	(0x2806)
	Respuesta de datos en comunicación MODBUS estándar
	0: Responder
	1: No responder
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P2.8.06"
	P2.8.07
	(0x2807)
	Habilitación de error de comunicación estándar del
	0: No habilitado
	1: Habilitado (fallo no se puede reiniciar automát
	2: Habilitado (fallo se puede reiniciar automática
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.07"
	P2.8.08
	(0x2808)
	Habilitación de función de disparo de comunicación
	0: No habilitado
	1: Habilitar
	0
	Lectura/escritura libre
	"P2.8.08"


	9.2.3.Grupo P3 Función de aplicación 1
	9.2.3.1.P3.0 Velocidades múltiples y PLC simple
	9.2.3.2.P3.1 Control PID de proceso
	9.2.3.3.P3.3 Control de ahorro energético
	9.2.3.3.1.P3.4 Control temporizado
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P3.4.00
	(0x3400)
	Tiempo dado para activación acumulada alcanzada
	0~65000(h)
	0
	Lectura/escritura libre
	"P3.4.00"
	P3.4.01
	(0x3401)
	Tiempo dado para funcionamiento acumulado alcanzad
	0~65000(h)
	0
	Lectura/escritura libre
	"P3.4.01"
	P3.4.02
	(0x3402)
	Tiempo de llegada asignado para esta operación
	0.0~6500.0(min)
	0.0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.4.02"
	P3.4.03
	(0x3403)
	Selección de unidad para función de temporización
	1:min
	2:h
	1
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.4.03"
	P3.4.04
	(0x3404)
	Selección de fuente de tiempo de operación tempori
	0: Referencia digital (P3.4.05)
	1: Referencia por terminal externo AI1
	2: Entrada asignada al terminal externo AI2 (corre
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.4.04"
	P3.4.05
	(0x3405)
	Tiempo de operación temporizada
	0000.0～6500.0 (La unidad depende de P3.4.03)
	0.0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.4.05"
	P3.4.06
	(0x3406)
	Habilitación de función de temporización
	0: No habilitado
	1: Habilitar
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.4.06"
	9.2.3.3.2.P3.5 Cambio a frecuencia de red
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P3.5.00
	(0x3500)
	Habilitación de cambio a frecuencia de red
	0: No habilitado
	1: Habilitación por código de función
	2: Habilitación por terminal DI
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.00"
	P3.5.01
	(0x3401)
	Frecuencia máxima de ajuste para bloqueo de fase
	0.00~15.00(Hz)
	3.00
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.01"
	P3.5.02
	(0x3502)
	KP de bloqueo de fase
	0~10000
	1000
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.02"
	P3.5.03
	(0x3503)
	KI de bloqueo de fase
	0~10000
	1000
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.03"
	P3.5.04
	(0x3504)
	Tiempo de retardo desde bloqueo de onda hasta desc
	0.000~5.000(s)
	0.002
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.04"
	P3.5.05
	(0x3405)
	Tiempo de retardo para desconexión de variador y c
	0.000~5.000(s)
	0.020
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.05"
	P3.5.06
	(0x3506)
	Tiempo de retardo para desconexión de frecuencia d
	0.000~5.000(s)
	0.020
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.06"
	P3.5.07
	(0x3507)
	Modo de parada al cambiar entre frecuencia de red 
	0: El variador se detiene
	1: Parada directa
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.5.07"
	9.2.3.3.3.P3.6 Control de par
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P3.6.00
	(0x3600)
	Fuente de referencia de par
	0: Referencia digital
	1: Referencia por terminal externo AI1
	2: Entrada asignada al terminal externo AI2
	3: Asignación por terminales de comando de múltipl
	4: Referencia de pulso PULS (P2.0.12)
	5: Referencia por comunicación
	6:MIN(AI1,AI2)
	7:MAX(AI1,AI2)
	8: Resultado de operación 1
	9: Resultado de operación 2
	10: Resultado de operación 3
	11: Resultado de operación 4
	12: Fuente de par de reserva 1
	13: Fuente de par de reserva 2
	0
	Solo lectura durante el funcionamiento
	"P3.6.00"
	P3.6.01
	(0x3601)
	Referencia digital de par
	-200.0~200.0(%)
	150.0
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.01"
	P3.6.02
	(0x3602)
	Limitación de frecuencia en avance en control de p
	0.00~P0.1.16(Hz)
	50.00
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.02"
	P3.6.03
	(0x3603)
	Limitación de frecuencia en retroceso en control d
	0.00~P0.1.16(Hz)
	50.00
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.03"
	P3.6.04
	(0x3604)
	Tiempo de aceleración de par
	0.0~6500.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.04"
	P3.6.05
	(0x3605)
	Tiempo de deceleración de par
	0.0~6500.0(s)
	0.0
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.05"
	P3.6.06
	(0x3606)
	Tiempo de filtro de par
	0.00~10.00(s)
	0.00
	Lectura/escritura libre
	"P3.6.06"
	9.2.3.3.4.P3.7 Control de caída de tensión
	Código de función y
	Dirección de comunicación
	Nombre del código de función
	Explicación del valor configurado
	Valor predeterminado
	Método de modificación
	Página correspondiente
	P3.7.00
	(0x3700)
	Control de caída de tensión
	0.00~10.00(Hz)
	0.00
	Lectura/escritura libre
	"P3.7.00"
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